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ALTALANOS FIGYELMEZTETESEK: BIZTONSAG - TELEPITES (az eredeti Gtmutaté olasz nyelvii)

FIGYELMEZTETES Fontos biztonsagi eléirasok. Tartsa be az sszes Gtmutatoban szerepld utasitast, a nem megfeleld telepités stlyos karokkal jarhat.
FIGYELMEZTETES Fontos biztonsagi elSirasok Az egyéni biztonsag megdrzése érdekében fontos, hogy az utasitasokban eléirtak szerint jarjon el.
Orizze meg az utmutatét
* Atelepités el6tt ellendrizze a "Termék miszaki jellemzéi” c. fejezetet, melyben informaciot talal arrél, hogy a jelen termék megfelel-e az 6n altal automatizalni
kivant vezetéelemnek. Amennyiben a termék nem megfeleld, NE telepitse
* Jelen termék kizardlag a "Vizsgalat és belizemelés" c. fejezetben el6irt izembe helyezést kdvetéen hasznalhato.

FIGYELMEZTETES Az aktualis eurépai jogszabalyok értelmében, az automatizalasi rendszerek kivitelezésének meg kell felelniiik a hatalyos gépekrdl sz616
iranyelvben harmonizalt szabvanyoknak, melyek lehetévé teszik a feltételezett megfeleloségrél valé nyilatkozattételt. Ennek
értelmében, minden miivelet, ami a termék halézati aramhoz csatlakozasaval, annak tesztelésével, lizembe helyezésével és
karbantartasaval kapcsolatos, kizarélag hivatasos szakért6 altal végezheté el!

* A termék telepitését megel6z&en ellenérizze, hogy minden alkatrész lizemképes allapotu és megfelel a tervezett alkalmazasanak

* A terméket nem hasznalhatjak olyan személyek (beleértve a gyerekeket is), akik csdkkent fizikai, érzékszervi valamint mentalis képességekkel rendelkeznek,
valamint olyan személyek sem, akik nem rendelkeznek megfelel6 tapasztalattal vagy ismeretekkel a termékkel kapcsolatban

® A késziilék nem gyerekjaték
* Ne engedje, hogy a készilék vezérl6eszkdzeit az 6n vagy mas gyerekei jatékra hasznaljak. Tartsa a taviranyitot gyerekektdl tavol

FIGYELMEZTETES A hékioldd késziilék varatlan visszaallitasabdl adodé kockazatok elkeriilése érdekében a késziilék aramellatasa kiilsé kapcsoldberendezésen
(példaul id6zitén), rendszeresen taplalt tapegységen keresztiil vagy az aramkorrél levalasztva biztositandd

* Biztositson levalasztd késziléket a telep f6 tapegységéhez (a termék nem tartalmazza), ami a Ill. Tulfeszlltségi Kategdriaban foglalt kontakttavolsagot és teljes
levalaszthatosagot biztosit.

e Ovatosan banjon a termékkel annak telepitése soran, ligyelve arra, hogy azt ne érje nyomas, (ités, ne essen le valamint ne érje semmilyen folyadék azt. A termék
héforrastél és nyilt langtol tavol tartandd. A fentiek be nem tartdsa a termék sérilésével jarhat, valamint ndvelheti a veszélyhelyzetek és meghibasodasok
fennallasanak kockazatat. Amennyiben a fenti esetek barmelyike eléall, azonnal fiiggessze fel a telepitést és Iépjen kapcsolatba Ugyfélszolgalatunkkal

® A gyartdé nem vallal felel6sséget az 6sszeszerelési utasitasokban foglaltak be nem tartasabol szarmazd, személyt vagy vagyontargyakat éré sérilésekért. A
termékgarancia nem terjed ki az ilyen esetekbdl adédo anyaghibakért

® Az "A" sulyozasu hangkibocsajtas nyomasszintje 70dB(A) alatti
* A felhasznalo altal elvégzendé tisztitasi és karbantartasi munkalatokat tilos feliigyelet nélkuli gyerekekkel elvégeztetni
* Arendszerhez valé hozzaférést (tisztitas, karbantartas) megel6z6en mindig valassza le a terméket a halézati tapegysegrol

* Rendszeresen ellendrizze a rendszert, féleg a kabeleket, rugdkat és konzolokat, az esetleges kiegyensulyozatlansagok, kopasok és karosodasok kisziirése
érdekében. Ne haszndlja a terméket, amennyiben javitast vagy igazitast igényel. a nem megfeleléen telepitett vagy kiegyenlitett automatikus rendszer sérilést
okozhat

* Atermék csomagolasa a helyi hatalyos jogszabalyoknak megfelel6en eltavolitando
* Ne tartézkodjon a kapu kdzelében amikor a vezérl6elemek mozgatjak

* Mandver végrehajtasa soran tartsa szemmel az automatikus mechanizmust, és tgyeljen arra,- hogy mindenki megfelel6 tavolsagban tartézkodjon a kaputél amig
azle nem all

* Ne Uzemeltesse az automatizalast mikdzben masok szerelik azt; barmilyen miivelet végrehajtasa el6tt valassza le a késziléket a tapegységrol
TELEPITESI OVINTEZKEDESEK
* A hajtéomotor telepitése elétt ellenérizze, hogy minden mechanikus alkatrész zemkesz allapotu, jol kiegyensulyozott és az automatizalas mozgasa megfelelé
* Amennyiben az automatizalt kapu kiskapuval rendelkezik, szlikséges a rendszer részeként egy olyan vezérléeszkozt telepiteni, ami letiltja a motor lizemelését ha
az ajté ki van nyitva.
e (gyeljen arra, hogy a vezérlés biztonsagos tavolsagra legyen telepitve a mozgé alkatrészektél, j6 ralatassal. Amennyiben a
rendszer nem hasznal szelektort, a vezérlés a talajtol legalabb 1,5m magasan telepitendd, hozzaférés nélkil
* Amennyiben a kapunyitast tlizvédelmi rendszer vezérli, igyeljen arra, hogy a vezérléelemek minden 200 mm-nél nagyobb ablakot lezarjanak
e Ugyeljen arra, hogy a manéverek soran ne szoruljanak a mozgé és rogzitett elemek
* Helyezze fel a kézi mikodtetésrél szol6 cimkét.a mandvert biztositd komponens kézelében
* A hajtomotor telepitését kdvetéen ellenérizze, hogy a mechanizmus, a védelmi rendszer, valamint minden kézi mikddtetésl elem megfeleléen mikddik
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GENERAL WARNINGS: SAFETY - INSTALLATION (original instructions in Italian)

CAUTION Important safety instructions. Observe all the instructions as improper installation may cause serious damage

CAUTION Important safety instructions. It is important to comply with these instructions to ensure personal safety. Store these
instructions

e Before commencing the installation, check the “Product technical specifications”, in particular whether this product is suitable for automating your
guided part. Should it be unsuitable, DO NOT proceed with the installation

e The product cannot be used before it has been commissioned as specified in the “Testing and commissioning” chapter

CAUTION According to the most recent European legislation, the implementation of an automation system must comply with the
harmonised standards set forth in the Machinery Directive in force, which allow for declaring the presumed conformity
of the automation. On account of this, all operations regarding connection to the mains electricity, as well as product
testing, commissioning and maintenance, must be performed exclusively by a qualified and skilled technician!

e Before proceeding with the product’s installation, check that all materials are in good working order and are suitable for the intended applications

e The product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacities, nor by anyone lacking suf-
ficient experience or familiarity with the product

e Children must not play with the appliance
e Do not allow children to play with the control devices of the product. Keep the remote controls out of reach of children

CAUTION In order to avoid any danger from inadvertent resetting of the thermal cut-off device, this appliance must not be powered through an
external switching device, such as a timer, or connected to a supply that is regularly powered or switched off by the circuit

e Provide a disconnection device (not supplied) in the plant’s mains power supply, with a contact opening distance that ensures complete disconnec-
tion under the conditions envisaged by Overvoltage Category Il

e Handle the product with care during installation, taking care to avoid crushing, knocks, falls or contact with liquids of any kind. Keep the product
away from sources of heat and open flames. Failure to observe the above can damage the product and increase the risk.of danger or malfunctions.
If this should happen, stop installation immediately and contact the Customer Service

e The manufacturer assumes no liability for damage to property, items or persons resulting from non-compliance with the assembly instructions. In
such cases the warranty does not cover material defects

e The weighted sound pressure level of the emission A is lower than 70 dB(A)
e Cleaning and maintenance to be carried out by the user must not be effected by unsupervised-children
e Before intervening on the system (maintenance, cleaning), always disconnect the product from the mains power supply

e Check the system periodically, in particular all cables, springs and supports to detect possible.imbalances, signs of wear or damage. Do not use if
repairs or adjustments are necessary, because a failure with the installation or an incorrectly balanced automated system may lead to injury

* The packaging materials of the product must be disposed of in compliance with local regulations
e Keep persons away from the gate when it is moved through the control elements

e When performing a manoeuvre, keep an eye on the automated mechanism@nd keep all bystanders at a safe distance until the movement has been
completed

e Do not operate the automation if anyone is working on it; disconnect:the power supply before permitting any work to be carried out
INSTALLATION PRECAUTIONS
e Prior to installing the drive motor, check that all mechanical components are in good working order and properly balanced, and that the automation
moves correctly

¢ |fthe gate being automated has a pedestrian door, the systemmustinclude a control device inhibiting the operation of the motor when the pedestrian
door is open

e Make sure that the controls are kept at a safe distance from:moving parts, while allowing a good view of these.
Unless a selector is used, the controls should be installed at least 1.5 m from the ground and must not be accessible

e |f the opening movement is controlled by afire-prevention system, make sure that any windows larger than 200 mm are closed by the control ele-
ments

e Prevent and avoid any form of trapping between the moving and fixed parts during manoeuvres
e Permanently affix the manual operation label next to the element enabling the manoeuvre itself
e After installing the drive motor;make sure that the mechanism, protective system and all manual manoeuvres operate properly

English — 1l



AVVERTENZE GENERALI: SICUREZZA - INSTALLAZIONE (istruzioni originali in italiano)

ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Seguire tutte le istruzioni poiché ’installazione non corretta pud causare gravi
danni
ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Per la sicurezza delle persone & importante seguire queste istruzioni. Conser-

vare queste istruzioni

e Prima di iniziare I'installazione verificare le “Caratteristiche tecniche del prodotto”, in particolare se il presente prodotto € adatto ad automatizzare la
vostra parte guidata. Se non e adatto, NON procedere all’'installazione

e || prodotto non puod essere utilizzato prima di aver effettuato la messa in servizio come specificato nel capitolo “Collaudo e messa in servizio”

ATTENZIONE Secondo la piu recente legislazione europea, la realizzazione di un’automazione deve rispettare le norme armonizzate
previste dalla Direttiva Macchine in vigore, che consentono di dichiarare la presunta conformita dell’automazione. In
considerazione di cio, tutte le operazioni di allacciamento alla rete elettrica, di collaudo, di messa in servizio e di ma-
nutenzione del prodotto devono essere effettuate esclusivamente da un tecnico qualificato e competente!

e Prima di procedere con l'installazione del prodotto, verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato ed adeguato all’'uso

e | prodotto non & destinato a essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridotte, oppure con man-
canza di esperienza o di conoscenza

e | bambini non devono giocare con I'apparecchio
e Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini

ATTENZIONE Al fine di evitare ogni pericolo dovuto al riarmo accidentale del dispositivo termico di interruzione, questo.apparecchio non deve
essere alimentato con un dispositivo di manovra esterno, quale un temporizzatore, oppure essere connesso a un.circuito che viene
regolarmente alimentato o disalimentato dal servizio

¢ Nella rete di alimentazione dell'impianto prevedere un dispositivo di disconnessione (non in dotazione) con una distanza di apertura dei contatti che
consenta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione llI

¢ Durante I'installazione maneggiare con cura il prodotto evitando schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi natura. Non mettere
il prodotto vicino a fonti di calore, né esporlo a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed essere causa di malfunzionamenti o
situazioni di pericolo. Se questo accade, sospendere immediatamente I'installazione e rivolgersi al Servizio Assistenza

e |l produttore non si assume alcuna responsabilita per danni patrimoniali, a cose o a persone derivanti dalla non osservanza delle istruzioni di mon-
taggio. In questi casi & esclusa la garanzia per difetti materiali

e |l livello di pressione acustica dell’emissione ponderata A ¢ inferiore a 70 dB(A)
¢ La pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve essere effettuata da bambini senza sorveglianza
e Prima degli interventi sul’impianto (manutenzione, pulizia), disconnettere sempre il prodotto dalla rete di alimentazione

e \erificare frequentemente I'impianto, in particolare controllare i cavi, le molle e i supporti per rilevare eventuali sbilanciamenti e segni di usura o danni.
Non usare se € necessaria una riparazione o una regolazione, poiché un guasto all’installazione o un bilanciamento dell’automazione non corretto
possono provocare lesioni

¢ || materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa locale
e Tenere le persone lontane dall’automazione quando questa viene movimentata mediante gli elementi di comando
e Durante I'esecuzione della manovra controllare I'automazione e mantenere le persone lontano da essa, fino al termine del movimento

e Non comandare il prodotto se nelle sue vicinanze ci sono persone che svolgono lavori sull’automazione; scollegate I'alimentazione elettrica prima di
far eseguire questi lavori

AVVERTENZE INSTALLAZIONE

e Prima di installare il motore di movimentazione, controllare che tutti gli organi meccanici siano in buone condizioni, regolarmente bilanciati e che
I’automazione possa essere manovrata correttamente

e Seil cancello da automatizzare & dotato di una porta pedonale occorre predisporre I'impianto con un sistema di controllo che inibisca il funzionamento
del motore quando la porta pedonale € aperta

e Assicurarsi che gli elementi di comando siano tenuti lontani dagli organi in movimento consentendone comungue una visione diretta.
A meno che non si utilizzi un selettore, gli:elementi di comando vanno installati ad un’altezza minima di 1,5 m e non devono essere accessibili

e Se il movimento di apertura & controllato da un sistema antincendio, assicurarsi che eventuali finestre maggiori di 200 mm vengano chiuse dagli
elementi di comando

e Prevenire ed evitare ogni forma di intrappolamento tra le parti in movimento e quelle fisse durante le manovre
* Apporre in modo fisso e permanente I'etichetta riguardante la manovra manuale vicino all’elemento che consente la manovra stessa

e Dopo aver installato il.metore di movimentazione assicurarsi che il meccanismo, il sistema di protezione ed ogni manovra manuale funzionino cor-
rettamente
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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ (Oryginalna instrukcja w jezyku wioskim)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzega¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidiowy montaz moze
by¢ przyczyna powaznych szkéd
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczeristwa osdb, postepowac zgodnie z niniejsza in-

strukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije na temat ,Parametréw technicznych produktu®, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie jest
przystosowane do napedzania posiadanego przez Parstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu

e Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploatacii*

UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z obowiazu-
jaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czyn-
nosci polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazywaniu do eksploata-
cji i konserwaciji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

e Przed przystapieniem do montazu produktu nalezy sprawdzic¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentujg idealny stan i

sg odpowiednie do uzycia

e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badZ umystowych lub

przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem

e Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla-dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia.odfaczajacego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podfacza¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtgczaniem lub odtaczaniem zasilania

e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtgczajace (nieznajdujgce sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy stykami

podczas otwarcia zapewnia catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategoria przepieciowa

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sig z urzadzeniem, chroniac je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiego-
kolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzadzenia w poblizu Zzrodet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytu-
acje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktérejs z opisanych
sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrécic¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W takich
przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne

e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od.70 dB(A)
e (zyszczenie i konserwacja, za ktdrg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢é wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
* Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze adtaczyc produkt od sieci zasilajacej

e Nalezy wykonywaé okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci przewodow, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci.naprawy. lub regulaciji, poniewaz obecnosc¢ usterek lub nieprawidtowe
wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen

e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
e (Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu automatyki podczas jej przesuwania przy uzyciu elementéw sterowniczych

e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowa¢ automatyke i zadbac¢ o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakoriczenia czynnosci

¢ Nie sterowac¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie'0soby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odtgczy¢ zasilanie
elektryczne
OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU
e Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewni¢ sie, czy urzadzenie
moze by¢ prawidtowo manewrowane

e Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym, ktory
uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte

e UpewnicC sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig widocznose.
W razie niestosowania przetgcznika, elementy sterownicze nalezy montowa¢ w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujace sie powyzej 200 mm zo-
stang zamkniete przez elementy sterownicze

e Zapobiega¢ i unika¢ jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami statymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow
e Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajacego wykonanie manewru
* Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic, ze mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonujg prawidtowo
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FL200

PH200

KIT ARIA200

ARIA200M n°® 2 ARIA200M

CLB202 n°® 1 CLB202

FL200 n°® 1 FL200

PH200 un paio PH200

ECCO5WO n°® 1 ECCO5WO

ECCO5BO n° 1 ECCO5BO

KIT ARIA200START

ARIA200M n°® 1 ARIA200M

CLB202 n°®1 CLB202

ECCO5BO n°® 1 ECCO5BO

KIT ARIA400

ARIA400M n°® 2 ARIA400M

CLB201 n° 1 CLB201

FL200 n°® 1 FL200

PH200 un paio PH200

ECCO5WO n® 1 ECCO5WOQO

ECCO5BO n°® 1 ECCO5BO

e HU - A csomag részét nem tartalmazo, tovabbi valaszthaté tartozékok az alabbi honlapon tekinthet6k meg: www.niceforyou.com ¢ EN -
The optional accessories not included in the package can be viewed on the following website: www.niceforyou.com ¢ IT - Gli accessori
opzionali non presenti nella confezione sono consultabili sul sito: www.niceforyou.com ¢ PL - Opcjonalne urzadzenia dodatkowe, ktore
nie sg zataczo-ne do opakowania sa opisane na stronie: www.niceforyou.com

A kévetkezé oldalakon illusztraciokkal ismertetjik (Iépésekre osztva) az On altal kivant rendszer

létrehozasahoz szikséges f6 fazisokat:

A lépés = megdfigyelés = B lépés = telepités = C lépés = csatlakoztatas = D Iépés = a rendszer elsé
belizemelése hivatasos szakember altal = E Iépés = programozas.

The pages below describe with images alone the main phases (divided into steps) to create the desired system:
Step A = observe = Step B = install = Step C = connect = Step D = initial start-up of the system carried
out by a qualified electrician = Step E = programme.

Le pagine seguenti, descrivono solo con immagini le fasi principali (divise a step) per creare I'impianto desiderato:
step A = osservare = step B = installare = step C = collegare = step D = prima accensione dell'impianto
eseguito da un elettricista qualificato = step E = programmare.

Na kolejnych stronach opisano, za pomoca rysunkéw, gtowne fazy (z podziatem na kroki) umozliwiajgce utworzenie
wymaganej instalacji:

krok A = obserwacja = krok B = montaz = krok C = potaczenie = krok D = pierwsze uruchomienie insta-
lacji wykonane przez wykwalifikowanego elektryka = krok E = programowanie.

step A step B @ step C e step D @ step E @
pag.1-3 pag.l-3 pag. IX - 6 pag. 6 pag. 6
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Italiano

|V Fotocellak telepitése > 5. abra - 2.6 bekezdés

=\'l Installation of photocells > Fig. 5 - Paragraph 2.6
PH200 | == o> P 9 arap

(I Installazione fotocellule > fig. 5 - paragrafo 2.6

B Montaz fotokomadrek > rys. 5 - punkt 2.6

3|V Villogélampa telepitése > 6. abra - 2.7 bekezdés
. 5\l Installation of flashing light > Fig. 6 - Paragraph 2.7
' FL200 e : : ,
| (I Installazione lampeggiante > fig. 6 - paragrafo 2.7
/B Montaz lampy ostrzegawczej > rys. 6 - punkt 2.7
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A készlet alkatrészeinek 6sszekotését kovetden
tovabbi, rendszerhez tervezett alkatrészeket is
[V csatlakoztathat a motorburkolat lezarasa el6tt (8.
abra) (az alkatrészek valaszthatok és nem részei a
csomagnak).
After having connected all the components of the
kit and before closing the cover of the gearmo-
13\ tor (Fig. 8), it is possible to connect other com-
ponents designed for the system (optional and not
present in the package).
Dopo aver collegato tutti i componenti del kit e
prima di chiudere il coperchio del motoriduttore
(I (fig. 8), & possibile procedere al collegamento di
altri eventuali componenti previsti per I'impianto
(opzionali e non presenti nella confezione).
Po podtaczeniu wszystkich czesci zestawu, przed
zamknieciem pokrywy motoreduktora (rys. 8)
/Bl mozna przystapi¢ do podiaczenia innych czesci

przewidzianych dla instalacji (opcjonalnych i niedo-
taczonych do opakowania).
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A rendszer beinditasahoz lasd a 4. fejezetet.

HU
Ezt a fazist kizarélag hivatasos villanyszerel6 végezheti el.
EN To start-up the system, see Chapter 4.
This phase must be carried exclusively by a qualified electrician.
IT Per procedere con la prima accensione dell'impianto, vedere il capitolo 4.
Questa fase deve essere eseguita esclusivamente da un elettricista qualificato.
PL Aby przystapic¢ do pierwszego uruchomienia instalacji, patrz rozdziat 4.

Ta faza musi by¢ wykonywana wytacznie przez wykwalifikowanego elektryka.

!

VM A rendszer PROGRAMOZASAHOZ lasd az 5. fejezetet.

3\l To PROGRAMME the system, see Chapter 5.

(I Per procedere con la PROGRAMMAZIONE dell'impianto, vedere il capitolo 5.

B Aby przystapi¢ do PROGRAMOWANIA instalacji, patrz rozdziat 5.
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1 TERMEKLEIRAS

A készletben taldlhatd eszk6zok és mas valaszthatd tartozékok a Nice Home automatizalasi rendszer részei, melyet szarnyaskapuk automatikus mikodtetésére
terveztek, lakossagi célthasznalatra.

A FIGYELEM! - A készlet barmilyen, jelen Gtmutatéban leirt alkalmazasoktol és kornyezeti feltételektol eltéré hasznalata nem rendeltetésszeriinek és
tilosnak minésiil

A készlet ketté 24V= egyenaramu elektromechanikus kapunyité motort tartalmaznak, melyek kulcsos, mechanikus kiolddszerkezettel rendelkeznek, igy a kapu
aramszilinet esetén kézi uton is kinyithato.

Tartalmaz tovabba egy vezérléegységet, ami az automatizalasi folyamat teljes egészéért felel. A vezéribegység a fotocelldkhoz ECSbus rendszeren keresztil
csatlakozik (egy darab 2 vezetékes kabel).

A vezérlbegység rogzitett halozati fesziltséggel (230V~) vagy a Nice Klome SOLEKIT fotoelektromos rendszerén keresztiil miikodtethets. Halézatrdl térténd
mikddtetés esetén tovabbi tartalék akkumulatorral is ellathaté (PR100 modell, valaszthaté tartozék), ami egy esetleges aramkimaradast kévetéen is biztositja, hogy a
kapu még végrehajthasson bizonyos szamu mand&vert néhany oéran at.

2 TELEPITES Alépés B lépés

© g fi

A Az utmutatéban emlitett egyes késziilékek és tartozékok valaszthato elemek és nem részei a készletnek.
A Sem a készlet, sem a Nice Home termékkinalata nem tartalmaz végzarat.

Tovabbi informacidért tekintse meg a Nice Home termékkatalégust vagy latogassa meg honlapunkat: www.niceforyou.com

2.1 - AKAPU ES KORNYEZETENEK MEGFELELOSEGI VIZSGALATA

= Ellenérizze, hogy a kapu mechanikai struktiraja az automatizalas szempontjainak és a helyi szabvanyoknak egyarant megfelels; megfeleld informaciéért forduljon a
kapu feliratan talalhaté miiszaki adatokhoz. Jelen termék nem képes nem megfeleléen és hatékonyan régzitett kapu automatizalasara, tovabba nem alkalmas a kapu
nem megfeleld telepitésébdl vagy hanyag karbantartasabodl fakadé meghibasodasok kijavitasara.

Mozgassa manualisan a kapuszarnyakat mindkét irdnyba (nyitott/zart) és ligyeljen arra, hogy a mozgas egészessoran egyenletes legyen a surlédas mértéke (egy
ponton se igényeljen nagyobb vagy kisebb erékifejtést).

* Amennyiben a kapuszarny kiilon kiskapuval rendelkezik, ellenérizze, hogy az nem akadalyozza a kapu rendeltetesszerl mozgasat; amennyiben sziikséges, telepitsen
megfelelé zarrendszert az ajtonak.

Manualisan mozgassa a kapun talalhaté ajtét barmilyen helyzetbe, majd zarja be és ligyeljen arra, hogy he mozduljon el.

Ellenérizze, hogy a motorok telepitendé helyei elegendd térrel rendelkeznek kézileg térténé kioldémandverekhez.

Ellenérizze, hogy a késziilékek telepitési feliiletei megfeleléen stabil régzitési pontokként hasznalhatok;valamint hogy megfeleléen védettek az esetleges

Utésektdl. Fotocellak telepitése esetén valasszon kell6képpen lapos felliletet, ami biztositja a fotocellaparok megfeleld bedllitasat (TX és RX).

2.2 - ATERMEK ALKALMAZASI KORLATAINAK ELLENORZESE

A telepités el6tt hajtsa végre az alabbi ellenérzéséket és vesse 6ssze 'a termék miiszaki jellemzéi' tablazatban szerepl6 adatokkal (2.3 bekezdés):
= Ellendrizze, hogy a becslilt tartossag megfelel6 a hasznalati cél szempontjabél (8.9.3 bekezdés).

« Ugyeljen arra, hogy a jelen Utmutatéban szerepl6 dsszes korlatozas, feltétel és figyelmeztetés telies mértékben be legyen tartva.

2.3 - A TERMEK MUSZAKI JELLEMZOI

Modell tipus ARIA200M ARIA400M

Termék tipus Elektromechanikus motor automatikus kapuk és ajtok automatizalasa céljabol

Alkalmazott technolégia 24V motor, reduktor ferde fogazasu fogaskerekekkel; mechanikus kioldészerkezet.

Maximalis bekapcsolasi nyomaték 1230 Nm 1400 Nm

Névleges nyomaték 300 Nm 300 Nm

Sebesség (terhelés nélkiil) 20 mm/mp 16 mm/mp

Névleges nyomaték sebesség 17 mm/mp 14 mm/mp

Ciklusok maximalis gyakorisaga 15 ciklus/ora 15 ciklus/éra

Maximalis folyamatos lizemidé 4 perc 4 perc

Alkalmazasi korlatok Strukturalis jellemz6k alapjan a termék legfeljebb | Strukturalis jellemzék alapjan a termék legfeljebb
250 kg témegl kapuk és 2,5 m hosszu 450 kg toémegl kapuk és 4.5 m hosszu
kapuszarnyak automatizalasara alkalmas. kapuszarnyak automatizalasara alkalmas.

Maximalis bemeneti teljesitmény 24 W 24 W

Kornyezeti iizemi hémérséklet -20°C ... +50°C

Védelmi besorolas P44

Méretek / tomeg 846 x 98 h 90 mm / 5 kg

Modell tipus CLB202 CLB201

Termék tipus Vezérldegység 1 vagy 2 darab 24V motorhoz = kapuk és ajtok automatizalashoz, radiés
vevéegységgel ECCOS... taviranyitéknak

Alkalmazott technolégia Elektronikai aramkor 32 bites flash technoldgias mikrovezérlével.
A vezérl6egységen belll, az aramkortdl kilonallé transzformator talalhatd, ami a halozati fesziltséget az
automatizalasi rendszer egészében hasznalt névleges 24V fesziltségre redukalja

Halozati tapegység 230 V ~ (+10% —15%) 50/60 Hz

Névleges bemeneti teljesitmény 100 W; a bemeneti teljesitmény 300 W legfeljebb 2 masodpercig

Tartalék tapegység PR100 tipusu tartalék akkumulatorhoz konfiguralva

Villogélampa kimenet LED jelzéfény szamara (FL200 modell)
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OGI kimenet

Programozhato kimenet, lasd a 8.1.1.2. bekezdést (24V 4W nyitott kapu jelzés, 24V 4W kapuvilagitas,
12V~ max 15VA elektromos zar)

ECSbus kimenet

Kimenet 12 ECSbus egységnyi maximalis terheléssel (1 ECSbus egység egy fotocella par
fogyasztasaval megegyezé mennyiség)

Stop bemenet

Alapesetben nyitott kontaktok és/vagy 8.2 kQ folyamatos ellendllas esetén, vagy alapesetben zart
kontaktok a "normal" allapot dnfelismerésével (barmilyen variacidja a memorizalt allapotnak aktivalja a Stop
parancsot)

SbS (Iépésrol-lépésre) bemenet

Alapesetben nyitott kontaktok esetén (a kontaktok zarasa aktivalja az "SbS" parancsot)

Nyitott bemenet

Alapesetben nyitott kontaktok esetén (a kontaktok zarasa aktivalja a kapuszarnyak nyitasi parancsat nyit-
zar sorrendben)

Radiéantennas bemenet

50Q, RG58 vagy hasonlé tipusu kabellel

Maximalis kabelhossz

Halozati tapegység: 30 m; be/kimenetek: 20 m, lehetdleg 5 m-nél révidebb antennakabellel (ligyeljen a
minimalis atmérdével és kabeltipusokkal kapcsolatos figyelmeztetésekre)

Kornyezeti lizemi homérséklet

-20°C ... +55°C

Osszeszerelés

Fuggbleges, falra szerelt

Védelmi besorolas

P44

Méretek / tomeg

180 x 240 h 110 mm / 2.8 kg

Tavvezérlés lehetésége

ECCOS5... taviranyitokkal a vezérléegység az alabbi parancsokat (egyet vagy tobbet) képes fogadni: Step-
by-Step (SbS, Iépésrél-lépésre) - Részleges nyitas - Csak nyitas - Csak zaras

Memoria kapacitas

Maximum 100 taviranyit6, Mode 1-ben térténé memorizalaskor~ 100 billentyd Mode 2-ben toérténé
memorizalaskor

ECCOS... taviranyité hatétavolsag

50 és 100 m kozott. A tartomany mértékét befolyasolhatjak az esetleges akadalyok vagy
elektromagneses zavarok, és hatassal lehet ra a villogélampaban talalhaté fogadéantenna helyzete is

Programozhaté funkciok

Uzemelés ciklus vagy teljes ciklus (automatikus zaras).izemmaédokban,

Lassu vagy gyors motorsebesség fokozatokon

Vaérakozasi idé ,teljes ciklus” soran, valaszthaté 10, 20, 40, 80 masodperc idétartamokban
Részleges nyitas 4 valaszthaté moéddal

Akadalyfelismerd rendszer motorerésség, 4 valaszthato fokozattal

Step-by-step (SbS, l1épésrdl Iépésre) parancsvezérlés 4 valaszhaté moddal

Nyitott bemenet konfiguralasa.a vezérldegysegen: nyitas vagy gyalogos beengedés

OGI kimenet konfiguracioé: 4valaszthat6 fokozat

Motorok kistitése zaraskor, 8 valaszthaté fokozat

Motorok kistitése nyitaskor, 8 valaszthaté fokozat

Onprogramozott funkciok

ECSbus kimenethez csatlakoztatott eszk6zok automatikus észlelése

Stop készilék automatikus €szlelése (NO vagy NC kontakt vagy 8.2 kQ rezisztor)
A kapuszarnyak nyitasi szogeinek automatikus észlelése

Automatizalas automatikus észlelése 1 vagy 2 motorral

Megjegyzés: termékeink folyamatos jobba tétele érdekében, a NICE S.p.A. fenntartja a jogot, hogy termékei miiszaki jellemz6it barmikor, el6zetes bejelentés nélkdil
madositsa. A gyarté minden esetben garantalja a termék miikod6képességét és alkalmassagat rendeltetésszerl hasznalat esetén. Megjegyzés: a fenti miszaki
adatok 20°C-on torténé Uzemeléskor értenddk.

2.4

- TELEPITEST MEGELOZO MUNKALATOK

Tekintse meg a 2. abrat a rendszerbe telepitendé minden egyes készllék helyzetének a megallapitdsahoz; az alkatrészek szabvany és egyedi elrendezés szerint is
feltlintetettek.

Biztositsa a munkalatokhoz sziikséges 0sszes eszkozt és szerszamot, ellendérizze hogy j6 allapotiak és megfelelnek a helyi biztonsagi eléirasoknak.
Elektromos vezetékek lefektetése:

1. Tekintse meg a 2. abrat a készlilékek vezérléegységhez torténd csatlakoztatdsahoz, valamint hogy bizonyos csatlakozasokhoz melyik terminal hasznalhato.
A Kizaroélag hasonlo technolégiaju késziilékek csatlakoztathatok az ECSbus-hoz.

Az ECSbus rendszerrel tobb készllék kapcsolhatd dssze

— egyik készllék a masik utan = egyetlen, 2 belsd elektromos vezetdvel ellatott

kaszkad

"busz" kabellel.

Az eszk6zok kozotti kapcsolas “kaszkad”, “csillag” vagy “kombinalt” tipusu

lehet, utébbi az elsd két. mdédszer k6z6s konfiguracisja.

csillag kombinalt

2. Tekintse meg a 2. abrat az elektromos kabelek kiiltéri elhelyezésének megtervezése céljabol (célszerl papiron megrajzolni az eltervezett elrendezést, ami aztan

3. Az 1. tablazattal eldontheti, milyen tipusu kabel szilkséges a telepitéshez: A eg

szlikség szerint modosithato telepitéskor).

1. TABLAZAT - Elektromos kabeltipusok (lasd a 2. abrat)

etlen kabel hossza sem haladhatja meg a kijelolt maximalis értéket.

Csatlakozas Kabel tipusa Maximalisan megengedett kabelhossz
A | 230 VAC 50/60 Hz tapegység 3 x 1.5 mm:(nem része a készletnek) 30m*
B | Villogélampa kimenet 2 x 0.5 mm: 20m
B | Radidantenna RG58 tipusu arnyékolt kabel 20 m (javasolt < 5 m)
C | ECSbus be/kimenet 2x0.5mm. 20m
= stop bemenet 2 x0.5 mm:. 20 m **
- | SbS (Step-by-Step, lépésrél épésre) bemenet 2 x0.5 mm:. 20 m **
D | Motor M1 és M2 kimenet 3x1mm:. 10m
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- | Nyitott bemenet 2x0,5mm. 20m

* 30 m-nél hosszabb kabel is hasznalhatd, amennyiben az nagyobb atméréji (példaul 3 x 2.5 mm.) és megfeleld foldel6 eszkdzzel rendelkezik az
automatizalas kozelében.

** A Stop és SbS (Iépésrdl-lépésre) bemenetek esetén hasznalhat egy vagy tébb belsé vezetével rendelkezd kabelt is, tobb csatlakozas csoportositasahoz:
példaul a Stop és SbS (Iépésrél-lépésre) bemenetek csatlakoztathatok a KS200 szelektorhoz (kiilon tartozék) egy 4 x 0.5 mm2-es kabellel.
FIGYELEM! - Az ECSbus kabelek kiilonb6z6 kabelpalyakon elhelyezenddk, a motorkabelek figyelembevételével.

FIGYELEM! - A felhasznalni kivant kabeleknek meg kell felelniiik a telepitési kornyezetiiknek; példaul beltéri hasznalat esetén HO3VV-F, kiiltéri
hasznalat esetén pedig HO7RN-F kabel hasznalando.

2.5-AZ ARIA KAI”U,NYIT() MOTOROK (200M/400M modellek) és a CLB VEZERLOEGYSEG (202/201
modellek) TELEPITESE

A * A telepitési miiveletek elvégzése el6tt mindig csatlakoztassa le a rendszert a tapegységrél. Amennyiben a rendszer tartalék akkumulatort hasznal,
azt is csatlakoztassa le.

* A nem megfelel6 telepités stlyos személyi sériilést okozhat a rendszeren dolgozoknak és a rendszert felhasznaloknak.
* A telepités el6tt végezze el a 2.1 bekezdésnél felsorolt ellenérzéseket.
* A rendszer megfelel6 Gizemeltetése érdekében fontos a mechanikus litk6zok telepitése (nem része a készletnek) a talajon vagy a falakon, a
kapuszarnyak maximalis nyit6 és zarépontjain.
2.5.1 - AZ ARIA 200M/400M KAPUNYITO MOTOROK TELEPITESE
Ellenérizze a motorok méreteit (01 Fazis - 3. abra).
Vaélassza ki a konzol iranyat a “C” pozicié alapjan (02 Fazis - 3. abra).
Valassza ki az “A” poziciét a 0. tablazaton (03 Fazis - 3. abra).
Valassza ki a telepitési pozicidjat az els6 és hatsé konzolokat, majd atmenetileg rogzitse a hatsot(04 Fazis - 3. abra ). Ellendrizze, hogy a tamasztofelllet stabil.
Amennyiben nincs végzaré a talajon, helyezze fel a zaréirdnyl mozgast lezard kapcsolét a 05 Fazis - 3. abran lathaté médon.
Rogzitse a motort az els6é konzolhoz (06 Fazis - 3. abra).
lllessze a motort a hatsé konzolhoz majd rogzitse az alatéttel, csavarral és anyaval (07 Fazis - 3. abra).
Mozgassa a motort amig az els6 konzol a kapuszarnyhoz ér, majd atmenetileg zarolja azt (08 Fazis - 3. abra).
Oldja ki manualisan a motort (09 Fazis - 3. abra).

S PPN AEODdR

0. Hajtson végre manualisan néhany nyité és zaré mandvert a kapuszarnyon: ellenérizze hogy azanya strlédasmentesen mozog a kapunyité motor
hernydcsavarjaval. Amennyiben sziikséges, allitson a motor végallaskapcsoldjan: lazitsasmeg a megfeleld imbuszkulccsal és allitsa a kivant helyzetbe (10 Fazis -
3. abra).

13. Véglegesen rogzitse a konzolokat az oszlophoz és a kapuszarnyhoz, azok anyaganak és tipusanak megfelel6 modon (11 Fazis - 3. abra).
12. Kézileg zarolja a motort (12 Fazis - 3. abra).
14. Ismételje meg a miiveletsort a masik kapunyité motor felhelyezéséhez.

2.5.2 - ACLB 202/201 VEZERLOEGYSEG TELEPITESE

1. Telepitse a vezérlbegységet esetleges Utésektd| védett helyre és lehetéleg kozel a kapuhoz, a szilkséges kabelmennyiség hosszanak csokkentése érdekében

2. Csavarhuzoval feszitse le a boritast a késziilék aljan talalhaté nyilasnal, majd csusztassa fel néhany centiméterre és emelje fel alulrdl (01 Fazis - 5. abra)

3. Fektesse le az elektromos vezetékek kabelcsatornajat tgy, hogy a vezérlbegység alsé része feldl legyenek beillesztheték

4. Furjon egy lyukat a vezérl6egység aljaba és a megfeleld illesztésekkel rogzitse a kabelcsatornakat (02 Fazis - 5. abra)

5. Csavarhuzdval farjon ketté lyukat a vezéri6egység aljan és jeldlje meg a rogzitési pontokat, melyeket ki kell furni; ezt kdvetéen 6mm-es furéfejjel furja be a
falfellletbe a lyukakat majd helyezzen 6mm-es tipliket a falba. \Végezetil rogzitse a vezérléegység aljat a megfelel6 méretli csavarokkal (03 Fazis - 5. abra)

6. A vezérlbegység lezarasa elbtt régzitse a szilkséges elektromos csatlakozasokat: lasd a 4. fejezetet, illetve a 7. abrat

7. A boritas lezarasahoz lasd a 8. abrat..

A miivelet ezen pontjan lehetésége van tovabbi tartozékok hozzaadasara a rendszerhez: PH200 fotocellak > 2.6 bekezdés (6. abra) - FL200 villogélampa
> 2.7 bekezdés (7. abra). A valaszhato tartozékok telepitésérél az adott hasznalati utasitasokban talalhat informaciot.

PH200

2.6 - FOTOCELLAK TELEPITESE - PH200 modell (5. abra)

A * A fotocellakat helyezze 40/60 cm-re a talaj folott  a fotocellakat a kivant teriilet ellentétes oldalaira helyezze fel » helyezze a fotocellakat a kapuhoz
lehetd legkdzelebb (maximalis tavolsag = 15 cm) « biztositson kabelcsatornat az régzitési pontnal a kabelek elvezetéséhez

* helyezze a TX adé6t az RX vevéegység kézponti zénaja iranyaba (megengedett eltérés: maximum 5°)

A telepitési mlivelet az 5. abran talalhaté.

. FL200

2.7 - VILLOGOLAMPA TELEPITESE - FL200 modell (6. abra) !

A * A villogélampa a kapu kozelében, jol lathaté helyen elhelyezendé. Vizszintes és fiiggéleges feliiletekre egyarant rogzithetd.

. A villogélampa terminalhoz torténé csatlakoztatasnal nem sziikséges figyelembe venni a polaritast, viszont az arnyékolt antennakabel csatlakoztatasakor
fontos, hogy a kabel és a kabelhiively a 7. abran lathaté médon legyen csatlakoztatva.

Valassza ki a villogélampa telepitésére legalkalmasabb helyet: fontos, hogy a kapu kézelében, jéI lathatéd helyen legyen. Vizszintes és fliggéleges felliletekre
egyarant rogzitheto.

A telepitési mivelet az 6. abran talalhato.
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3 ELEKTROMOS CSATLAKOZASOK

3.1 - VEZERLOEGYSEG ELEKTROMOS CSATLAKOZTATASA (7. abra)

1. Csatlakoztassa a készlet eszkozeit és az dsszes tobbi, rendszerben alkalmazni kivant alkatrészt (valaszthatok, nem képezik részét a készletnek) a vezérléegység
terminaljaihoz (7. abra): nem minden tartozék esetében sziikséges a polaritas ellendrzése, kivéve az arnyékolt antennakabel csatlakoztatasat, mely esetében a
kabel és a kabelhiively a képen lathatd mddon csatlakoztatandd. A motorok csatlakozasa a 8. dbra részletrajzan lathato.

3.2 - TAPEGYSEG CSATLAKOZTATASA

= Az automatizalas lizemelési és programozasi tesztjeinek elvégzéséhez hasznalja a mellékelt kabelt és csatlakoztassa a
halézati csatlakozoaljzatba. Amennyiben a csatlakozdaljzat tul messze van az automatizalas helyétdl, hasznaljon
hosszabbitdt ehhez a fazishoz.

* Az automatizalas tesztelési és lizembe helyezési fazisa soran (allando kapcsolat) cserélje ki a mellékelt kabelt egy megfelelé hosszusagura, majd csatlakoztassa
vezérlbegységet véglegesen haldzati aramra.

A FIGYELEM! — A rendszer végleges halézathoz csatlakoztatasat és a mellékelt kabel cseréjét KIZAROLAG hivatasos villanyszerel6 végezheti, jelen
utasitasokat és a helyi hatalyos biztonsagi eléirasokat betartva.

- Kultéri telepités esetén a kabelt teljes hosszaban véddboritassal kell ellatni, vagy HO7RN-F tipusu kabelre cserélendd.

- Azkabelt szerelje fel olyan eszkdzzel, ami biztositja az automatizalas elektromos halézatrél valé teljes levalasztasat. lll. kategoériaju tulfesziltség esetén a levalasztod
eszkdz kontaktjainak a telepitési utasitasoknak megfeleld tavolsaggal rendelkeznie a teljes mértéki levalasztas biztositasa érdekében. Amennyiben szlkséges, ez a
készllék biztositja az automatizalads gyors és biztonsagos levalasztasat az elektromos halozatrdl, ezért azt annak a kozelében, jol 4athaté helyen helyezze fel.
Amennyiben rejtett médon kivanja telepiteni az eszkozt, az esetleges kockazatok elkeriilése érdekében fontos, hogy azt olyan rendszerrel lassa el, ami megakadalyozza
az elektromos haldzatra torténd hirtelen vagy szabalytalan Gjracsatlakozast.

4 PpROGRAMOZAS

4.1 - VEZERLOEGYSEG GOMBOK

8 7 —
A vezérl6egység harom programozhaté gombbal rendelkezik, melyekhez kilén é 4 0 =
LEDek tartoznak: - E] o
P1, P2, P3, P4 gombok valamint L1, L2, L3, L4 LEDek (9. abra) X
P1 = radi6adé memorizalas O
P2 = lassu/gyors sebesség kivalasztasa (4.7.1. bekezdés) ‘ ;
P3 = félautomata/automatikus iizemelés kivalasztasa (4.7.2. bekezdés) Q) 3 ] || * 2
P4 = automatizalas mozgasparancsok (SbS). ‘ _9 Y

.. L . 0 Z - - 3 O || 2 E
4.2 - ELOZETES ELLENORZESEK ”oooooooooooo — — =

A vezérl6egység bekapcsolasat kdvetéen célszerili végrehajtani az alabbi egyszeri ellen6rz6 miveleteket:

1. Ellenérizze, hogy a vezérléegységen (10. kép) az ECSbus led normalis litemben villan fel (masodpercenként koriilbeliil egyszer).

2. A Tx és Rx fotocellakon (11. abra) ellenérizze, hogy a SAFE (biztonsagi) led villog: a villogas mértéke nem fontos, ugyanis az szamos egyéb tényezétél figg,
viszont fontos, hogy a led ne égjen allanddan és ne legyen kikapcsolva.

3. Amennyiben a fenti ellenérzések barmelyike soran hibat észlel, csatlakoztassa le a tapegységet a vezérlbegységrél és ellendrizze kabelcsatlakozasokat. A
témakorrél tovabbi informaciot a 8.9 és 9. fejezetekben talalhat.

10 0 T 3
\/
Biztonsagi
led
M 1M
|
Qi ff i K
E m ﬂ
N — N —
L

4.3 - CSATLAKOZTATOTT ESZKOZOK MEMORIZALASA

Az el6zetes ellendrzéseket kdvetden (4.2 bekezdés), a vezérléegységnek fel kell ismerni az ECSbus és Stop terminalokon csatlakoztatott készilékeket.

1. A vezérléegységen (12. abra) tartsa lenyomva a P2 gombot kortlbelill 3 masodpercig, majd engedije fel.

2. A vezérlbegység megkezdi az eszkdzfelismerési és rogzitési fazist, ez néhany masodpercig eltarthat.

3. A vezérléegységen (13. abra), sikeres felismerési miveletet kévetéen a Stop led vilagit, valamint az L2 led is bekapcsol. Az ECSbus led
masodpercenként egyet villan. Amennyiben az L2 led villog, hiba tértént (a hiba elharitdsahoz lasd a 9. fejezetet).

A Az eszkozfelismerési miiveletet minden alkalommal el kell végezni, amikor fotocellat ad hozza vagy tavolit el a rendszerbél.
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4.4 - MOTORTIPUS KIVALASZTASA

Amennyiben a vezérldegység olyan szelektorral ellatott (A - 14. abra), ami lehetévé teszi a vezérléegységhez csatlakoztatott motor meghatarozasat (lasd a 2. tablazatot).
A\ FIGYELEM:

1. Koriiltekintéen jarjon el, amikor a szelektort az adott motortipushoz allitja be (lasd a 2. tablazatot).
2. A motor szelektort a mechanikus eszkézfelismerési funkcio aktivalasa elétt allitsa be.
3. A 2. tablazatban nem szereplé konfiguraciok alkalmazasa tilos.

4. Amennyiben motorcsere miatt a szelektor konfiguracidja modositast igényel, az ajtészarny nyitasi és zarasi szogeit ismét memorizalni kell (4.5
bekezdés).

2. TABLAZAT 7
Motor tipusa | Szelektor =
RIVA 200 2 R
™ 12345 Lo
ARIA 200 2 ==
" o |
1234 O0000000OLOO0O
O0000000000L
srn g W e it
- 12345 0000000 OLOOO A
—_ — Q00000 DOCDODO0
MAESTRO 200 | o uuuﬁu Q0000000000
M . . . . OOOOOOOOOOOOE 1
™ 12345 o] 000000
MAESTRO 300 & HHHH?
12345
IN100 al=l=l"I"N
%
12345

4.5 - AKAPUSZARNYAK NYITASI ES ZARASI SZOGEINEK MEMORIZALASA

A motortipus kivalasztasat kdvetéen, (4.4 bekezdés), a vezerldegységnek memorizalni kell a kapuszarnyak nyitasi szégeit. Ebben a fazisban a rendszer rogziti a

kapuszarnyak nyitasi szégeit a mechanikus zart és nyitott Gtk6z&k kdzott. A megfeleld rogzitési és erésségli mechanikus Utk6zEk alkalmazasa és jelenléte

elengedhetetlen.

01. Oldja ki manualisan a kapunyité' motorokat (15. abra), majd nyissa ki a kapuszarnyakat a mozgasiranyuk feléig, hogy szabadon nyithatok és zarhatok
legyenek, ezt kévetéen ismét zarolja @ motorokat (16. abra).

02. A vezérléegységen (17. abra) tartsa lenyomva a P3 gombot legalabb 3 masodpercig, a motor beindulasakor engedje el a gombot. Varja meg, amig a
vezérlbegyseég végrehajtja a memorizacios fazist: M1 motor kapuszarny zarasa a mechanikus utk6z6ig, M2 motor kapuszarny zarasa a mechanikus tk6zéig, M2
és M1 motorok kapuszarnyak nyitdsa a mechanikus (itk6z6kig; M1 és M2 motorok kapuszarnyak bezarasa.

A Amennyiben az elsé mandver soran az egyik vagy mindkét kapuszarny a zarassal ellentétes irdanyban mozdul, tartsa lenyomva a P3 gombot a vezérlépulton
(17. abra) a memorizacids fazis leallitasahoz és forditsa meg a kapunyitast végz6 motor(ok) polaritasat, a barna és kék vezetékek megcserélésével (18. abra).
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A Amennyiben a kapuzaré mandévert végzd elsé motor nem az M1, tartsa lenyomva a P3 gombot a vezérléegységen (17. abra) a memorizacids fazis
leallitdsahoz és cserélje meg a motor terminalokat a vezérl6egységen (19. abra).

A Amennyiben barmilyen készllék (parancsbevitel, litk6zd, fotocella, a P3 gomb megnyomasa, stb.) megakadalyozza a memorizacios fazist, a fazis azonnal
leall és azt teljes egészében meg kell ismételni.

A Amennyiben az L3 LED villogni kezd a nyitasi szogek memorizalasanak fazisa végén, a mivelet soran hiba tértént: elharitdsahoz lasd a 8.10.3. bekezdést.

P2

= |
B

MR e

Sbs
P4

4.6 AZ ELSO TAVIRANYITO MEMORIZALASA

A vezérléegység ECCOS taviranyitdval kompatibilis radidvevét tartalmaz (tébbféle modell): a tovabbi Iépések végrehajtasa elétt fontos, hogy az 1. jeladét 1. modban
memorizalja a készllékkel az alabbi médon.

Tovabbi taviranyitok memorizalasahoz lasd a 8.3. bekezdést.

A A memorizacos folyamat megkezdése el6tt célszerii a jelolt idé6pontok vizsgalata és attekintése.
Az alabbi mivelettel egyidejlileg memorizalhatja az sszes gombot a taviranyitén, automatikusan hozzarendelve‘mindegyiket a 3. tablazatban feltlintetett
parancsokhoz. Az 1. médban memorizalt taviranyité kizarélag egyetlen automatizalast képes vezérelni.

3. TABLAZAT &

Gomb | Hozzarendelt parancs i
T1 Step-by-Step (SbS, Iépésrél Iépésre)

D
| ——
T —T5
T2 Személybejard funkcio 8 % @

T3 Csak nyitas T3 na

T4 Csak zaras -
——

T5 Kapuvilagitas be-ki —

Memorizaciés mivelet
1. A vezérléegységen (20. abra) tartsa lenyomva a P1 gombot 3.masodpercig; az L1 led bekapcsolasat kovetéen engedje el a gombot.

2. A gomb elengedését kdvetd 10 masodpercen belill tartsa lenyomyva a taviranyito barmelyik gombjat 3 masodpercig a memorizalashoz. Amennyiben a
memorizalas sikeres volt, a P1 led (a vezérl6egységen) 3villanast ad le.

3. Tovabbi taviranyitok memorizalasahoz ismételje meg a 02 lépést 10 masodpercen bellil, miel6tt a vezérlbegység automatikusan kilép a memorizacios fazisbol.

4.7 - ALAPVETO BEALLITASOK

4.7.1 - Kapuszarny mozgasi sebességének beallitasa

A kapuszarnyak nyitasi és zarasi mandvereinek sebessége kétféle lehet: “lassi” vagy “gyors” (a sebességfokozatok kdzotti valtast a vezérléegységen talalhatéd L2
led be vagy kikapcsolt allapota jelzi — 21. abra):

L2 led ki = a “lassu” mozgasi sebesség van kivalasztva.

L2 led be = a “gyors” mozgasi sebesseg van kivalasztva.

Sebességfokozat kivalasztasa

01. Nyomja meg a P2 gombot tébb alkalommal amig az L2 led vilagitva marad vagy kikapcsol (21. abra).

4.7.2 - Kapuszarny miikdési ciklusanak beallitasa

A kapuszarnyak "nyitasi és zarasi" manéver ciklusai kétfélék lehetnek: “egyszeri ciklus (félautomata)” vagy “teljes ciklus (automatikus)” (a beallitasok kozotti valtast
a vezérléegységen talalhato L3 led be vagy kikapcsolt allapota jelzi 22. abra):

L3 led ki = az “egyszeri ciklus (félautomata)’ mandver ciklus van kivalasztva (az els6 parancsra a kapu kinyilik és Ujabb zaré parancsig nyitva marad).

L3 led be = a “teljes ciklus (automatikus)” mandver ciklus van kivalasztva (egyetlen parancsra a kapu kinyilik majd automatikusan bezar a beallitott varakozasi idé
elteltével - utobbi beallitdsahoz lasd a 8.1.1. bekezdést)

A kivant ciklus beallitasanak miivelete

01. Nyomja meg a P3 gombot tdbb alkalommal amig az L3 led vilagitva marad vagy kikapcsol (22. abra).
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5 TESZTELES ES UZEMBE HELYEZES

A FIGYELEM! - A rendszer tesztelését kizarolag képzett és gyakorlott személyzet végezheti, akik felelosséget vallalnak, hogy a teszteket a jelenlévd
kockazatok ismeretében hatarozzak meg, valamint biztositjak, hogy azok minden jogszabalyi eléirasnak, szabvanynak és eléirasnak megfeleldk, kivaltképp
a kapu automatizalas tesztelési modszereit meghatarozé EN 13241-1, EN 12445 és EN 12453 szabvanyok 6sszes kovetelményeinek.

5.1 - TESZTELES

1. Szigoruan tartsa be a lll. oldalon talalhaté 6sszes utasitast és figyelmeztetést.

2. Ataviranyitéval tesztelje a kapunyitasi és zarasi miveleteit, ligyelve arra, hogy a kapuszarnyak rendeltetésszeriien mozognak. A kapu megfelelé6 mozgasanak
ellendrzése érdekében, valamint a szerelési hibak, nem megfeleld beallitasok és.az esetleges surlodasi pontok kizarasa érdekében célszerii szamos tesztet
elvégezni.

3. Egyesével ellendrizze a rendszer biztonsagi készllékeit (fotocellak, érzékeny peremek, stb.). Fontos, hogy az eszkdzok aktivalasakor az ECSbus led (a
vezérlbegységen) hosszabb villanassal jelezze, hogy a vezérl6egység fogadta a parancsot.

4. A fotocellak ellenérzéséhez és a mas eszkozokkel vald interferenciakizarashoz htizzon végig egy 5 cm atmérgji, 30 cm hosszusagu hengert az eszkoz optikai
tengelye mentén, elészoér a TX, aztan az RX készilékhez kdzelebb, majd a ketté kozott féltavon és bizonyosodjon meg réla, hogy a késziilék mindharom esetben
aktivalédott, aktiv allapotrél riasztasi allapotra valtva majd vissza. Végezetiil ellenérizze, hogy ezzel a vezérléegységen a kivant cselekvés keril aktivalasra, példaul
kapuzaré manéver soran a mozgas iranya megfordul.

5. Az EN 12453 szabvany altal el6irt médon mérje meg az Utkozési eré mértékét. Amennyiben motoreré vezérlése az Utkdzési erét csokkenti segédfunkcioként
alkalmazott, teszteléssel hatarozza meg a leghatékonyabb beallitast.

5.2 - UZEMBE HELYEZES

Az ilizembe helyezés kizardlag a tesztfazisok sikeres teljesitése utan végezheto el. A késziilék részleges vagy hianyos lizembe helyezése szigoruan tilos.

1. Készitse elé az automatizalas technikai dokumentaciojat, melynek legalabb tartalmaznia kell az alabbiakat: szerelési rajz (példaul a 2. abra), kapcsolasi rajz
(példaul a 7. abra), kockazatelemzés és alkalmazott relativ megoldasok, minden rendszerben hasznalt készilék megfeleléségi nyilatkozata a gyartotol.

2. Helyezzen fel egy adattablat a kapura, melynek legalabb az alabbiakat kell tartalmaznia: az automatizalas tipusa, (az izembe helyezésért felel6s) gyartd neve
és cime, a készilék sorozatszama, a gyartas éve és a CE jelzés.

3. Véglegesen helyezze fel a kapura a készletben mellékelt cimkét, ami a kapunyitd motor kézi zarolasanak/kioldasanak miveletsorat ismerteti (03 Fazis - 12.
abra).

4. Toltse ki a megfelel6ségi nyilatkozatot és adja at az automatizalas tulajdonosanak (1. fliggelék).

5. Készitse el és adja at a hasznalati utmutatot az automatizalas tulajdonosanak (10. fejezet - kiveheté melléklet).

6. Készitse el6 és adja at a karbantartasi ttemtervrél szol6 Grlapot a tulajdonosnak, amely tartalmazza az automatizalasban hasznalt 6sszes késztilékre
vonatkozo karbantartasi informaciokat.

7. Az automatizalas tizembe helyezése elétt ellendrizze, hogy a tulajdonos kell6képpen tisztaban van az dsszes fennalld kockazattal és veszéllyel.

6 KARBANTARTAS

A rendszer karbantartasa kizarélag a jelen utmutatoban szerepl6 biztonsagi el6irasok, valamint a hatalyos jogszabalyok és szabvanyok szigoru betartasa
mellett végezheto.

Az automatizalas készilékei nem igényelnek specidlis karbantartast, viszont rendszeresen ellenérizendék (legalabb hathavonta egyszer) a hatékony miikodés
biztositasa érdekében.

Ennek érdekében végezze el az 5.1 bekezdésnél felsorolt 6sszes tesztet és ellendrzést, valamint nézze at az adott késziilékek hasznalati utasitasaiban szereplé
karbantartasi tervezeteket.
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7 TERMEK ELTAVOLITASA

Jelen termék alapvetd része az automatizalasnak, ezért kizarélag a rendszer egészével egyiitt tavolithato el.
A termék élettartamanak lejartakor a leszerelés és eltavolitas a telepitéshez hasonléan kizarélag képzett szakember(ek) altal végezheté.
Jelen termék szamos kilonféle anyagot tartalmaz, melyek vagy Ujrahasznosithatok vagy selejtezésre szorulnak. Jarjon utana, hogy jelen termékkategoria a helyi
jogszabalyok értelmében milyen Gjrahasznositasi illetve hulladékkezelési eljarasokat igényel.
Figyelem! - jelen termék bizonyos alkatrészei szennyezd vagy veszélyes anyagokat tartalmazhatnak, melyek kérnyezetbe engedése sulyos kdrnyezeti vagy
egészseégligyi karokat okozhatnak.
Ahogy a mellékelt jelzés is mutatja, a terméket nem lehet haztartasi hulladékként kezelni. A hulladékanyagot csoportositsa a helyi hatalyos jogszabalyok értelmében,
vagy Uj készlilék vasarlasa esetén a régit kildje vissza a gyarténak.
Figyelem! - a helyi jogszabalyok sulyos pénzbirsaggal blintethetik jelen termék nem megfelel6 modon térténd eltavolitasat.

8 TOVABBI INFORMACIO

8.1 - HALADO BEALLITASOK

8.1.1 - Paraméterek moédositasa (1. médban memorizalt taviranyitoval)
A taviranyitéval szamos paramétert bedllithat a vezérl6egységen:

* Varakozasi id6: az az iddintervallum, amig a kapu nyitva marad az automatikus bezaras elétt (amennyiben a "teljes ciklus" funkcio lett beallitva); lasd a 8.1.1.1.
bekezdést.

* Személybejaré funkcié: A kapuszarnyak részleges kinyitasa, gyalogosforgalom beengedésére; lasd a 8.1.1.1. bekezdést.

* Motorerésség: maximalis motorerésség alkalmazasa a kapuszarnyak mozgatasahoz; amennyiben a megadottnal nagyobb erdkifejtés sziikséges, azt a
vezérl6egység a kapuszarnyak Utjaban all6 akadalyként értelmezi és megforditia a mozgas iranyat; 1asd a 8.1.1.1. bekezdést.

* Step by Step (SbS, Iépésrdl Iépésre) funkcio: kapuszarnyak fokozatos mozgatasa, a megadott Iépésparancsok (SbS) szerinti sorrendben; lasd a 8.1.1.1.
bekezdést.

* Nyitas parancs konfiguracio: a nyitas parancs programozéasat teszi lehetévé, az 5. tablazatban feltlintetett modon.
* OGI kimenet konfiguracié: a kimenet az alabbi médon viselkedik a bedllitott konfiguraciétél fliggéen (lasd a 8.1.1.2. bekezdést):
a) OGI: ki: automatizalas lezarva; lassu villanas: kapunyito mandver végrehajtasa; gyors villanas: kapuzaré mandéver végrehaijtasa; egyenletes vilagitas:
minden egyéb esetben
b) Kapuvilagitas: a kimenet a manéver kezdetekor aktivalodik és 60 masodperceel a mandver elvégeztét kdvetéen automatikusan kikapcsol
c) Elektromos zérolas: a kimenet néhany masodperccel a kapunyité manévert kévetéen aktivalodik, zarolt automatizalas esetén
d)  Jelenléti funkcio: lasd a 8.1.2 bekezdést.

* Motor 1 és Motor 2 kisiitése zaraskor: beallitia a motorok "révid elleniranyu" mozgasanak az idétartamat kapuzardé manévert kévetdéen, a maradék erd
csillapitasa érdekében; lasd a 8.1.1.2. bekezdést.

* Motor 1 és Motor 2 kisiitése nyitaskor: bedllitia a motorok "rovid elleniranyd" mozgasanak az idétartamat kapunyité manévert kdvetéen, a maradék eré
csillapitasa érdekében; lasd a 8.1.1.2. bekezdést.

A beadllitasok barmilyen 1. médban memorizalt taviranyitoval modosithatok (beleértve a mellékelt taviranyitot, lasd a 8.3.1. bekezdést). Amennyiben nem rendelkezik
1. moédban memorizalt taviranyitéval, memorizalhat egyet kizarélag programozas céljabdl, melyet késébb kitdrolhet (lasd a 8.4. bekezdést).

8.1.1.1 - Paraméter médositasi miivelet: Varakozasi idé - Személybejaré funkcié - Motorerésség - Step By Step (Iépésrol Iépésre) funkcio

Mindegyik paraméter igény szerint médosithato, kivéve a motorer6sségi paramétert, ami specidlis kdzbenjarast

igényel:

* Ne hasznaljon magas eréértékeket a kapuszarnyak nyitdsa soran felmerlé szorulasok kompenzalasra: a tulzott
erdkifejtés karos lehet a biztonsagi rendszerre vagy kart tehet a kapuban.

* Amennyiben a motoreré paraméter az litkozési erét csékkentd rendszer kisegitésére szolgal, minden médositast
kdévetéen az EN 12453 szabvanynak-megfelel6en mérje meg a kifejtett erét.

* A kapu mozgasara az id6jarasi korilmények is hatassal lehetnek, igy az utdbbi paramétert célszeri
id6kdzonként médositani.

A Mielétt nekilatna, ellenérizze a médositani kivant paramétert, valamint a szilkséges intézkedéseket a 4.

téblazatban:

1. Ataviranyitén (23. abra) tartsa egyszerre lenyomva a T1 és T2 gombokat 5 masodpercig majd
engedje el azokat.

2. 3 masodperccel a gombok elengedését kovetben, hajtsa végre a 4. tablazatban leirt intézkedéseket a kivant paraméter médositasahoz.
4. TABLAZAT

Paraméterek Erték Vészjelzé lampa vagy ECSBus Hasznalando Sziikséges
LED altal kibocsatott villanasok taviranyité gomb intézkedések
Varakozasi idé | 10 masodperc 1 T1 Nyomja meg a T1
gombot eqyszer
20 masodperc * 2 T1 Nyomja meg a T1
gombot kétszer
40 masodperc 3 Tl Nyomjameg a T1
gombot haromszor
80 masodperc 4 Tl Nyomjameg a T1
gombot négyszer
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Paraméterek

Erték

Vészjelz6 lampa vagy ECSBus
LED altal kibocsatott villanasok

Hasznalandé
taviranyité gomb

Sziikséges
intézkedések

Személybejaro

Kapuszarny 1 kinyitasa félig

T2

Nyomja meg a T2 gombot egyszer

funkcio Kapuszarny 1 kinyitasa teljesen * 2 T2 Nyomja meg a T2 gombot kétszer
kapuszarnyak kinyitasa 1/4 részt 3 T2 Nyomja meg a T2 gombot haromszor
Kapuszarnyak kinyitasa félig 4 T2 Nyomja meg a T2 gombot négyszer
Motorerésség Alacsony 1 T3 Nyomja meg a T3 gombot egyszer
Ko6zepes-alacsony* 2 T3 Nyomja meg a T3 gombot kétszer
Kbézepes-magas 3 T3 Nyomja meg a T3 gombot haromszor
Magas 4 T3 Nyomja meg a T3 gombot négyszer
Step-by-Step Nyit - Leall - Zar - Leall 1 T4 Nyomja meg a T4 gombot egyszer
(SbS, lépésrél Nyit - Leall - Zar - Nyit * 2 T4 Nyomja meg a T4 gombot kétszer
|épé5|‘e) Nyit - Zar - Nyit - Zar 3 T4 Nyomja meg a T4 gombot haromszor
funkcioé i
Csak nyités 4 T4 Nyomja meg a T4 gombot négyszer

* Alapértelmezett érték

8.1.1.2 - Paraméter modositasi miivelet: Nyitas parancs konfiguracioé - OGI kimenet konfiguracié - Motor 1 és

2 kislitése zaraskor - Motor 1 és 2 kisiitése nyitaskor

A Miel6tt nekilatna, ellenérizze a médositani kivant paramétert, valamint a sziikséges intézkedéseket az 5.

téblazatban:

1. Ataviranyiton (24. abra) egyszerre tartsa lenyomva a T1 és T3 gombokat 5 masodpercig majd engedije el.
2. 3 masodperccel a gombok elengedését kdvetben, hajtsa végre a 5. tablazatban leirt intézkedéseket a kivant

paraméter modositasahoz.

Paraméterek

Erték

Vészjelz6 lampa vagy ECSBus
LED altal kibocsatott villanasok

Hasznalandé
taviranyité gomb

Sziikséges
intézkedések

Nyitas parancs

Nyitas* (nyitas, zaras folyamattal)

1

T1

Nyomja meg a T1 gombot egyszer

konfigurécié Gyalogos beengedés (step-by-step, 2 T1 Nyomja meg a T1 gombot kétszer
(Iépésrdl Iépésre) parancs)
OGI bemenet OGI * 1 T2 Nyomja meg a T2 gombot egyszer
konfiguracié Kapuvilagitas 2 T2 Nyomja meg a T2 gombot kétszer
Elektromos zar 3 T2 Nyomja meg a T2 gombot haromszor
Jelenléti funkcid 4 T2 Nyomja meg a T2 gombot négyszer
Motor 1 és 2 Nincs kislités * 1 T3 Nyomja meg a T3 gombot egyszer
kislitese 0.1 masodperc (minimum) 2 T3 Nyomja meg a T3 gombot kétszer
I 0.2 masod perc 3 T3 Nyomja meg a T3 gombot haromszor
0.3 masodperc 4 T3 Nyomja meg a T3 gombot négyszer
0.4 masodperc (atlag) 5 T3 Nyomja meg a T3 gombot 8tszor
0.5 masodperc 6 T3 Nyomja meg a T3 gombot hatszor
0.6 masodperc 7 T3 Nyomja meg a T3 gombot hétszer
0.7 masodperc (maximum) 8 T3 Nyomja meg a T3 gombot nyolcszor
Motor 1 és 2 Nincs kisiités * 1 T4 Nyomja meg a T4 gombot egyszer
kislitese 0.1 masodper¢ (minimum) 2 T4 Nyomja meg a T4 gombot kétszer
kapunyitaskor 0.2 masodperc 3 T4 Nyomja meg a T4 gombot haromszor
0.3 masodperec 4 T4 Nyomja meg a T4 gombot négyszer
0.4 masodperc (étlag) 5 T4 Nyomja meg a T4 gombot 6tszér
0.5 masodperc 6 T4 Nyomja meg a T4 gombot hatszor
0.6 masodperc 7 T4 Nyomja meg a T4 gombot hétszer
0.7 masodperc (maximum) 8 T4 Nyomja meg a T4 gombot nyolcszor

* Alapértelmezett érték

8.1.2 - Jelenléti funkcid

Amennyiben ehhez a kimenethez LM100 fénymodulok vannak csatlakoztatva (nem része a készletnek), a funkcié az alabbiak szerint (izemel:
- kapu bezarva: amennyiben szilard test athaladasa megzavarja az (infravérés) sugarzast a fotocellak kozott, a kapuvilagitas 5 masodpercre bekapcsol; amennyiben
5 masodperc elteltével a sugarzas tovabbra is akadalyozott, a kapuvilagitas ismét bekapcsol 5 masodpercig; ha a fotocella nem érzékel tobbé eszkozt, a kapuvilagitas

kikapcsol.

- kapu mozgasakor (nyitd és zaré mandverek): a kapuvilagitas folyamatos.
A kapunyit6 és zaré mandévert kdvetden, illetve ha a kapu all6 helyzetben van, a kapuvilagitds 5 masodpercig bekapcsolva marad, majd a kapu zart allapotanak
megfeleléen lizemel tovabb.

8.1.3 - Paraméterbeallitasok egyesével térténd ellenérzése (1. médban memorizalt taviranyitéval)

Az ellenérzés barmilyen taviranyitéval elvégezhetd, amit 1. médban memorizalt (beleértve a készlettel mellékelt taviranyitot, lasd a 8.3.1 bekezdést). Amennyiben
nem rendelkezik 1. médban memorizalt taviranyitéval, memorizalhat egyet kizarélag programozas céljabdl, melyet késébb kitérolhet (Iasd a 8.4 bekezdést).

8.1.3.1 - Paraméter ellenérzési miivelet: Varakozasi id6 - Személybejaré funkcié - Motorerésség - Step By Step (lépésrél Iépésre) funkcid

A Mielétt nekilatna, ellenérizze a moédositani kivant paramétert, valamint a sziikséges intézkedéseket a 4. tablazatban:

10 - Magyar




1. Ataviranyitén (25. abra) tartsa egyszerre lenyomva a T1 és T2 gombokat 5 masodpercig majd engedije el azokat.

2. Azelengedést kdveté 3 masodpercen beliil hajtsa végre a 6. tablazatban elirtakat a kivant paraméter ellenérzéséhez.

3. Engedje el a gombot amikor a veszélyjelz6 fény vagy az EcsBus LED villogni kezd: jegyezze meg a villanasok szamat.

A villanasok szamanak megfelel értékek a 4. tablazatban talalhatok.
6. TABLAZAT
Paraméterek Sziikséges intézkedések
Varakozasi id6 Tartsa lenyomva a T1 gombot
Személybejaro funkcio Tartsa lenyomva a T2 gombot
Motorerésség Tartsa lenyomva a T3 gombot
Step by Step (Iépésrdl Iépésre) funkcié | Tartsa lenyomva a T4 gombot

8.1.3.2 - Paraméter ellenérzési miivelet: Nyitas parancs konfiguracié - OGI kimenet konfiguracio6 - Motor 1 és 2 kisiitése zaraskor - Motor 1 és 2 kisiitése
nyitaskor

A Mielétt nekilatna, ellenérizze a moédositani kivant paramétert, valamint a szlikséges intézkedéseket a 7. tablazatban:

1. A taviranyiton (26. abra) egyszerre tartsa lenyomva a T1 és T3 gombokat 5 masodpercig majd engedje el.
2. Az elengedést kdvetd 3 masodpercen beliil hajtsa végre a 7. tablazatban elirtakat a kivant paraméter ellenérzéséhez.

3. Engedje el a gombot a villogdlampa villogasakor: jegyezze meg a villanasok szamat.
A villanasok szamanak megfelel6 értékek az 5. tablazatban talalhatok.
7. TABLAZAT

Paraméterek Sziikséges intézkedések
Nyitas parancs konfiguracio Tartsa lenyomva a T1 gombot
OGI kimenet konfiguracié Tartsa lenyomva a T2 gombot
Motor 1 és 2 kistitése zaraskor Tartsa lenyomva a T3 gombot
Motor 1 és 2 kisiitése nyitaskor Tartsa lenyomva a T4 gombot

8.2 - TOVABBI KESZULEKEK HOZZAADASA ES ELTAVOLITASA

A rendszerhez barmikor hozzaadhat vagy eltavolithat tovabbi készilékeket: Uj készulék hozzaadasakor mindig ellendrizze, hogy az teljes mértékben kompatibilis az
ARIA 200M/400M-el; tovabbi informaciéért forduljon a Nice miszaki tamogatasért felel6s szolgalatahoz.

8.2.1 - Tovabbi késziilékek memorizalasa
Az ECSbus és Stop bemeneteken csatlakoztatott késziilékek felismerése altalédban a telepitési fazis soran kerdl a E a
végrehajtasra; amennyiben a rendszerhez a telepités utan ad hozza (vagy tavolit el) késziilékeket, mindig az alabbiak
szerint jarjon el: \\/ E
1. A vezérl6egységen tartsa lenyomva a P2 gombot (27. abra) legalabb 3 masodpercig majd engedje el. ﬁ_j_ i
2. Varjon néhany masodpercet, amig a vezérléegység elvégzi az eszkozfelismerési miveletet: az L2 led ilyenkor VAT [ (
kialszik. Hiba esetén a led villogni kezd - lasd a 9. fejezetet.
3. Akésziilékek hozzaadasat és/vagy eltavolitasat kovetéen az automatizalast ismét tesztelni kell (5.1 bekezdés). 2 E ™
o
8.2.2 — Valaszthaté fotocellak hozzaadasa

Az ARIA 200M/400M-hez mellékelt fotocellakon kivil barmikor tovabbi fotocellakat telepithet a rendszerbe. 2 szarnyas kapu automatizalasa esetén a fotocellak a 28.
abran lathaté modon helyezheték el.
Annak érdekében, hogy a vezérl6egység megfeleléen ismerje fel a fotocellakat, személyesen végezze el azok cimzését, biztositva a megfelel6 athidalé kabeleket. A
cimzési miveletet a TX és RX eszkdzokdn egyarant el kell végezni (ligyelve arra, hogy az athidalé kabelek mindkét eszk6zon hasonldéan legyenek bedllitva), ezt
kovetden ellendrizze, hogy nincs mas fotocella par ugyanahhoz a cimhez rendelve. A fotocellak cimzése egyarant fontos az ECSbus-on csatlakoztatott egyéb eszk6zok
altali felismeréshez, valamint az altaluk elvégeznikivant funkcié hozzarendeléséhez.
1. Tavolitsa el a fotocella boritasat.
2. Hatarozza meg a telepités helyetaz A abra alapjan majd telepitse az athidalot a 8. tablazatban eldirtak szerint.

A fennmarad¢ athidalokat.6rizze meg késébbi hasznalat céljabdl (29. abra).
3. Végezze el a 8.2.1 Tovabbi késziilékek memorizalasa c. bekezdésben leirt eszkdzfelismerési fazist.
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8. TABLAZAT

Fotocella Athidalé helyzete Fotocella Athidal6 helyzete

Beltéri fotocella magassdg = 100 cm, a

Kiiltéri fotocella magassag = 50 cm, a zarasi zarasi (ledllitia és visszafordita a kapu
FOTO . P ” FOTO 11l e BN
. faziskor aktivalodik (ledllitja és visszaforditja . mozgasanak az iranyat) és a nyitasi fazisban
(FOTO) a kapu mozgasanak az iranyat) (FOTO 111) egyarant aktivalodik (ledllitia majd djrainditja
a kapu mozgasat a fotocella kioldasakor)
Kultéri fotocella magassag = 100 cm, a Beltéri fotocella, a nyitasi faziskor aktivalodik
FOTO Il PPN . FOTO 2 . . P
zarasi faziskor aktivalodik (ledllitia és (ledllitta  és  visszafordita a  kapu
(FOTO ) visszafordita a kapu mozgasanak az (FOTO 2) mozgasanak az iranyat) )
iranyat)

Beltéri fotocella magassag = 50 cm, a zarasi
(ledllita  és  visszafordita a  kapu
| mozgasanak az iranyat) és a nyitasi fazisban
(FOTO 1) egyarant aktivalodik (leallitia majd Gjrainditja
a kapu mozgasat a fotocella kioldasakor)

FOTO 1

FOTO 2 II Beltéri fotocella, a nyitasi faziskor aktivalodik
, (ledllitta  és  visszafordita a  kapu %
(FOTO 211)

mozgasanak az iranyat)

8.3 - TOVABBI TAVIRANYITOK MEMORIZALASA

A vezérléegység ECCOS taviranyitokkal (tdbbféle modell) kompatibilis radidvevével rendelkezik. A mellékelt taviranyiték nincsenek memorizalva, ezért fontos hogy
elséként (1.) azokat memorizélja (4.6 bekezdés); tovabbi taviranyitok memorizalashoz az alabbi két mivelet kdzll valaszthat (1..mod vagy 2. mod). A vezérléegység
osszesen 100 taviranyit6 memorizalasra képes: 1. médban memorizalaskor minden egyes taviranyité egy memaériaegységnek felel meg, 2. modban a miivelet soran
minden egyes taviranyité gomb egy memoriaegységnek felel meg.

A A memorizacés miivelet megkezdése el6tt célszerii a jelolt id6pontok vizsgalata és attekintése.

8.3.1 - 1. méd memorizacios miivelet

Ezzel a mivelettel egyszerre memorizalhatja az 6sszes gombot a taviranyitén, melyekhez automatikusan keriilnek hozzarendelésre a 9. tablazatban
feltiintetett parancsok. Az 1. médban memorizalt taviranyité kizarélag egyetlen automatizalast képes vezéreini.

9. TABLAZAT m

Gomb | Hozzarendelt parancs
T1 Step by step (Iépésrél Iépésre) T
T2 Személybejaro funkciod

T3 Csak nyitas (nyit leall)
T4 Csak zaras (zar leall)

T5 Kapuvilagitas be-ki

Memorizacios miivelet

1. Avezérléegységen (31. abra) tartsa lenyomva a P1 gombot legalabb 3 masodpercig; az L1 led bekapcsolasakor engedje el a gombot.
2. Azelengedést kbvetén 10 masodpercen bellil tartsa lenyomva a memorizalni kivant gombot a taviranyiton.
Amennyiben a memorizaciés mivelet sikeres volt, a (vezérléegységen talalhatd) L1 led harom villanast ad le.
3. Tovabbi taviranyitok memorizalasahoz ismételie mega 02 lépést 10 masodpercen belll, miel6tt a vezérlegység automatikusan kilép a memorizacids fazisbol.

8.3.2 - 2. méd memorizaciés miivelet
Ezzel a mivelettel egyesével memorizélhatia a gombokat a taviranyitén, melyekhez a 10. tablazatban feltiintetett parancsok keriilnek hozzarendelésre.
A 2. médban memorizalt taviranyitoval egyszerre tobb automatizalas is vezérelheté (példaul: automatizalas 1 - 1-es gomb; automatizalas 2 - 2-es gomb; stb.)

10. TABLAZAT Memorizacios miivelet

7 e o 1.A miivelet megkezdése elétt fontos, hogy térélje a memorizalni kivant
Gombnyomasok| Hozzarendeltparancs L1 led villanasainak RN grezdese gy 1ro}
. 2 taviranyitd6 memorijat - 1asd a 8.4. bekezdést.
szama sSzama a

Py 7 2. A10. tablazatrdl valassza ki a gombhoz hozzarendelni kivant parancsot és
vezérléegységen - i Y
a szikséges gombnyomasok szamat.
1 3. A vezérl6egységen (31. dbra) nyomja meg a P1 gombot a kivalasztott
2 parancsnak megfelel6 szamu alkalommal (7. tablazat); azL1led a
3 kivalasztott paranccsal megegyezd gyors villanasokat ad le.
2 4. Az ezt kdvetd 10 masodpercen beliil, tartsa lenyomva 2 masodpercig a
— memorizalni kivant gombot: sikeres memorizalas esetén az L1 led (a
5 alkalommal | Megallitas 5 vezérldegységen) 3 alkalommal felvillan.
6
7
8
9

egyszer Step by step.(Iépésrél [épésre)
kétszer Személybejaro funkcio

3 alkalommal | Csak nyitas

4 alkalommal® | Csak zaras

6 alkalommal | Tarsashazi nyitas 5. Amennyiben tovabbi taviranyitokon is memorizalja kivanja ugyanezt a

7 alkalommal | Rendkiviil fontos nyitas parancsot, ismételje meg a 03-as Iépést 10 masodpercen belil, kilénben a
8 alkalommal | Személybejaré funkcio 2 késziilék automatikusan kilép a memorizacios fazisbol.

9 alkalommal | Személybejaré funkcié 3
10 alkalommal | Nyitas + automatizalas zarolasa | 10
11 alkalommal | Zaras + automatizalas zarolasa |11
12 alkalommal | Automatizalas zarolasa 12
13 alkalommal | Automatizalas engedélyezése 13

Megjegyzés: a T5 gomb nem 2. médban térténé memorizalasra van
konfiguralva.

8.3.3 - Memorizaciés miivelet két taviranyitoval a vezérléegység kbzelében (a vezérléegység gombjainak hasznalata nélkul)

Ezzel a miivelettel egy UJ taviranyité memorizalhato, egy masik, korabban memorizalt (REGI) és (izemképes taviranyité felnasznalasaval, a vezériéegység
gombjainak megnyomasa nélkiil, annak kdzelében.
A miivelet soran az UJ taviranyité a REGIVEL megegyezé médon keriil memorizalasra (1. vagy 2. médu beallitassal).

o_Amennyiben a REGI taviranyité 1. médban lett beallitva:
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1. Mindkét taviranyitdval kézben helyezkedjen a vezérléegységhez kozel: Aa lépések k6zott mindig varjon 1 masodpercet.
2. Az UJ taviranyiton, tartsa barmelyik gombot lenyomva legalabb 8 masodpercig majd engedie el.

3. AREGI taviranyitén, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedije el.

4. A REGI taviranyiton, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedie el.

5. A REGI taviranyiton, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedie el.

6. Az UJ taviranyiton, tartsa lenyomva a memorizalni kivant gombot legalabb 5 masodpercig majd engedie el.

Ismételje meg a miveletsort minden egyes memorizalni kivant taviranyiton.

« Amennyiben a REGI taviranyité 2. médban lett beallitva:

1. Mindkét taviranyitoval kézben helyezkedjen a vezériéegységhez kozel: A a lépések kozott mindig varjon 1 masodpercet.
2. Az UJ taviranyiton, tartsa a memorizalni kivant gombot lenyomva legalabb 8 masodpercig majd engedie el.

3. A REGI taviranyiton, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedie el.

4. A REGI taviranyitén, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedie el.

5. A REGI taviranyitén, tartsa lenyomva a masolni kivant gombot legalabb 2 masodpercig majd engedije el.

6. Az UJ taviranyiton, tartsa a memorizalni kivant gombot lenyomva legalabb 5 masodpercig majd engedie el.
Ismételje meg a miveletsort minden egyes memorizalni kivant taviranyiton.

8.4 - ADOTT TAVIRANYITO TORLESE A VEZERLOEGYSEG MEMORIABOL
Ezzel a mivelettel torélhet egy taviranyitét a vezéridegységbdl (memorizalas 1. modban) vagy a taviranyité egyik gombjahoz rendelt parancsot (memorizalas 2.
maédban): utébbi akkor sziikséges ha ugy kivanja tordlni a taviranyitét, hogy az tovabbra is hozzaférhessen a vezérléegységhez.

+Mivelet 1. médban memorizalt taviranyitd esetén:

1. Avezérlegységen (32. dbra) tartsa lenyomva a P1 gombot a miivelet végéig.

2. Az L1 led bekapcsolasakor tartsa lenyomva a P1 gombot, majd szintén tartsa lenyomva a térélni kivant
gombot a taviranyiton, amig az L1 led 5 alkalommal felvillan, melyet kévetéen mindkét gombot elengedheti.

Ismételje meg a miveletsort minden egyes tordlni kivant taviranyiton.

+ Mivelet 2. médban memorizalt taviranyitd esetén:

1. A vezérléegységen (32. abra) tartsa lenyomva a P1 gombot a miivelet végéig.

2. Az L1 led bekapcsolasakor tartsa lenyomva a P1 gombot, majd szintén tartsa lenyomva a térélni kivant gombot a taviranyiton, amig az L1 led 5 alkalommal
felvillan, melyet kdvetéen mindkét gombot elengedheti

Ismételje meg a miveletsort minden egyes téréIni kivant taviranyiton.

8.5 - TELJES RADIOMEMORIA TORLESE
Az alabbi miivelettel az OSSZES memorizalt taviranyitd toriésre keriil: a miveletet a vezérldegységen kell végrehajtani.

A vezérléegységen (32. abra) tartsa lenyomva a P1 gombot.

Ellenérizze, hogy az L1 led 4/5 masodpercig be-, aztan kikapcsol és 3 alkalommal felvillan.
Engedje el a P1 gombot pontosan a harmadik villanaskor.
Ellenérizze, hogy az L1 led gyorsan villog.

Eal A o

5. Ellenérizze, hogy az L1 ted 5 atkalommal lassan felvillan = sikeres torlés.
8.6 - TARTALEK AKKUMULATOR TELEPITESE (PR100 modell)

A FIGYELEM! - A vezérl6egység tartalék akkumulatoranak elektromos csatlakoztatasa kizarélag a telepitési és programozasi fazisok befejeztével
végezhetd el, mivel az akkumulator tartalék aramforrasként szolgal vészhelyzetek esetén.

A tartalék akkumulator telepitésével és a vezérl6egységhez torténd csatlakoztatasaval kapcsolatos informaciokért lasd a 33. abrat, valamint a relevans hasznalati
utmutatot.

Amennyiben az automatizalas a tartalék akkumulatoron keresztil ellatott, a vezérl6egység a mandvert kéveté 60 masodpercen belll automatikusan kikapcsolja az
ECSbus kimenetet (és vele egydtt mindentacsatlakoztatott készuléket), valamint a villogéldampa kimenetet és az 6sszes LEDet is (az ECSbus led kivételével, ami
sokkal lassabb ttemben villan fel ilyenkor): ezzel az automatikus kikapcsolassal a rendszer készenléti funkciora valt.

Ezt kbvetden, amennyiben a vezérl6egység parancsot fogad, a normal miikédés némi késleltetéssel visszaall; a funkcié célja az energiafogyasztas minimalizalasa
(rendkivil fontos akkumulatorrdl dzemeltetett automatizalas esetén)

8.7 - SOLEKIT NAPELEMES RENDSZERU KESZLET TELEPITESE

A FIGYELEM! - Amennyiben az automatizalast kizarélag napenergiaval kivanja miikodtetni, NE CSATLAKOZTASSA egyidejiileg az elektromos
halézathoz.

A SOLEKIT napelemes tapegyseg rendszer vezérléegységhez torténé csatlakoztatasaval kapcsolatos informaciokért l1asd a 35. abrat, valamint a relevans hasznélati
utmutatot.
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8.8 - DIAGNOSZTIKAI ES ESZKOZ JELZESEK

Bizonyos készulékek uzenettel jelzik a mikddési allapotukat vagy barmilyen rendellenességet.

8.8.1 - Fotocella jelzések

A fotocellak egy biztonsagi (SAFE) ledet (35. abra) tartalmaznak, mellyel barmikor megallapithaté az tizemelési

allapotuk: lasd a 11. tablazatot.

Biztonsagi led (35. abra)

Allapot

11. TABLAZAT
Tennivalé

Ki

A fotocella nincs aram alatt vagy
meghibasodott

Ellenérizze, hogy a fotocella terminalok feszliltsége 8-12 VDC kozotti; megfeleld
feszliltség esetén a fotocella valdszintileg hibas

3 gyors villanas 1
masodperc sziinettel

A vezérléegység nem ismeri fel a
készlléket

Ismételje meg az eszkozfelismerési miveletet a vezérléegységen. Ellendrizze hogy az
ECSbushoz csatlakoztatott fotocella parok mind eltéré cimekkel rendelkeznek (tovabbi
informacidért 1asd a fotocella hasznalati utasitasat)

1 nagyon lassu villanas

Az RX kivalé jelet fogad

Normal miikédés

1 lassu villanas

Az RX o jelet fogad

Normal mikodés

1 gyors villanas

Az RX gyenge jelet fogad

Normal mikodés, viszont ellendrizze a TX-RX késziilékek elhelyezését, illetve, hogy a
fotocella lencsék kell6képpen tisztak

1 nagyon gyors villanas

Az RX rossz jelet fogad

A normal mikodés hatara; ellendrizze a TX-RX készllékek elhelyezését, illetve, hogy a
fotocella lencsék kell6képpen tisztak

Folyamatosan vilagit

Az RX nem fogad jelet

Ellenérizze, nem akadalyozza valami a TX és az RX kozétti jelatadast. Ellendrizze, hogy a
TX lassan villog. Ellenérizze a TX-RX készilékek elhelyezését

8.8.2 - Villog6lampa fényjelek

A mandver soran a fényjelzés masodpercenként 1 alkalommal.villan fel; rendellenesség esetén a villanasok gyakoribbak, lasd a 12. tablazatot.

12. TABLAZAT

1 masodperc
sziinet, 5 villanas

Villanasok (gyors) Allapot Tennivalo

1 villanas ECSbus hiba A jelenlévd készilékek nem egyeznek meg a felismert eszkdzokkel a mandéver

1 masodperc sziinet megkezdésekor: ellendrizze a késziilékek allapotat, €s amennyiben sziikséges, ismételje

1 villanas meg az eszkozfelismerési miveletet (8.2.1. bekezdés). Egy vagy tobb készilék
meghibasodott; ellendrizze a készilékeket, és amennyiben szlikséges, cserélje ki azokat

2 villanas Fotocella intervencio A mandéver megkezdésekor egy vagy tébb fotocella nem aktivalodik a mozgas;

1 masodperc sziinet ellendrizze, nem akadalyozza-e valami a fotocellakat.

2 villanas Nem szlkséges a beavatkozas, amennyiben az akadaly a mivelet elvégzése soran van

3 villanas Motorerd korlatozo késziilék aktiv A kapu mozgatas soran a rendszer tulzott mérték( surlédast észlelt; azonositsa az okat

1 masodperc sziinet

3 villanas

4 villanas Stop bemenet intervencio A manéver kezdetekor vagy a kapu mozgatasa soran a Stop bemenet kdzbelépett;

1 masodperc sziinet azonositsa az okat

4 villanas

5 villanas A vezérl6egység belsé paramétereinek | Varjon legalabb 30 masodpercet, majd adjon meg egy parancsot; amennyiben az allapot

meghibasodasa

tovabbra is fennall, sulyos meghibasodas tortént és a teljes nyomtatott aramkéri lapot ki
kell cserélni.

6 villanas
1 masodperc
sziinet, 6 villanas

a mandéverek mértéke meghaladta az
oranként megengedett maximalis
mennyiséget

Varjon par percet, amig a mandvereket szabalyozé rendszer szamlaléja a maximumérték
ala csokken.

7 villanas
1 masodperc
sziinet, 7 villanas

Belsé aramkdr meghibasodas

Csatlakoztassa le az 6sszes aramkort néhany masodperce, majd prébalia meg ismét
elkildeni a parancsot; amennyiben a probléma tovabbra is fennall, sulyos meghibasodas
tortént az aramkorékben vagy a motor csatlakozasaban

8 villanas
1 masodperc
szlinet, 8 villanas

A rendszerben taladlhaté parancs
megakadalyozza mas parancsok
végrehajtasat

Ellenérizze a parancs tipusat; elképzelhetd példaul, hogy a "nyitas" parancs idézit6jével
kapcsolatos

9 villanas
1 masodperc
sziinet, 9 villanas

Az automatizalas zarolva van

Engedélyezze az automatizalast, a vezérléegység felé kuldott engedélyezési paranccsal
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12. TABLAZAT

Villanasok (gyors) Allapot Tennivalé

10 villanas Motor szelektor konfiguracio nincs Ellendrizze, hogy a motortipus szelektor beallitdsa megegyezik-e a 2. tablazatban talalhatd
1 masodperc engedélyezve konfiguraciokkal

sziinet, 10

8.8.3 - Vezérléegység jelzések
A vezérl6egységen LEDek (9. abra) talalhatok, melyek normal mikddés és rendellenességek esetén egyarant jeleznek: lasd a 13. tablazatot.

13. TABLAZAT

ECSbus led Allapot Tennivalé

Ki Hiba Ellendrizze, hogy van aram, illetve hogy kiment-e a biztositék; utébbi esetében
azonositsa a meghibasodas okat és cserélje ki egy masik, ugyanolyan tipusura

Be Sulyos hiba A rendszer sllyos hibat észlel; kapcsolja ki a vezérldegységet néhany masodpercre;
amennyiben az allapot tovabbra is fennall, meghibasodas tortént és a teljes nyomtatott
aramkori lap cserélendd

A z6ld LED Minden OK A vezérl6egység megfeleléen miikodik

masodpercenként 1-et

1 hosszu zéld LED Bemeneti allapotvaltozas Normal mikédés valamelyik bemenet megvaltoztatasakor.SbS (Iépésrél-lépésre), Stop,

villanas fotocella intervencioé vagy taviranyité van hasznalatban

1 z6ld villanas 5 Az automatizalas készenléti modban Minden OK; parancs fogadasakor a vezérléegység (némi késleltetéssel) normal

masodpercenként van lzemelésre valt vissza

A piros led tébbszér Vészjelzés (lasd a 12. tablazatot) Lasd a 12. tablazatot.

felvillan

A piros LED gyorsan ECSbus révidzarlat Az ECSbus bekapcsolasahoz adjon meg barmilyen parancsot (példaul a taviranyiton

villog keresztil)

Stop led Allapot Tennival6

Ki * Stop bemenet intervencio Ellen6rizze a Stop bemenethez csatlakoztatott készilékeket

Be Minden OK Stop bemenet aktiv

ShS led Allapot Tennivalé

Ki Minden OK SbS (1épésrél Iépésre) bemenet inaktiv

Be SbS (Iépésrél-lépésre) bemenet Normél miikodés amennyiben az SbS (Iépésrél-lépésre) bemenethez csatlakoztatott

intervencio eszkdz valoban aktiv

NYITAS LED Allapot Tennivalo

Kl Minden OK Nyitas bemenet inaktiv

BE Nyitas bemenet intervencid Normél miik6dés amennyiben a nyitds bemenethez csatlakoztatott eszk6z valéban aktiv

L1 led Allapot Tennival6

Ki * Minden OK Nincs memorizalas folyamatban

Be Memorizalas 1. médban Normél miikédés 1. médban térténé memorizalas soran, maximum 10 masodpercig
tarthat.

Gyors villanasok sorozata | Memorizalas 2. modban Normal miikédés 2. médban térténé memorizalas soran, maximum 10 masodpercig

(1-4 kozott) tarthat.

5 gyors villanas Torlés OK Taviranyité sikeres térlése

1 lassu villanas Hibas-parancs Nem memorizalt taviranyito feldl érkez6 parancs

3 lassu villanas Memorizalas OK Sikeres memorizacio

5 lassu villanas Torlés OK Az Osszes taviranyitéd sikeresen torolve

L2 led Allapot Tennival6

Ki * Minden OK "LassU" sebességfokozat kivalasztasa

Be | Minden OK "Gyors" sebességfokozat kivalasztasa

masodpercenként 1 Az eszkozfelismerési fazis nem kerilt | Ismételje meg a helyzetfelismerési fazist (Iasd a 4.3. bekezdést)

villanas végrehajtasra, vagy hibasak a

memorizalt adatok

masodpercenkeént 2 Eszkézfelismerési fazis folyamatban Jelzi, hogy a csatlakoztatott eszkdz6k szamara Uj keresési és felismerési fazis van

villanas folyamatban (legfeljebb néhany masodpercet vesz igénybe)

L3led Allapot Tennivalé

Ki * Minden OK Ciklus Gzemelés

Be Minden OK Teljes ciklus (izemelés

*vagy készenléti médban van

8.9 - SPECIFIKACIOK

8.9.1 - ECSbus rendszer

Az ECSbus rendszer lehetévé teszi az ECSbus készilékek csatlakoztatasat mindossze két vezetékkel, melyek egyarant kozvetitik az elektromos aramot és a
kommunikacios jeleket. Minden késziilék parhuzamosan van csatlakoztatva a két ECSbus vezetékkel; a vezérléegység a készilékeket killon ismeri fel, mivel a telepités
soran mindegyikhez egyértelm{ cim kerll hozzarendelésre.

Az ECSbhus-hoz fotocellak és mas hasonlé rendszeri késziilékek csatlakoztathatok, példaul biztonsagi eszkdzok, vezérldgombok, jelz6fények stb. Tovabbi informaciot
az ECSbus késziilékekrdl a Nice Home termékkatalégusban vagy az alabbi weboldalon talalhat: www.niceforyou.com
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Felismerési mivelet keretében a vezérléegység egyesével azonositja az dsszes csatlakoztatott késziiléket, igy rendkiviil pontosan meghatarozhaték az automatizalas
normal miikddése soran tapasztalt rendellenességek. Ezért, ha barmikor késziiléket csatlakoztat vagy tavolit el az ECSbus-rél, fontos, hogy minden alkalommal
megismételje az eszkdzfelismerési munkafolyamatot (8.2.1. bekezdés).

8.9.2 - Stop bemenet

A Stop (ledll) bemenet azonnal ledllitia a mandvert és atmenetileg megforditja annak iranyat; barmilyen altalaban nyitott (NO) vagy altalaban zart (NC) kontaktos eszkoz
csatlakoztathato erre a bemenetre, valamint 8.2 ka allando ellenallasu készilékek is (példaul érzékeny szélek). Megfeleld elrendezéssel szamos készilék — akar eltérdé
tipusuak is — (Iasd a 14. tablazatot) csatlakoztathaté a Stop bemenethez.

A A 1. megjegyzés: az NO és NC kombinacié a 2 kontakt parhuzamos huzalozasaval érheté el,
14. TABLAZAT ligyelve arra, hogy a 8.2 kQ rezisztor soros kapcsolasban legyen az NC kontakttal (ebbdl

T adddoan akar 3 késziilék is kombinalhaté egyiittesen: NO, NC és 8.2 kQ).

1. tipusu késziilék . . . o il L P .
© 2. megjegyzés: korlatlan mennyiségii NO készllék kothetd 6ssze parhuzamosan.
g NO NC 8.2 ka 3. megjegyzés: korlatlan mennyiségli NC késziilék kothet6 6ssze sorosan.
P - - " - 4. megjegyzés: kizardlag 2 darab 8.2 kQ allandé ellenallasu kimenet kothetd dssze
2 NO Parhuzamos (1. megjegyzés) Parhuzamos parhuzamosan, amennyiben sziikséges, kaszkad modban tébb késziilék kapcsolhato dssze
‘2 (2. medieavzés) egyetlen 8.2 kQ lezaro ellenallassal.
é— NC (1. megjegyzés) Soros (2. megjegyzés) Soros
o 8.2 ka Parhuzamos Soros (4. megjegyzés)

FIGYELEM! - Amennyiben a Stop bemenettel biztonsagi funkciés késziiléket csatlakoztat, kizarélag a 8.2 kQ allandé ellenallasu késziilékek biztositjak a 3.
kategorias biztonsagot meghibasodasok ellen.

Az ECSbus-hoz hasonldéan a vezérléegység felismeri a Stop bemenethez csatlakoztatott eszkdz tipusat a felismerési eljaras végrehajtasakor. Hasonloképp,
amennyiben az ismert allapothoz képest eltérést észlel, rendszer aktivalja a STOP parancsot.

8.9.3 - Termék tartéssag

Tartdssag alatt a termék atlagos kereskedelmi élettartama értend6. A tartéssag mértéke jelentésen fligg a végrehajtott manéverek erésségétél, vagyis minden olyan

tényez6t6l ami a termék amortizaciojaval jar (15. tablazat). Automatizalt terméke élettartama az alabbiak szerint szamithato ki:

1. Adja 6ssze a 15. tablazatban talalhatd 6sszes értéket;

2. Az 1. grafikonon, az el6bb kiszamolt érték alapjan hizzon egy fuggéleges vonalat amig az nem keresztezi a gorbét, majd ettél a ponttdl huzzon egy vizszintes
vonalat amig nem éri el a "mandver ciklusok" vonalat. Az igy kapott érték terméke becsiilt élettartama.

A grafikonon feltlintetett tartéssagi értékek kizarolag pontos és rendszeres karbantartas mellett érhetdk el (6« fejezet). Az élettartam mértéke a tervezési szamitasok és
a prototipusokon folytatott tesztek alapjan becslilt adat. Mivel ez csupan egy becsiilt érték, ezért semmilyen formaban nem tekintheté garanciaként a termék tényleges
élettartamara.

Egy példa a tartéssag kiszamitasara: 1,5 méter hosszu, 220 kg témegl ajtdés kapu automatizalasa, szeles kbrnyezetben. A 15. tablazatban feltiintettiik az efféle
telepitéssel jaré un. "sulyossagi mutatokat": 10% (“Ajté hossza”), 20% (“Ajté témege”) és 15% (‘telepités szeles kérnyezetben”). Ezeket az indikatorokat ésszeadva
kapjuk meg a végleges sulyossagi mutatét, ami jelen esetben 45%.

Ennek az értéknek az ismeretében (45%), ha megtekintjiik az 1. grafikon vizszintes tengelyét (Sulyossagi mutaté) és azonositjiuk a manéver ciklusoknak megfelelé
értéket, akkor kidertil, hogy a termékiink az élettartama soran kérdlbeliil 55 000 ciklus végrehajtasara lesz képes.

15, TABLAZAT Silyoysis N
ARIA200M ARIA400M 125.000

> 100 kg 10% 10%
Kapuszarny tomege > 200 kg 280 20%

> 300 kg - 30% N

> 400 kg - 40% 8

S 75.000 N
1-15m 10% - = ™~
— 0 N ) ™~

Kapuszarny hossza 15-25m Po% o 0o T ]

25-35 - 20% 3 ———

35-45 - 30% s
40°C-nal magaﬁabb vagy Q'°C—’nél’ 20% 20% E
alacsonyabb kérnyezeti hémérséklet, vagy
80%-nal magasabb paratartalom 0 10 20 30 40 50 60 70 8 90 100
Témor kapuszarny 15% 15% Sulyossagi mutatok (%)
Telepités tapadokorongosteriiletre 15% 15%
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9 \ HIBAELHARITAS

A 16. tablazat hasznos informaciot nyujt barmilyen telepités soran észlelt rendellenesség vagy egyéb meghibasodasok esetén.

16. TABLAZAT

Tiinetek

Valészintsithet6 ok és lehetséges megoldas

kapcsolodo led nem vilagit

A taviranyité nem bocsajt ki jelet és a

Ellenérizze az elemeket: amennyiben lemertiltek, cserélje ki azokat (forduljon a taviranyité hasznalati
utasitésahoz).

A manéver nem indul el, a
vezérléegységen talalhaté ECSbus
led nem villog

A manéver nem indul el, a
villogélampa ki van
kapcsolva

= Ellenbrizze, hogy a tapkabel
csatlakoztatva a csatlakozéaljzatba.
= Ellendrizze a biztositékokat; amennyiben kioldédtak,
azonositsa a hiba okat és cserélje ki ugyanolyan
tipustiakkal: 1asd a 36. abrat.

megfeleléen van

Ellenérizze, hogy a késziilék ténylegesen fogadja a parancsot. Amennyiben a parancs eléri az SbS
(Iépésrél-lépésre) bemenetet, a kapcsoldédd SbS led felvillan; taviranyité hasznalata esetén az
ECSbus led 2 hosszu villanassal jelez.

A manéver nem indul el, a
villogélampa csak néhany
alkalommal jelez

= Ellendrizze, hogy a Stop bemenet aktiv (tehat, hogy.a Stop led vilagit). Amennyiben nem,
ellenérizze a Stop bemenethez csatlakoztatott készuléket.

= Fotocella teszt (melyet a vezérléegység minden manéver elején végrehaijt) sikertelen: ellenérizze
a fotocellakat valamint az éllapotukat, a 11. tablazat alapjan.

A manéver elindul, de a
vezérléegység azonnal megforditja
az iranyat

A beprogramozott "motorerésség" értéke tul-alacsony-a kapu mozgatasahoz. Ellenérizze hogy barmi
akadalyozza-e a kapu mozgasat és amennyiben.indokolt, valasszon nagyobb er6sséget, lasd a
8.1.1. bekezdést.

A mandver végrehaijtasra keriil, de
a villogélampa nem miikodik

A mandver soran ellenérizze, hogy a villogélampa terminalja kap-e aramot (mivel atmeneti, ezért a
feszultség mértéke nem fontos: korllbelll 10-30 V= koz6tti); amennyiben a terminal vesz fel
aramot, akkor a lampa hibasodott meg (a cseréjéhez kapcsolatos informaciéért forduljon a lampa

hasznalati utasitasahoz).

EU Megfelel6ségi valamint részben kész gép beépitésére vonatkozoé nyilatkozat
Jelen Nyilatkozat megfelel az alabbi iranyelveknek: 1999/5/EK (R&TTE), 2014/30/EU (EMC); 2006/42/EK (MD) Il. Melléklet, B rész

Megjegyzés - Jelen nyilatkozat megfelel a Nice S.p.A. irodéjaban benydijtott hivatalos dokumentumban leirtakkal, kiilénésen a jelen Gtmutaté nyomtatasa el6tt elérhetd legujabb verzidjaval. Az itt talalhato szoveget
szerkesztés céljabol Ujraszerkesztettiik. A Nice S.p.A. (TV) ltaly-tél igényelhété masolat az eredeti dokumentumrol.

Termékszam: 580/ARIA Nyelv: HU

Gyarté neve: NICE S.p.A. - Cim: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo - Miiszaki dokumentaciéért felelés személy: NICE S.p.A. -
Termék tipusa: 24 VDC kapunyitdé motor szarnyaskapuhoz - Modell / Tipus: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB201 - Tartozékok: Lasd a katalogust.

Revizié: 5

Alulirott Roberto Griffa, mint vezérigazgato ezuton sajat felelésségére kijelenti, hogy a fent azonositott termék megfelel az alabbi iranyelvek rendelkezéseinek: 2011/65/EU (RoHS I1).
A CLB202 és CLB201 modellek megfelelnek az Eurdpai Parlament és Tanacs 1999. marcius 9-i, radidberendezésekrdl és a tavkozlé végberendezésekrdl, valamint a megfeleléségik
kolcsdnds elismeréseérdl szolo 1999/5/EK iranyelvnek, valamint az alabbi harmonizalt szabvanyoknak:

- Egészség és biztonsag (3. cikk (1)(a)bekezdés): EN 62479:2010

- Elektromos biztonsag: (3. cikk (1)(@) bekezdés): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Elektromagneses kompatibilitas: (3. cikk{(1)(b) bekezdés): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

- Radiodfrekvencia: (3. cikk (2) bekezdés): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

Az ARIA200M, ARIA400M, CLB202 és CLB201 modellek megfelelnek az Eurépai Parlament és Tanacs 2014 februar 26-i,

az elektromagneses Osszeférhetéségre vonatkozo tagallami jogszabalyok harmonizalasarol (atdolgozas) szdld 2014/20/EU iranyelvnek, valamint az alabbi harmonizalt szabvanyoknak:
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Az ARIA200M, ARIA400M, CLB202 és CLB201 modellek megfelelnek az Eurdpai Parlament és Tanacs 2014 februar 26-i,

a meghatarozott fesziltséghataron bellli hasznalatra tervezett elektromos berendezések forgalmazasara vonatkozo tagallami jogszabalyok harmonizalasarol (atdolgozas) szold
2014/35/EU iranyelvnek, valamint az alabbi harmonizalt szabvanyoknak:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009, EN 62233:2008

Ezen felll, az ARIA200M, ARIA400M, CLB202 és CLB201 modellek megfelelnek az alabbi irdnyelvnek, valamint a részben kész gépekre vonatkozo rendelkezéseknek:

Az Eurépai Parlament és Tanacs 2006 majus 17-i, gépekre és a 95/16/EK iranyelv moédositasarol szolé 2006/42/EK iranyelve (atdolgozas)

-Ezennel kijelentjuk, hogy a relevans miiszaki dokumentacié a 2006/42/EK iranyelv VII. Melléklet B részének megfeleléen lett 6sszedllitva, és az alabbi alapvetd kdvetelmények keriltek
alkalmazasra és teljesitésre: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- A gyart¢ vallalja, hogy a nemzeti hatésagok indokolt kérésére valaszul rendelkezésre bocsatja a részben kész gépre vonatkozé informacidit. A rendelkezésre bocsatas a részben kész
gép gyartoja szellemi tulajdonjoganak sérelme nélkil torténik.

-Amennyiben a részben kész gépet a jelen nyilatkozatban hasznalt nyelvtdl eltéré hivatalos nyelvet beszél6 eurdpai orszag teriiletén keriil izembe helyezésre, az arra a nyelvre vald
forditasardl a gépet a széban forgé orszagba szallité személynek kell gondoskodnia.

- Arészben kész gépet addig nem lehet lizembe helyezni, amig arrél a kész géprél, amelybe beépitik, el nem készilt a 2006/42/EK iranyelv rendelkezéseinek valéd megfelel6ségrol
sz0616 nyilatkozat, ahol ez indokolt.

Tovabba, az ARIA200M, ARIA400M, CLB202 és CLB201 modellek - kizarélag azok vonatkozo részei - megfelelnek az alabbi szabvanyoknak:

EN 13241-1:2003 + A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003 + A1:2009

Mr Roberto Griffa
(Vezérigazgato)

Oderzo, 2016 augusztus 24 /’ //
LAY
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10‘ ALAPVETO BIZTONSAGI KOVETELMENYEK

10.1 - FIGYELMEZTETESEK

* Mindig tartsa szemmel a kaput és tartson kellé tavolsagot attél mozgas kézben amig teljesen ki nem nyilik vagy be nem zar; ne haladjon at a kapun
amig teljesen ki nem nyilt és leallt.

e A kapu nem jaték, ne engedje, hogy gyermekei a kapu kézelében vagy a kapu parancsaival jatszanak.

* Tartsa a taviranyitok gyerekektdl tavol.

* Amennyiben barmilyen rendellenességet észlel az lizemelés alatt (zajok, szaggatott mozdulatok), azonnal fiiggessze fel az automatizalas hasznalatat; a
kapu tovabbi lizemeltetése ilyen koriilmények kozott sulyos kockazattal jarhat és balesetet okozhat.

* Ne érintse meg a mozg6 alkatrészeket.

* A késziilék hivatasos szakember altal elvégzett rendszeres karbantartast igényel, a karbantartasi Gitemtervnek megfelel6 id6k6zonként.

* A rendszeren kizarélag hivatasos szakember végezhet javitasi vagy karbantartasi munkalatokat.

® Parancskiildés meghibasodott biztonsagi eszk6z6k esetén:

A kapu akkor is miikddtethetd, ha a biztonsagi késziilékek nem megfelel6en miikddnek vagy tizemen kiviliek.

1. Aktivalja a kapuvezérlést a taviranyitoval vagy az SbS terminalon keresztil csatlakoztatott eszk6zokkel. Amennyiben a biztonsagi eszkzok engedélyezik, a
kapu rendeltetésszerien kinyilik; ellenkezé esetben ismételje meg a parancsot 3 masodpercen beliil és hagyja a vezérlést aktivalva.

2. Korilbelul 2 masodpercen bellil a kapu "kézi vezérlésii" izemmaddban megmozdul: a kapu addig mozog, amig a vezérlés aktivan fenntartott; a vezérlés
elengedésekor a kapu azonnal leall.

Amennyiben a biztonsagi eszk6zok Gizemen kivliliek, igyekezzen a lehetd leghamarabb szerel6t hivni az automatizalas megjavitasahoz.

10.2 - Kapunyité motor kézi o kioldasa és zérolasa
Az ARIA kapunyité motorok (200M/400M modellek) rendelkeznek egy olyan mechanikus szerkezettel, ami lehetévé teszi a kapu manudlisan torténé nyitasat és
zarasat.
A kézi vezérlés aramkimaradas vagy a rendszerben tapasztalt rendellenességek észlelésekor alkalmazandé. Aramkimaradas esetén tartalék akkumulator is igénybe
vehetd (PR100 modell - nem része a készletek) (tovabbi informacioért 1asd a 8. fejezetet, vagy a megfelel6 hasznalati utmutatot).
Motorhiba esetén a motorok kioldasaval ellenérizhetd, hogy a kioldészerkezetben talalhaté-e a meghibasodas.

10.3 - Karbantartasi miiveletek

1. Csatlakoztassa le a tapegységet.

2. Ellendrizze, hogy van-e kopas az automatizalé rendszer barmelyik alkatrészén, forditson kiemelt figyelmet a szerkezeti elemeken fellelheté esetleg er6zio vagy
oxidacio jeleire. Cserélje le a kdvetelményeknek nem megfeleld alkatrészeket.

Ellenérizze, hogy az dsszes csavaros rogzitéelem megfeleléen szoros.

Ellenérizze, hogy a csavaranyak és csigatengelyek megfeleléen zsirozottak.

Ellenérizze a mozgd elemek allapotat és cseréljen le minden elhasznalodott alkatrészt.

Csatlakoztassa vissza a.tapegységet, majd ismét futtassa le a 4. fejezetben leirt teszteket és ellenérzéseket.

A felliletek tisztitasahoz hasznaljon enyhén nyirkos (de nem nedves) térlékendét. Ne hasznaljon alkohol vagy benzin-tartalmu folyadékot, higitét vagy barmilyen
mas gyulékony anyagot, mivel azok kart tehetnek a készllékekben, valamint tlizet vagy aramitést okozhatnak.

A rendszerben talalhaté egyéb késziilék karbantartasért forduljon a késziilékeik hasznalati Utmutatdihoz.

No ok w

10.4 - Taviranyité elemcsere "

Amennyiben gombnyomaskor a kapcsolodé led felvillan, majd azonnal elhalvanyul és kikapcsol, a taviranyité lemeriilt, az elem azonnal kicserélendé.
Amennyiben a led révid ideig még vilagit, a taviranyité lemertilében van, ilyenkor legalabb fél masodpercig kell az adott gombot lenyomva tartani a parancsok
elkiildéséhez.

A Az elemek kornyezetre karos anyagokat tartalmaznak: ne dobja ki haztartasi hulladékként, alkalmazza a helyi jogszabalyok altal el6irt és vonatkozé
hulladékkezelési eljarasokat.




1. MELLEKLET

EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A 2006/42/EK iranyelv, |. Melléklet, A Részével (a gépekre vonatkozé EK megfelelségi nyilatkozat) 6sszhangban

Alulirott / cég (személynek vagy a cégnek a neve aki a motorvezérelt kaput izembe helyezte):

Ezennel kijelenti, hogy kizarélagos felel6sséget vallal az alabbiért:
- automatizalas: motorvezérelt szarnyaskapu

Megfelel az alabbi iranyelvekben foglalt alapvet6é kovetelményeknek:
2006/42/EK “Gépekrél szo6l¢” iranyelv
valamint az alabbi harmonizalt szabvanyok el6irasainak:
EN 12445 “Ipari, kereskedelmi és garazsajtok és kapuk. A gépi izemeltetés( ajtok hasznalati biztonsaga - Vizsgalati

Modszerek"
EN 12453 “|pari, kereskedelmi és garazsajtok és kapuk. A gépi lizemeltetési ajtok hasznalati biztonsaga -
Kévetelmények"
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1 PRODUCT DESCRIPTION

The devices of this kit and other optional accessories belong to the Nice Home automation system and are designed to automate a swinging gate for
residential use.

A CAUTION! - Any use other than that specified herein or in environmental conditions other than those stated in this manual is to be con-
sidered improper and is forbidden

The kit comprises two electromechanical gearmotors with 24 V= direct current; they are equipped with a key-operated mechanical release mecha-
nism that allows for manually moving the gate in case of a power outage.

A command control unit is included that manages the operation of the entire automation. The control unit is connected to the photocells through the
ECSbus system (a single cable with 2 wires).

The control unit can be powered by fixed mains power (230 V~) or, alternatively, through the SOLEKIT photovoltaic system of the Nice Home range.
If powered from the mains, it can be fitted with a back-up battery (mod. PR100, optional accessory) which ensures that the automation can execute a
certain number of manoeuvres during the hours following a power outage.

Step A Step B

2

INSTALLATION

oy W

A Certain devices and accessories mentioned in this manual are optional and not included in the kit.
The end stops are not included in the kit and do not belong to the Nice Home range of products.
Consult the Nice Home product catalogue or visit the website www.niceforyou.com

2.1 - VERIFYING THE SUITABILITY OF THE GATE AND ENVIRONMENT

e Ensure that the mechanical structure of the gate is suitable for automation and complies with local standards; consult.the technical data appearing on
the gate’s label. This product cannot automate a gate that is not already secure and efficient; moreover, itiCannot.resolve defects caused by improper

installation of the gate or poor maintenance of the latter.

e Manually move the gate leaves in the two directions (open/closed) and make sure that the movement takes place with a constant friction at every
point along its course (there should be no points requiring more nor less effort).

e |f a gate leaf includes an access door, make sure that it does not obstruct normal gate movement; mount a suitable interlock system if necessary.

e Manually bring the door of the gate into any position then leave it closed and make sure that it does not move.

e Check that there is sufficient space where the gearmotors are installed to allow for effecting ‘@ manual release manoeuvre.

® Check that the installation surfaces of the various devices are solid for guaranteeing-a stable anchorage and that they are protected and guarded
against accidental knocks. For the photocells, choose a flat surface capable of guaranteeing proper alignment of the pair (Tx and RXx).

2.2 - VERIFYING THE PRODUCT’S APPLICATION LIMITS

Before proceeding with the installation, carry out the following checks and verify the“Product technical characteristics’ (Paragraph 2.3):

e Check that the estimated durability is compatible with the intended use(Paragraph.8.9.3).
e Ensure that all limitations, conditions and warnings appearing in this manual can be fully observed.

2.3 - PRODUCT TECHNICAL SPECIFICATIONS

Model type | ARIA200M | ARIA400M

Product type Electromechanical gearmotor for automation of automatic gates and doors
Technology adopted A 24\ motor—=, reducer with helical gears; mechanical release mechanism.
Maximum inrush torque 1280 Nm 1400 Nm

Nominal torque 300 Nm 300 Nm

Speed (no load) 20 mm/s 16 mm/s

Nominal torque speed 17 mm/s 14 mm/s

Maximum frequency of cycles

15 cycles/hour 15 cycles/hour

Maximum continuous operating time

4 minutes 4 minutes

Application limits

Its structural characteristics make it suitable | Its structural characteristics make it suitable
for use on gates weighing up to 250 kg and | for use on gates weighing up to 450 kg and
for gate leaves up to 2.5 m long. for gate leaves up to 4.5 m long.

Maximum power input 24 W 24 W
Ambient operating temperature -20°C ... +50°C
Protection rating P44

Dimensions / weight

846 x 98 h 90 mm / 5 kg

Model type | cLB202 | cLB201

Product type Control unit for 1 or 2 24 V= motors for automation of automatic gates or doors, inclusive of
radio receiver for ECCO5... transmitters

Technology adopted Electronic board governed by an 32 Bit microcontroller with flash technology.

A transformer inside the control unit, but separated from the board, reduces the mains voltage
to the nominal 24V voltage used in all of the automation system

Mains power supply

230 V~ (+10% —15%) 50/60 Hz

Rated power input

100 W; inrush power is 300 W for a maximum duration of 2 s

Emergency power supply

Configured for model PR100 back-up batteries

Flash output

For LED signal light (model FL200)
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OGl output

Programmable output, see Paragraph 8.1.1.2 (24V 4W open gate indicator, 24V 4W courtesy
light, 12V~ max 15VA electric lock)

ECSbus output

An output with a maximum load of 12 ECSbus units (1 ECSbus unit is equal to the consumption
of a pair of photocells)

Stop input For normally open contacts and/or for 8.2 kQ constant resistance, or normally closed contacts
with self-recognition of the “normal” status (any variation from the memorised status triggers the
Stop command)

SbS input For normally open contacts (closing of the contact triggers the "SbS" command)

Open input For normally open contacts (the closing of the contact triggers the opening command for the

two leaves with the open-stop sequence)

Radio aerial input

50Q for RG58 or similar type of cable

Max. cable length

Mains power supply: 30 m; inputs/outputs: 20 m with antenna cable preferably shorter than 5
m (observe the warnings regarding minimum gauge and type of cables)

Ambient operating temperature -20°C ... +55°C
Assembly Vertical, wall-mounted
Protection rating P44

Dimensions / weight

180 x240h 110 mm /2.8 kg

Possibility of remote control

Using ECCOS... transmitters, the control unit is able to receive one or.more of the following
commands: Step-by-Step (SbS) - Partial Open - Open Only - Close Only

Memory capacity

Up to 100 transmitters, if memorised in Mode 1 - 100 keys. if memorised in Mode 2

ECCOS... transmitter range

From 50 to 100m. This range can vary if there are obstacles or electromagnetic disturbances,
and is affected by the position of the receiving aerial incorporated in the flasher

Programmable functions

“Cycle” or “Complete cycle” (automatic closure)Operation

“Slow” or “fast” motor speeds

Pause time during “complete cycle”, selectable from 10, 20, 40, 80 seconds
Partial open type selectable in 4 modes

Obstacle detection system motor force, with 4 selectable levels
Step-by-Step (SbS) command operation selectable in 4 modes

Open input configuration on the«control unit: opening or pedestrian opening
OGlI output configuration: selectable from 4 levels

Motors discharge on closure selectable from 8 levels

Motors discharge on opening selectable from 8 levels

Self-programmed functions

Auto-detection of devices connected to the ECSbus output

Auto-detection of the type of Stop device (NO or NC contact or 8.2 kQ resistor)
Auto-detection. of the opening angles of each gate leaf
Automation-auto-detection with 1 or 2 motors

Note: in order to improve its products, NICE S.p.A. reserves.the right to modify their technical specifications at any time without prior notice. In any case,
the manufacturer guarantees their functionality and suitability for their intended use. Note: all technical specifications refer to a temperature of 20°C.

2.4 - PRE-INSTALLATION WORKS
Consult Fig. 2 to define the approximate installation'position of each device mounted on the system; the various elements are positioned according to

a standard and customary layout.

Get all the tools and equipment required ta complete the job; check that they are in good condition and that they conform to the local safety provisions.

Laying of electrical cables:

01. Observe Fig. 2 to understand how the various devices should be connected to the control unit and which terminals should be used for each con-
nection. A Only devices adopting the same technology can be connected to the ECSbus.

The ECSbus system allows for connecting multiple devices together using
— between one device and-the next - a single “bus” cable, with 2 internal

cascade star combined

electrical conductors.

The connection between the devices can have a “cascade”, a “star” or a
“mixed” configuration, between the first two.

02. Observe Fig. 2 to understand how to position the electrical cables in the environment (it is advisable to draw on paper a similar layout, adapting it

to the relevant requirements).

03. Read Table 1 to determine the type of cables to be used: A each cable must not exceed the stated maximum length.

TABLE 1 - Types of electrical cables (see Fig. 2)

Connection Type of cable Maximum admissible length
A | 230 VAC 50/60 Hz power supply 3 x 1.5 mm? (not supplied) 30m*
B | Flash flashing light output 2 x0.5 mm? 20m
B | Radio aerial RG58-type shielded cable 20 m (recommended < 5 m)
C | ECSbus Input / Output 2 x 0.5 mm? 20m
- | Stop input 2 x 0.5 mm? 20 m**
- | SbS (Step-by-Step) input 2 x 0.5 mm? 20 m **
D | Motors M1 and M2 output 3x 1 mm? 10m
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- | Open input 2 x 0,5 mm? 20m

* it is possible to use a power cable longer than 30 m, provided that it has a larger gauge (for example, 3 x 2.5 mm?) and is equipped with an
earthing device, near the automation.

** For the Stop and SbS input cables, it is also possible to use a single cable with multiple internal conductors, to group multiple connections: for
example, the Stop and SbS inputs can be connected to the KS200 selector (accessory) with a 4 x 0.5 mm2 cable.

CAUTION! - The ECSbus cables must be positioned in different raceways with respect to the motor cables.

CAUTION! - The cables used must be suited to the installation environment; for example a cable of type HO3VV-F for indoor envi-
ronments, or type HO7RN-F for outdoor environments.

2.5 - INSTALLING THE ARIA GEARMOTORS model 200M/400M and CONTROL UNIT model CLB 202/201

A ¢ All installation operations must be made with the system disconnected from the power supply. If the back-up battery is present, it
must be disconnected
¢ Incorrect installation may cause serious physical injury to those working on or using the system.
¢ Prior to starting, carry out the pre-installation checks stated under Paragraph 2.1.
e For the system’s correct operation, it is necessary to include mechanical stops (not provided with the kit) on the ground or wall,
positioned at the maximum opening and closing points of the gate leaf.

2.5.1 - INSTALLING THE ARIA GEARMOTORS 200M/400M

01. Verify the gearmotor’s overall dimensions (Phase 01 - Fig. 3).

02. Choose the direction of the bracket to be used based on position “C” (Phase 02 - Fig. 3).
03. Choose position “A” in Table 0 (Phase 03 - Fig. 3).

04. Choose the installation position of the front and rear brackets, then temporarily fasten the rear bracket (Phase 04 - Fig. 3). Check that the sup-
porting surface is solid.

05. If there is no closing stop on the ground, insert the closing limit switch as shown in Phase 05 - Fig. 3.

06. Fasten the gearmotor to the front bracket (Phase 06 - Fig. 3).

07. Position the gearmotor on the rear bracket and secure it with the washer, screw and nut (Phase 07 - Fig. 3).

08. Move the gearmotor until the front bracket rests against the gate leaf, then lock the latter temporarily (Phase 08 - Fig. 3).
09. Manually release the gearmotor (Phase 09 - Fig. 3).

10. Manually perform a few gate leaf opening and closing manoeuvres: check that the nut slides without any particular friction along the gearmotor’s
rolled ball screw. If necessary, adjust the gearmotor’s limit switch by loosening it with the appropriate Allen key and shifting it to the desired position
(Phase 10 - Fig. 3).

13. Fasten the brackets permanently on the basis of the type and material of the gate leaf/column (Phase 11 - Fig. 3).

12. Manually lock the gearmotor (Phase 12 - Fig. 3).

14. Repeat the entire operation for the other gearmotor.

2.5.2 - INSTALLING THE CLB 202/201 CONTROL UNIT

01. Install the control unit in an area protected against potential impacts and close to the gate, in order to reduce the overall length of the cables

02. Remove the cover by prying with a screwdriver on the opening at the bottom; slide it a few centimetres then lift it from the bottom (Phase 01 - Fig.
5)

03. Lay the duct for routing the electric cables so that they can be inserted from the lower section of the control unit

04. Dirill a hole in the bottom of the control unit and.use suitable fittings to fasten the cable ducts (Phase 02 - Fig. 5)

05. Open two holes on the bottom using.a screwdriver and mark the drilling points using the bottom for reference; next, drill the wall using a percus-
sion drill with 6 mm bit and insert 6 mm wall plugs. Lastly, fasten the bottom with the relative screws (Phase 03 - Fig. 5)

06. Before closing the control unit, make the electrical connections: see Chapter 4 and Fig. 7
07. To close the cover see Fig. 8:

At this point, it is possible to install the accessories pertaining to the system: for photocells PH200 > Par. 2.6 (Fig. 6) - for flashing light FL200
> Par. 2.7 (Fig. 7). For other optional accessories, consult the respective instruction manuals.

2.6 - INSTALLING THE PHOTOCELLS model PH200 (Fig. 5) PH200

A ¢ position each photocell 40/60 cm above the ground ¢ position them on the opposite sides of the zone to be protected ¢ position
them as close as possible to the gate (maximum distance = 15 cm) ¢ a tube for passing the cables must be present in the fastening point
e orient the TX transmitter towards the central zone of the RX receiver (allowed misalignment: maximum 5°)

For the installation procedure see Fig. 5.
2.7 - INSTALLING THE FLASHING LIGHT model FL200 (Fig. 6) ' FL200

A ¢ The flashing light must be positioned near the gate in a clearly visible position. It can be fasted to a horizontal or vertical surface.
e For connection to the Flash terminal, no polarity needs to be observed; instead for connection of the shielded aerial cable, it is necessary to connect
the cable and sheath as shown in Fig. 7.

Choose the most suitable position in which to install the flashing light: it must be positioned near the gate in a clearly visible position. It can be fasted
to a horizontal or vertical surface.

For the installation procedure see Fig. 6.
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3 ELECTRICAL CONNECTIONS

3.1 - ELECTRICAL CONNECTION TO THE CONTROL UNIT (Fig. 7)

01. Connect the various kit devices and any other components designed for being used on the system (optional and not included in the package) to

the control unit terminals (Fig. 7): for all accessories it is not necessary to observe any polarity, with the exception of the shielded aerial cable which
must be connected with the cable and sheath as shown. To connect the gearmotors refer to the detail in Fig. 8.

3.2 - POWER SUPPLY CONNECTION

¢ For operational and programming tests of the automation, use the cable supplied, inserting the plug into an electrical socket. If the socket is a
long way from the automation, an extension may be used in this phase.

¢ For the testing and commissioning phase of the automation (definitive connection) the control unit must be connected permanently to the
mains power, by replacing the cable supplied with one of suitable length.

A CAUTION! - The final connection of the system to the mains power or replacement of the cable supplied MUST be performed exclu-
sively by a qualified and electrician, in compliance with local safety standards and the following instructions.

- For installation outdoors, the entire cable must be protected with a protective tube; alternatively, the cable can be replaced with a type HO7RN-F cable.
- The power line must be equipped with a device that ensures complete disconnection of the mains power to the automation. The disconnection de-
vice must have contacts with a sufficient gap to ensure complete disconnection, under the Category Ill overvoltage conditions, in‘accordance with the
installation instructions. If necessary, this device guarantees quick and safe disconnection from the mains power and therefore must be positioned in
sight of the automation. If located in a concealed position, it must be equipped with a system that prevents inadvertent or unauthorised reconnection
of power, to avoid potential hazards.

4 PROGRAMMING

4.1 - CONTROL UNIT KEYS g & — —
The control unit has three programming keys with their respective LEDs: O ﬁ =

keys P1, P2, P3, P4 and LEDs L1, L2, L3, L4 (Fig. 9) L

P1 = radio transmitter memorisation (3] 2
a0 FE

P2 = slow/fast movement speed selection (Par. 4.7.1) Lo
P3 = semi-automatic/automatic operating cycle selection (Par. - s U ™
4.7.2) - 3 o

P4 = automation motion command (SbS). B
. IOfé|a

. 000000000000 [——— —

4.2 - PRELIMINARY CHECKS
After powering up the control unit, a few straightforward checksshould be carried out:

01. Check on the control unit (Fig. 10) that the ECSbus led flashes normally (roughly one flash each second).

02. On the Tx and Rx photocells (Fig. 11) check that the SAFE led flashes: the type of flash is unimportant as it depends on other factors; however,
it is important that the led is not always off or always lit.

03. If all these checks are non-conforming, disconnect the power supply to the control unit and check the relevant connections of the cables. Other
useful information is contained in Chapters 8.9 and 9.

10 B 7
\/
led
{ SAFE
] ) i
A : 7 f
E mﬂ

4.3 - MEMORISATION OF CONNECTED DEVICES

On completion of the preliminary checks (Par. 4.2), the control unit must be made to recognise the devices connected on the ECSbus and Stop
terminals.

01. On the control unit (Fig. 12) press and hold key P2 for at least 3 seconds then release it.

02. Wait a few seconds for the control unit to complete the device learning phase.

03. On the control unit (Fig. 13), at the end of the recognition procedure, the Stop led must remain lit and led L2 must turn on. The ECSbus led
must flash once each second. If led L2 flashes = error (see Chapter 9).

A Whenever a photocell is added to or removed from the system, the recognition procedure for the connected devices must be
repeated.
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4.4 - SELECTING THE MOTOR TYPE
The control unit is equipped with a selector (A - Fig. 14) that allows for specifying the motor connected to the control unit (see Table 2).
A\ WARNING:

1. Be particularly careful when setting the selector in relation to the type of motor, as defined in Table 2.

2. The motor selector must be set before activating the mechanical stop learning function.

3. Any configuration not appearing in “Table 2” is not allowed.

4. If the selector’s configuration must be changed, following a change of the motor type, the gate leaf opening and closing angles
must be memorised again (Paragraph 4.5).

AR ! 7‘
Motor type Selector m .
RIVA 200 o =
LT
ARIA 200 QBHBBB
A = ’J
ARIA 400 c-> t 2220 000000000000 B
N ™ 002 NE Y
MAESTRO 200 S 1222 §§§§§§§§§§§§ A
(@]
-rrale g3 et
MAESTRO 300 (,ﬁ B B B B H
m 1 2 3 4 5
IN100 o
LT

4.5 - MEMORISATION OF GATE LEAF OPENING AND CLOSING ANGLES

After selecting the motor type, (Par. 4.4), the control unit must recognise the opening angles of the leaves. In this phase the system reads the leaf open-
ing angle from the mechanical closing stop to the mechanical opening stop. The presence of fixed and sufficiently strong mechanical stops is essential.

01. Manually release the gearmotors'(Fig. 15) and bring the gate leaves to midway of their path so that they are free to open and close, then lock the
motors (Fig. 16).

02. On the control unit (Fig. 17) press and hold key P3 for at least 3 seconds; release the key when the motor starts moving. Wait for the control
unit to perform the memorisation phase: closure of motor M1 up to the mechanical stop, closure of motor M2 up to the mechanical stop, opening
of motor M2 and of motor M1 up to the mechanical opening stop; full closure of M1 and M2.

A If the first manoeuvre of one or both of the gate leaves is not a closing movement, press and release key P3 on the control unit (Fig. 17) to stop
the memorisation phase and reverse the polarity of the motor/s that performed the opening, by inverting the brown and blue wires (Fig. 18).
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A If the first motor to perform the closing manoeuvre is not M1, press and release key P3 on the control unit (Fig. 17) to stop the memorisation
phase and invert the motor terminals on the control unit (Fig. 19).

A If any device (command inputs, stop, photocells, manual pressing of key P3, etc.) intervenes during the memorisation phase, this phase will be
immediately stopped: it will have to be repeated entirely.

A If LED L3 flashes at the end of the opening angle memorisation phase, it means that there is an error: see Paragraph 8.10.3.
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4.6 - MEMORISATION OF THE 1st TRANSMITTER

The control unit incorporates a radio receiver for ECCOS5 transmitters (various models): before proceeding with the remaining steps, it is necessary to
memorise the 1St transmitter in Mode 1 — see procedure below.

To memorise additional transmitters, see Par. 8.3.

A Before running the memorisation procedure, it is advisable to read it and observe the indicated times.
This procedure allows for simultaneously memorising all the transmitter keys, by automatically pairing them tothe commands shown in Table 3 below.
A transmitter memorised in Mode 1 can control only a single automation.

TABLE 3 LeD /

Keys |Paired command ,;L, !

T Step-by-Step (SbS) Q Q ——T5 A\
T b

T2 Pedestrian opening T2
T3 Open only T3 T4

T4 Close only & |
—— T
T5 Courtesy light On-Off —

Memorisation procedure
01. On the control unit (Fig. 20) press and hold key P1-for 3'seconds; when led L1 switches on, release the key.

02. Within 10 seconds from releasing it, press and hold for 3 seconds any button of the transmitter to be memorised.
If the memorisation procedure was successful, led P1 (on the control unit) will flash 3 times.

03. To memorise other transmitters, repeat step 02 within the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will terminate automatically.

4.7 - BASIC ADJUSTMENTS

4.7.1 - Choosing the gate leaf manoeuvre speed

The opening and closing manoeuvre speed of the gate leaves can be either “slow” or “fast” (the type of selection chosen is visualised by the switching
on or off of led L2 on the control.unit = Fig. 21):

led L2 off = the “slow” manoeuvre speed was selected.
led L2 on = the “fast” manoeuvre speed was selected.

Procedure for selecting the desired speed
01. Press and release key P2 several times until led L2 remains lit or switched off (Fig. 21).

4.7.2 - Choosing the operating cycle of the gate leaf manoeuvre

The type of “opening and closing” manoeuvre cycle of the gate leaves can be either “single cycle (semi-automatic)” or “complete cycle (automatic)”
(the type of selection chosen is visualised by the switching on or off of led L3 on the control unit — Fig. 22):

led L3 off = the “single cycle (semi-automatic)” manoeuvre cycle was selected (with the first command the gate opens and stays open until the next
command that causes it to close).

led L3 lit = the “complete cycle (automatic)” manoeuvre cycle was selected (with a single command the gate opens and re-closes automatically after
a set “pause time” — to adjust the latter see Par. 8.1.1).

Procedure for selecting the desired cycle
01. Press and release key P3 several times until led L3 remains lit or switched off (Fig. 22).
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5 TESTING AND COMMISSIONING -

A CAUTION! - The system must be tested by skilled and qualified personnel, who is responsible for defining the tests adopted in rela-
tion to the risks present, and for ensuring observance of all legal provisions, standards and regulations, with particular reference to all
requirements of the EN 13241-1, EN 12445 and EN 12453 standards which defines the test methods for testing gate automations.

5.1 - TESTING
01. Ensure that all the instructions and warnings indicated on page lll have been strictly observed.

02. Using the transmitter, test the gate’s opening and closing movements andensure that the leaves move as intended. A number of tests should be
performed to ensure that the gate moves smoothly and that there are no assembly defects, incorrect settings, or any points of friction.

03. Check the operation of all the system’s safety devices one-by-one (photocells, sensitive edges, etc.) In particular, whenever a device is activated
the ECSbus led (on the control unit) must emit a longer flash to confirm that the control unit has recognised the event.

04. To check the photocells and make sure that there is no interference with other devices, pass a cylinder with 5 cm diameter and 30 cm length on
the optical axis, first near the TX then near the RX and, lastly, at the mid-point between the two, and verify that in all these cases the device is trig-
gered, switching from the active status to the alarm status and vice-versa; lastly, make sure that it causes the intended action in the control unit;
for example: reversal of the movement during the closing.manoeuvre.

05. Measure the impact force as specified in the EN 12468 standard. If the “motor force” control is used as an auxiliary function to reduce the impact
force, test and identify the setting that obtains the best results.

5.2 - COMMISSIONING

Commissioning can only be performed after all test phases have been successfully completed. Partial or “makeshift” commissioning is

strictly prohibited.

01. Draw up the technical file of the automation which should at least include: assembly drawing (for example as in Fig. 2), wiring diagram (for example
Fig. 7), risk analysis and relative solutions adopted, the manufacturer’s declaration of conformity for all the devices used.

02. Affix a dataplate on the door,specifying at least the following data: type of automation, name and address of manufacturer (responsible for com-
missioning), serial number;year of construction and CE marking.

03. Permanently attach to the gate the label supplied in the pack, regarding the procedure for manual locking/release of the gearmotor (fase 03 - fig.
12).

04. Fill in the declaration of conformity and hand it to the owner of the automation (Annex 1).

05. Draw up and hand to the owner of the automation the user guide (Chapter 10 — detachable insert).

06. Prepare and provide the owner with the “Maintenance schedule” form, containing all maintenance instructions for all devices in the automation.

07. Before commissioning the automation, ensure that the owner is properly informed of all risks and hazards still present.

6 MAINTENANCE

Maintenance must be performed in strict observance of the safety provisions in this manual and according to current legislation and
standards.

The automation’s devices do not require special maintenance; however they should be checked periodically (at least every six months) to ensure com-
plete their full efficiency.

To this aim, run all the tests and checks specified under Paragraph 5.1 and consult the maintenance plan of the respective instruction manuals.
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7 PRODUCT DISPOSAL

This product is an integral part of the automation and therefore must be disposed together with the latter.

As in installation, also at the end of product lifetime, the disassembly and scrapping operations must be performed by qualified personnel.
This product is made of various types of materials, some of which can be recycled while others must be scrapped. Seek information on the recycling
and disposal systems required by local regulations in your area for this product category.

Caution! - certain parts of the product may contain polluting or hazardous substances that, if released into the environment, may seriously damage
the environment and human health.

As indicated by the adjacent symbol, the product may not be disposed of together with domestic waste. Separate the waste into categories for dis-
posal, according to the methods set out by legislation in force in your area, or return the product to the retailer when purchasing a new
version.

Caution! - local regulations may include the application of heavy fines in the event of improper disposal of this product.

8 FURTHER INFORMATION

8.1 - ADVANCED SETTINGS

8.1.1 - Adjusting the parameters (using the transmitter memorised in Mode 1)

The transmitter can be used to set a number of control unit operating parameters:

¢ Pause time: time during which the gate leaves remain open before re-closing automatically (if the “complete cycle” function is set); see Par. 8.1.1.1
¢ Pedestrian opening: partial opening mode of the gate leaves, to allow pedestrians to pass through; see Par. 8.1.1.1

¢ Motor force: maximum force applied by the motor to move the gate leaves; when this value is exceeded, the control unit interprets the occurrence as an
obstacle stopping the gate leaves and, consequently, inverts the direction of movement; see Par. 8.1.1.1

Step by Step (SbS) function: sequence of gate leaf movements associated with each “Step-by-Step”(SbS) command; see Par. 8.1.1.1
Open input configuration: allows for programming the Open input’s operation as desctibed in‘Table 5.
OGI output configuration: the output has the following behaviour depending on the set configuration (see Paragraph 8.1.1.2):

a) OGl: off: automation closed; flashes slowly: execution of the opening manoeuvre; flashes rapidly: execution of the closing manoeuvre; steady lit: in all
other cases

b) Courtesy light: the output activates at the start of the manoeuvre and switches off automatically 60 seconds after the manoeuvre has terminated
¢) Electric lock: the output activates for a few seconds at the start of an/opening manoeuvre with the automation closed
d) Presence function: refer to Paragraph 8.1.2.

¢ Discharging of Motor 1 and Motor 2 upon closing: adjusts the duration of the motor’s “short reversion” after the closing manoeuvre is executed, in order
to reduce the final residual force; see Par. 8.1.1.2

¢ Discharging of Motor 1 and Motor 2 upon opening:-adjusts the duration of the motor’s “short reversion” after the opening manoeuvre is executed, in
order to reduce the final residual force; see Par. 8.1.1.2

The adjustment can be effected by means of any transmitter memorised in Mode 1 (as those supplied, see Paragraph 8.3.1). If there is no transmitter memo-
rised in Mode 1, it is possible to memorise one selely for programming purposes then cancelling it (see Paragraph 8.4).

8.1.1.1 - Parameter adjustment procedure: Pause time - Pedestrian opening - Motor force - Step by Step function

All parameters can be adjusted as desired, with the exception of the “motor force” parameter, which requires

special attention:

¢ Do not use high force values to compensate for abnormal friction points along the gate’s path: excessive
force may adversely affect the operation of the safety system or damage the gate itself.

o |f the “motor force” control is used to assist the impact force reduction system, measure the force again after
each adjustment in compliance with the EN 12453 standard.

¢ \Weather conditions:may affect the movement of the gate, so the latter should be readjusted periodically.

A Before proceeding..check the parameter to be modified in Table 4 and the action to be performed:

01. On the transmitter (Fig. 23) simultaneously press and hold buttons T1 and T2 for 5 seconds then
release them.

02. Within 3 seconds from releasing them, perform the action specified in Table 4 to modify the desired
parameter.

TABLE 4

Parameters Value No. of flashes emitted by the Transmitter key to be Actions to be per-
warning light or ECSBus LED used formed
Pause time 10 sec 1 T1 Press T1 once
20 sec * 2 T1 Press T1 twice
40 sec 3 T1 Press T1 three times
80 sec 4 T1 Press T1 four times
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TABLE 4

Parameters Value No. of flashes emitted by the Transmitter key to be Actions to be per-
warning light or ECSBus LED used formed
Pedestrian Opening to midway of gate leaf 1 1 T2 Press T2 once
opening Full opening of gate leaf 1 * 2 T2 Press T2 twice
1/4 opening of the two leaves 3 T2 Press T2 three times
Midway opening of the two leaves 4 T2 Press T2 four times
Motor force Low 1 T3 Press T3 once
Medium-low * 2 T3 Press T3 twice
Medium-high 3 T3 Press T3 three times
High 4 T3 Press T3 four times
Step-by-Step Open - Stop - Close - Stop 1 T4 Press T4 once
(SbS) function Open - Stop - Close - Open * 2 T4 Press T4 twice
Open - Close - Open - Close 3 T4 Press T4 three times
Opening only 4 T4 Press T4 four times
* Factory value
8.1.1.2 - Parameter adjustment procedure: Open input configuration - OGI output configuration - o
Discharging of Motor 1 and 2 upon closing - Discharging of Motor 1 and 2 upon opening 0
A Before proceeding, check the parameter to be modified in Table 5 and the action to be performed: [ < \ 3\\ -
. AN ™
01. On the transmitter (Fig. 24) simultaneously press and hold keys T1 and T3 for 5 seconds then release §
them. o> N>
02. Within 3 seconds from releasing them, perform the action specified in Table 5 to modify the desired /,
parameter. \
TABLE 5
Parameters Value No. of flashes emitted by the Transmitter key to be Actions to be per-
warning light or ECSBus LED used formed
Open input con- | Open * (with open, stop sequence) 1 T1 Press T1 once
figuration Pedestrian opening (step-by-step com- | 2 T Press T1 twice
mand)
OGl input con-|OGI* 1 T2 Press T2 once
figuration Courtesy light 2 T2 Press T2 twice
Electric lock 3 T2 Press T2 three times
Presence function 4 T2 Press T2 four times
Discharging of | No discharge * 1 T3 Press T3 once
Motors 1and 2 | 1 sec (minimum) 2 T3 Press T3 twice
upon closing 0.2 sec 3 T3 Press T3 three times
0.3 sec 4 T3 Press T3 four times
0.4 sec (average) 5 T3 Press T3 five times
0.5 sec 6 T3 Press T3 six times
0.6 sec 7 T3 Press T3 seven times
0.7 sec (maximum) 8 T3 Press T3 eight times
Discharging of | No discharge * 1 T4 Press T4 once
Motors 1and 2 | { sec (minimum) 2 T4 Press T4 twice
ggg:swhen gate 0.2 sec 3 T4 Press T4 three times
0.3 sec 4 T4 Press T4 four times
0.4 sec (average) 5 T4 Press T4 five times
0.5 sec 6 T4 Press T4 six times
0.6 sec 7 T4 Press T4 seven times
0.7 sec (maximum) 8 T4 Press T4 eight times
* Factory value

8.1.2 - Presence function

If LM100 light modules (not supplied) are connected to this output, this function operates as follows:

- with the gate closed: when an opaque object interrupts the transmission (infrared) of the photocells, the courtesy light switches on for 5 seconds; once the
5 seconds elapse, if the transmission is still interrupted, the courtesy light switches on for another 5 seconds; if instead the photocell does not detect any
presence, the courtesy light switches off.

- with the gate moving (opening and closing manoeuvre): the courtesy light is always lit.

At the end of the opening and closing manoeuvre or with the gate stationary, the courtesy light remains lit for 5 seconds then switches off and follows the gate’s

behaviour when closed.

8.1.3 - Verifying the values set for each parameter (using the transmitter memorised in Mode 1)

The check can be effected by means of any transmitter memorised in Mode 1 (as those supplied, see Paragraph 8.3.1). If there is no transmitter memorised in
Mode 1, it is possible to memorise one solely for programming purposes then cancelling it (see Paragraph 8.4).

8.1.3.1 - Parameter verification procedure: Pause time - Pedestrian opening - Motor force - Step by Step (SbS) function

A Before proceeding, check the parameter to be modified in Table 4 and the action to be performed:
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01. On the transmitter (Fig. 25) simultaneously press and hold buttons T1 and T2 for 5 seconds then release them.
02. Within 3 seconds from releasing them, perform the action specified in Table 6 to verify the desired parameter.

03. Release the key when the warning light or EcsBus LED starts flashing: count the flashes.
Check in Table 4 the value corresponding to the number of flashes.

TABLE 6

Parameters Actions to be performed
Pause time Press and hold key T1
Pedestrian opening Press and hold key T2
Motor force Press and hold key T3
Step by Step function Press and hold key T4

8.1.3.2 - Parameter verification procedure: Open input configuration - OGI output configuration - discharging of Motors 1 and 2 upon closing -
discharging of Motors 1 and 2 upon opening

A Before proceeding. check the parameter to be modified in Table 7 and the action to be performed:

01. On the transmitter (Fig. 26) simultaneously press and hold keys T1 and T3 for 5 seconds then release them.

02. Within 3 seconds from releasing them, perform the action specified in Table 7 to verify the desired paramet

03. Release the key when the flashing light starts flashing: count the flashes.
Check in Table 5 the value corresponding to the number of flashes.

\\
N e
Parameters Actions to be performed f\ ~
Open input configuration Press and hold key T1 7 ‘7
OGi output configuration Press and hold key T2 ¢ \
Discharging of Motors 1 and 2 upon closing Press and hold key T3
Discharging of Motors 1 and 2 upon opening Press and hold key T4

8.2 - ADDING OR REMOVING DEVICES

It is possible to add or remove devices at any time to the system: if devices are added, it is important to verify that these are perfectly compatible with ARIA
200M/400M,; for further details contact the Nice technical support service.

L1
[]
=)

8.2.1 - Memorising additional devices
The recognition operation of the devices connected to the ECSbus and to the Stop input is usually carried out 27
during the installation phase; but if devices are added (or removed) subsequently, the following procedure must

-
o
N
o

be carried out: o \_/‘ )
01. On the control unit press and hold button P2 (Fig. 27) for at least 8 seconds then release it. _|;/_\‘ %
o

02. Wait a few seconds until the control unit has completed the device recognition procedure: led L2 switches
off. If instead it flashes, it means that there is some error —see Chapter 9.

03. After adding or removing devices, the automation must be tested again (Par. 5.1). 9

®
o

[
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8.2.2 - Aggiunta fotocellule opzionali

IAt any time, you can install additional photocellsiin.addition to'those already provided as standard with ARIA 200M/400M. In an automation with gates with 2
leaves, it is possible to place them accordingto the representation in fig. 28.

For correct photocells recognition by the control unit, you need to carry out its addressing, through the use of suitable electrical jumpers. The addressing
operation must be carried out both on TX:and RX (setting the electrical jumpers in the same way) and by making sure there are no other couples of photocells
with the same address. The photocells addressing serves both for correct recognition by other devices on the ECSbus, and to assign the function performed.

01. Open the photocell housing.

02. Locate the position in which they-are installed according to Figure A and install the jumper according to Table 8.
The unused jumpers are stored in-a compartment on their reserve, to be able to be reused in the future (fig. 29).

03. Carry out the recognition phase.as described in paragraph 8.2.1 “Memorising additional devices”.

28 | 29 N
S
|
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TABLE 8

Photocell Position of the jumpers Photocell Position of the jumpers
Internal photocell h = 100 cm with acti-
FOTO External photocell h = 50 activated during FOTO 1 II vation both during closing (stops and
the closing phase (stops and reverses the reverses the movement) and during open- %
(PHOTO) gate’s movement) (PHOTO 11) ing (stops and restarts when the photocell
disengages)
FOTO Il External photocell h = 100 activated dur- FOTO 2 Internal photocell triggered during the
ing the closing phase (stops and reverses ﬂ % opening phase (stops and reverses the %
(PHOTO 1) the gate’s movement) (PHOTO 2) gate’s movement)
Internal photocell h = 50 cm with acti-
FOTO 1 vation both during closing (stops and FOTO 2 II Internal photocell triggered during the
reverses the movement) and during open- H % opening phase (stops and reverses the %
(PHOTO 1) ing (stops and restarts when the photocell (PHOTO 21) gate’s movement)
disengages)

8.3 - MEMORISING ADDITIONAL TRANSMITTERS

The control unit incorporates a radio receiver for ECCO5 transmitters (various models). The transmitters supplied are not memorise erefore it is first neces-
sary to memorise the 1st transmitter (Par. 4.6); to memorise additional transmitters, it is possible to choose one of the procedures(Mode 1.orMode 2) indicated
below. The control unit can memorise a total of 100 units: memorisation in Mode 1 occupies one unit of memory for each transmitter, while the Mode 2 proce-
dure occupies one unit of memory for each transmitter key.

A Before carrying out the memorisation procedures, we recommend reading them and observing the indicated times.

8.3.1 - Mode 1 memorisation procedure

This procedure allows for simultaneously memorising all the transmitter keys, by automatically pairing them.to the commands shown in Table 9.
A transmitter memorised in Mode 1 can control only a single automation.

TABLE 9 m

Keys [Paired command

T1 Step by step T
T2 Pedestrian opening 3
T3 Open only (open stop)

T4 Close only (close stop)
T5 Courtesy light On-Off

Memorisation procedure
01. On the control unit (Fig. 31) press and hold the key P1 forat least.3 seconds; when led L1 switches on, release the key.
02. Within 10 seconds from releasing it, press and hold for 3.seconds any key of the transmitter to be memorised.
If the memorisation procedure was successful, led L1 (on the control unit) will flash 3 times.
03. To memorise other transmitters, repeat step 02 within'the next 10 seconds otherwise the memorisation phase will terminate automatically.

8.3.2 - Mode 2 memorisation procedure

This procedure allows for memorising one key at a time, by pairing one of the desired commands shown in Table 10.

A transmitter memorised in Mode 2 can control multiple automations (for example: automation 1 controlled by key 1; automation 2 controlled by key
2; and so forth)

Memorisation procedure

TABLE 10
No. of key Paired command No. of flashes of led ot. ?g:;;ﬁ:gﬁgﬁ:%::o?izzzsfasreyetg::r;;cfl the memory of the
presses L1 on the control R
unit 02. In Table 10, choose the command and the number of press-down

once Step-by-step 1 actions to be effected on the desired transmitter key.
twice Pedestrian opening 2 03. On the control unit (Fig. 31) press and release key P1 for a num-
31 0 | 3 ber of times corresponding to the chosen command (Table 7); led

Imes REMOL L1 must emit a number of fast flashes corresponding to the chosen
4 times Close only 4 command.
5 times Stop 5 04. Within 10 seconds, press and hold for 2 seconds the key of the trans-
6 times Condominium open 6 mitter to be memorised: if the memorisation was successful, led L1
7 times High priority open 7 (on the control unit) will flash 3 times.
8 times Pedestrian opening 2 8 05. To memorise other transmitters, with the same command, repeat step
9 fimes Pedestrian opening 3 9 03 within 10 seconds, otherwise the memorisation phase will termi-

- - nate automatically.
10 times Open + lock automation 10 i ) .
- ; Note: the T5 key is not configured for memorisation in Mode 2.

11 times Close + lock automation 11
12 times Lock automation 12
13 times Release automation 13

8.3.3 - Memorisation procedure near the control unit with two transmitters (without using the control unit keys)

With this procedure a NEW transmitter is memorised using a second transmitter (OLD) already memorised and operating, without using the keys of the control
unit but drawing close to the latter.

During the procedure the NEW transmitter is memorised in the same way that the OLD transmitter was memorised (Mode 1 or Mode 2).
 Procedure with OLD transmitter memorised in Mode 1:
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01. Draw near the control unit with the two transmitters: A wait 1 second between two successive steps.
02. On the NEW transmitter, press and hold any key for at least 8 seconds then release it.

03. On the OLD transmitter, press and hold any key to be copied for at least 2 seconds then release it.

04. On the OLD transmitter, press and hold any key to be copied for at least 2 seconds then release it.

05. On the OLD transmitter, press and hold any key to be copied for at least 2 seconds then release it.

06. On the NEW transmitter, press and hold any key to be memorised for at least 5 seconds then release it.
Repeat the procedure for each transmitter to be memorised.

e Procedure with OLD transmitter memorised in Mode 2:

01. Draw near the control unit with the two transmitters: A wait 1 second between two successive steps.
02. On the NEW transmitter, press and hold the key to be memorised for at least 8 seconds then release it.
03. On the OLD transmitter, press and hold the key to be copied for at least 2 seconds then release it.

04. On the OLD transmitter, press and hold the key to be copied for at least 2 seconds then release it.

05. On the OLD transmitter, press and hold the key to be copied for at least 2 seconds then release it.

06. On the NEW transmitter, press and hold the key to be memorised for at least 5 seconds then release it.
Repeat the procedure for each transmitter to be memorised.

8.4 - DELETING THE MEMORY OF THE INDIVIDUAL TRANSMITTER FROM THE CONTROL UNIT’'S MEMORY

This procedure allows for cancelling a single transmitter (memorised in Mode 1) or only one of its keys (memorised in Mode 2) itiis necessary to arrange the
transmitter to be cancelled and simultaneously be able to access the control unit.

® Procedure with transmitter memorised in Mode 1:
01. On the control unit (Fig. 32) press and hold key P1 until the end of the procedure.

02. When led L1 lights up, while keeping key P1 pressed, also press and hold any key of the transmitter to
be cancelled, until led L1 flashes 5 times, then release both keys.

Repeat the procedure for each transmitter to be cancelled.

¢ Procedure with transmitter memorised in Mode 2:
01. On the control unit (Fig. 32) press and hold key P1 until the end of the procedure.

02. When led L1 lights up, while keeping key P1 pressed, also press and hold the key of the transmitter to be cancelled, until led L1 flashes 5 times, then
release both keys
Repeat the procedure for each transmitter to be cancelled.

8.5 - COMPLETE DELETION OF THE RADIO MEMORY
This procedure allows for cancelling ALL memorised transmitters: the procedure must be carried out on the control unit.

01. On the control unit (Fig. 32) press and hold key P1.

02. Check that led L1 lights up for 4/5 seconds, that it switches off then flashes 3 times.
03. Release key P1 precisely at the 39 flash.

04. Check that led L1 emits very fast flashes.

05. Check that led L1 emits 5 slow flashes = deletion completed.

8.6 - INSTALLING THE BACK-UP BATTERY (model.PR100)

A CAUTION! - The electrical connection of the back-up battery to the control unit must be made exclusively after completing all the installation
and programming stages, as the battery is'an emergency power supply.

To install the back-up battery and connect it to the control unit, see Fig. 33 and consult the respective instruction manual.

When the automation is powered by the back-up battery, 60 seconds after a manoeuvre is completed the control unit automatically switches off the ECSbus
output (and all devices connected to.it), the Flash output and all LEDs (with the exception of the ECSbus led, which flashes more slowly): this automatic switch-
ing off is the “Standby” function.

Subsequently, when the control unit receives a command, the normal operating mode is restored with a short delay; this function is used to reduce consump-
tion (very important when the automation is powered by a battery)

8.7 - INSTALLING THE SOLAR POWER SYSTEM KIT model SOLEKIT

A CAUTION! - When the automation mechanism is powered exclusively by the solar power supply system, IT MUST NOT BE POWERED by the
electricity grid at the same time.

To connect the SOLEKIT solar power supply system to the control unit, see Fig. 35 and consult the relevant instruction manual.
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8.8 - DIAGNOSTICS AND DEVICE SIGNALS

Certain devices are configured to display messages to identify their operating status or any anomalies.

8.8.1 - Photocell signals
The photocells contain a SAFE led (Fig. 35) that allows for verifying their operating status at any time: see Table

11.

SAFE led (Fig. 35)

Status

led
SAFE

AB

Action

Off

The photocell is not powered or is
faulty

Check that the voltage on the photocell terminals is around 8-12 VDC; if the voltage is
correct, the photocellis probably faulty

second pause

3 quick flashes and 1

Device not recognised by the control
unit

Repeat the recognition procedure on the control unit. Check that all pairs of photo-
cells on the EGSbus have different addresses (consult the instruction manual of the
photocells)

1 very slow flash

The RX receives an excellent signal

Normal operation

1 slow flash

The RX receives a good signal

Normal operation

1 quick flash

The RX receives a poor signal

Normal operation but check TX-RX alignment and correct cleaning of photocell lenses

1 very quick flash

The RX receives a bad signal

At the limit of normal operation; check TX-RX alignment and correct cleaning of pho-
tocell lenses

Always lit

The RX does not receive any signal

Check for any obstruction between TX and RX. Check that the led on TX emits a slow
flash. Check the TX-RX alignment

8.8.2 - Flashing light signals
During the manoeuvre, the flashing light emits 1 flash each second; when there is an anomaly, it flashes quickly: see Table 12.

AD

Flashes (quick) Status Action

1 flash Error onithe ECSbus At the beginning of the manoeuvre the devices present do not match those recog-
1 second pause nised; check and, if necessary, try running the recognition procedure (Par. 8.2.1). One
1 flash or more devices may be faulty; check and, if necessary, replace them

2 flashes Intervention of a photocell At the start of the manoeuvre, one or more photocells do not enable movement; check
1 second pause to see if there are any obstructions.

2 flashes During the movement, if the obstacle is effectively present, no action is required

3 flashes “Gearmotor force” limiting device acti- | During the movement, the gate experienced excessive friction; identify the cause

1 second pause vated

3 flashes

4 flashes Intervention of the Stop input At the start of the manoeuvre or during the movement, the Stop input intervened;
1 second pause identify the cause

4 flashes

5 flashes Error in the internal parameters of the | Wait at least 30 seconds then try giving a command; if the condition persists, it means
1-second pause control unit that there is a serious malfunction and the electronic board must be replaced.

5 flashes

6 flashes he maximum number of manoeuvres | TWait a few minutes until the manoeuvre limiter drops below the maximum limit.
1-second pause per hour limit has been exceeded

6 flashes

7 flashes Error in the internal electric circuits Disconnect all the power circuits for a few seconds, then try sending a command
1-second pause again; if the problem persists, there may be a serious fault on the circuit board or on
7 flashes the connections of the motor

8 flashes A command that prevents other com- | Check the type of command that is always present; for example, it could be a com-
1-second pause mands from being executed is already | mand from a timer on the “open” input

8 flashes present

9 flashes The automation is locked Release the automation by sending an automation release command to the control
1-second pause unit

9 flashes
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TABLE 12

Flashes (quick) Status Action

10 flashes Motor selector configuration not | Check that the setting of the motor type selector matches the information in Table 2
1-second pause allowed

10 flashes

8.8.3 - Control unit signals
On the control unit there are LEDs (Fig. 9) that emit signals both during normal operation and in case of anomalies: see Table 13.

TABLE 13

ECSbus led Status Action

Off Fault Verify whether there is power and whether the fuses are blown; in this case, identify
the reason for the failure then replace them with others of the same type

On Serious fault There is a serious fault; try switching off the control unit for a few seconds; if the condi-

tion persists, it means that there is a malfunction and the electronic circuit board has
to be replaced

1 flash per second of
the green LED

All OK

Control unit works correctly

1 long flash of the green
LED

Input status variation

This is normal when there is a change in one of the inputs: SBS; Stop, intervention of
photocells or the radio transmitter is used

1 green flash every 5
seconds

Automation in “standby” mode

All OK; when a command arrives, the control unit will.restore normal operation (after
a brief delay)

A series of flashes of
the red LED

Same warning light signal (see Table
12)

Refer to Table 12.

Fast flashing of the red
LED

ECSbus short-circuit

To activate power to the ECSbus, simply give a.command (for example, through the
transmitter)

Stop led Status Action

Off * Intervention of the Stop input Check the devices connected to the Stop input

On All OK Stop input active

SbS led Status Action

Off All OK SbS input not active

On Intervention of the SbS input Normal only. if the device connected to the SbS input is actually active
OPEN LED Status Action

OFF All OK Open input'not active

ON Open input intervention Normal if the device connected to the Open input is active

Led L1 Status Action

Off * All OK No Memorisation in progress

On Memorisation in Mode 1 During memorisation in Mode 1, it is normal for it to last maximum 10 seconds.

A series of quick flashes
(from 1 to 4)

Memorisation in Mode 2

During memorisation in Mode 2, it is normal for it to last maximum 10 seconds.

5 quick flashes

Deletion OK

Successful deletion of a transmitter

1 slow flash

Incorrect:eommand

A command has been received from a non-memorised transmitter

3 slow flashes

Memerisation OK

Memorisation completed successfully

5 slow flashes Deletion OK Deletion of all transmitters completed successfully
L2 led Status Action

Off * All OK “Slow” speed selected

On All OK “Fast” speed selected

1 flash per second

“| The device recognition phase has not

been carried out, or there are errors in
the memorised data

Perform the position recognition phase again (see Par. 4.3)

2 flashes per second

Device recognition phase in progress

Indicates that the search phase for connected devices is under way (it lasts a few
seconds at the most)

L3 led Status Action
Off * All OK Cycle operation
On All OK Complete-cycle operation

* or it could be in “Standby” mode

8.9 - SPECIFICATIONS
8.9.1 - ECSbus system

ECSbus is a system that allows for connecting ECSbus devices using just two wires, which convey both electricity and communication signals. All the devices
are connected in parallel on the two ECSbus wires; each device is recognised individually by the control unit, thanks to an unambiguous address assigned to
each device during installation.

Photocells and other devices adopting this system can be connected to the ECSbus, such as safety devices, control buttons, indicator lights etc. For informa-
tion on ECSbus devices, consult the Nice Home range product catalogue or visit the website www.niceforyou.com
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Through a recognition procedure the control unit recognises one-by-one all the devices connected and this enables it to detect with extreme precision all pos-
sible anomalies during the automation’s normal operation. For this reason, whenever a device connected to the ECSbus is added or removed, it is necessary
to repeat the recognition procedure for these additional devices (Par. 8.2.1).

8.9.2 - Stop input

The Stop input causes the immediate stoppage and a brief inversion of the manoeuvre; both devices with normally open (NO) contacts and devices with
normally closed (NC) contacts can be connected to this input, as well as devices with 8.2 kQ constant resistance (e.g. sensitive edges). With suitable arrange-
ments, multiple devices — even of different type — (read Table 14) can be connected to the Stop input.

TABLE 14 Note 1: the NO and NC combination is possible by wiring the 2 contacts in parallel, while
making sure that a 8.2 kQ resistor is connected in series with the NC contact (therefore,
1St.type device: it is also possible to combine 3 devices: NO, NC and 8.2 kQ).
8 Note 2: multiple NO devices can be connected in parallel to each other without any
(]
2 NO NC 8.2kQ quantity limit.
B NO | In parallel (Note 2) (Note 1) In parallel Note 3: multiple NC devices can be connected in series to each other without any quan-
> - - tity limit.
g NC | (Note 1) In series (Note 3) In series Note 4: only 2 devices with 8.2 kQ constant resistance output can be connected in
N 8.2kQ| In parallel In series (Note 4) parallel; if required, multiple devices must be connected in “cascade” mode with a single
. 8.2 KQ termination resistance.

CAUTION! - If the Stop input is used to connect devices with safety functions, only the devices with 8.2 kQ constant resistance output guaran-
tee Category 3 safety against faults.

Similarly to the ECSbus, the control unit recognises the type of device connected to the Stop input when the recognition procedure is carried out. Subse-
quently, the system triggers a STOP when any variation occurs with respect to the recognised status.

8.9.3 - Product durability

Durability is the average economic lifespan of the product. The durability value is strongly influenced by the degree of severity.of the manoeuvres, in other

words, the sum of all factors that contribute to product wear (Table 15). To estimate the life span of your automated.device, proceed as follows:

01. Add up all the values of the entries in Table 15;

02. In Graph 1, from the value obtained above, trace a vertical line until it intersects the curve; from this point trace a horizontal line until it intersects the line
of the “manoeuvre cycles”. The value obtained is the estimated lifetime of your product.

The durability values specified in the graph are only obtainable if the maintenance schedule is strictly.observed (Chapter 6). The lifetime is estimated on the
basis of design calculations and the results of tests performed on prototypes. Being only an estimate; it does not constitute any form of guarantee on the actual
lifespan of the product.

Example of durability calculation: automation of a gate with a door 1.5 m long with a weight of 220 kg;-installed in a windy area. Table 15 shows the “severity
indices” for this type of installation: 10% (“Door length”), 20% (“Door weight”) and 15% (“Installation.in windy area”). These indicators must be added together
to obtain the overall severity index, which in this case is 45%.

With the value identified (45%), look at the horizontal axis of Graph 1 (“severity index”);-and identify the value corresponding to the number of “manoeuvre
cycles” our product will be able to perform in its lifespan, about 55,000 cycles.

Severity index _a :ﬂ::l_
TABLE 1

> 100 kg 10% 10%
Weight of the leaf > 200 kg 20% 20% & 100.000 N

> 300 kg - 30% % N

> 400 kg ; 40% 2 75.000

1-15m 10% - g ™ SY

- - 3 50.000 P

Length of the leaf 1.5-25m 20% 3 -

25-35 - 20% <

35-45 - 30% g 200
Ambient temperature greater than 40°C or lower 20% 20%
than 0°C, or humidity greater than 80% 0 10 20 30 40 50 80 70 8 90 100
Solid leaf 15% 15% Severity index (%)
Installation in suction cup area 15% 15%

16 — English



9 TROUBLESHOOTING

Table 16 contains useful information to help solve any malfunctions that may occur during installation or in case of a fault.

TABLE 16
Symptoms Probable cause and possible solution

The radio transmitter does not emit any | Check the batteries: if they are flat, replace them (consult the transmitter’s instruction manual).
signal and the corresponding led fails
to light up

The manoeuvre fails to start and the | ¢ Check that the power cable is correctly inserted in the
ECSbus led on the control unit does | power outlet.

not flash e Check the fuses; if they have tripped, determine the cause
of the fault and replace them with others of the same type:
see Fig. 36.

The manoeuvre fails to start and the | Check that the command is actually received. If the command reaches the SbS input, the relevant SbS led
automation’s flashing light is off lights up; if a transmitter is used, the ECSbus led must emit 2 long flashes.

The manoeuvre fails to start and the | e Check that the Stop input is active (in other words, that the Stop led is lit). Should this not be the case, check
automation’s flashing light emits a few | the device connected to the Stop input.

flashes e The photocells test (which the control unit performs at the‘start of each manoeuvre) failed: check the photo-
cells, by verifying their status in Table 11.

The manoeuvre starts but is immedi- | The programmed “motor force” setting is toolow to move the gate. Check whether there are any obstacles
ately followed by a reverse run com- | obstructing the gate’s movement andyif necessary, select a higher force as described in Par. 8.1.1.
manded by the control unit

The manoeuvre is carried out but the | During the manoeuvre, check that the Flash terminal of the flashing light is powered (being intermittent, the
flashing light is not working voltage value is irrelevant: roughly 10-30 V=); if it is powered, the problem is due to the lamp not working
(consult the flashing light’s instruction manual to replace it).

EU Declaration of Conformity and declaration of incorporation of “partly completed machinery”
Declaration in accordance with the following Directives: 1999/6/EC (R&TTE), 2014/30/EU (EMC); 2006/42/EC (MD) Annex Il, Part B

Note - The contents of this declaration correspond to that stated in the official document filed in the offices of Nice S.p.A. and, in particular, the latest version thereof available prior to the print-
ing of this manual. The text herein has been re-edited for editorial purposes.. A.copy of the original declaration can be requested from Nice S.p.A. (TV) ltaly.

Number: 580/ARIA Revision: 5 Language: EN

Manufacturer’s name: NICE S.p.A. - Address: Via Callalta n®t, 31046 Oderzo - Person authorised to draw up the technical documentation: NICE S.p.A. -
Product type: 24 VDC gearmotor for swinging gates - Model / Type: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB201 - Accessories: Refer to the catalogue.

The undersigned, Roberto Griffa, as Chief Executive Officer, hereby declares under his own responsibility that the product identified above complies with the provisions
of the following directives:Directive 2011/65/EU (RoHS II).

Models CLB202 and CLB201 conform to DIRECTIVE 1999/5/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 9 March 1999 on radio equipment
and telecommunications terminal equipment and the mutual recognition of their conformity, in accordance with the following harmonised standards:

- Health and safety (Art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

- Electrical safety: (Art. 3(1)(@)): EN'60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Electromagnetic compatibility: (Art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

- Radio spectrum: (Art. 3(2)): EN 800 220-2 VV2.4.1:2012

Models ARIA200M, ARIA400M, CLB202 and CLB201 conform to DIRECTIVE 2014/30/EU OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 26 Feb-
ruary 2014 on«the harmonisation of the laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility (recast), in accordance with the following harmonised
standards: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Models ARIA200M, ARIA400M, CLB202 and CLB201 conform to DIRECTIVE 2014/35/EU OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 26 Febru-
ary 2014 on the harmonisation of the laws of Member States relating to the making available on the market of electrical equipment designed for use within certain
voltage limits (recast), according to the following harmonised standards:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009, EN 62233:2008

In addition, models ARIA200M, ARIA400M, CLB202 and CLB201 conform to the following directive in accordance with the provisions applicable to partly completed
machinery:

Directive 2006/42/EC OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND COUNCIL of May 17 2006 regarding machines and amending Directive 95/16/EC (recast)

- It is hereby declared that the relevant technical documentation has been compiled in accordance with Annex VII Part B of Directive 2006/42/CE and that the following
essential requirements have been applied and fulfilled: 1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

- The manufacturer undertakes to transmit, in response to a reasoned request by the national authorities, relevant information on the partly completed machinery. This
shall be without prejudice to the intellectual property rights of the manufacturer of the partly completed machinery.

- Should the partly completed machinery be put into service in a European country with an official language different to the one used in this declaration, a translation
into that language must be provided by the person bringing the machinery into the language area in question.

- The partly completed machinery may not be put into service until the final machinery into which it is to be incorporated has been declared in conformity with the
provisions of Directive 2006/42/EC, where appropriate.

Moreover, models ARIA200M, ARIA400M, CLB202 and CLB201 conform — limitedly to the applicable parts — to the following standards:

EN 13241-1:2003 + A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003 + A1:2009

Oderzo, 24 August 2016

Roberto Griffa
utive Officer)
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10 ESSENTIAL SAFETY REQUIREMENTS

10.1 - WARNINGS

e Monitor the gate while it is moving and keep at a safe distance until it is fully open or closed; do not transit through it until the gate is
fully open and stopped.

¢ Do not let children play near the gate or with its commands.

e Keep the transmitters away from children.

e Suspend the use of the automation immediately as soon as you notice something abnormal in the operation (noises or jolting move-
ments); failure to follow this warning may cause serious danger and accidents.

¢ Do not touch moving parts.

¢ Regular maintenance checks must be carried out by qualified personnel according to the maintenance plan.

e Maintenance or repairs must only be carried out by qualified technical personnel.

¢ Send a command with the safety devices disabled:

If the safety devices do not work properly or are out of order, the gate can still be operated.

01. Activate the gate control with the transmitter or the devices connected to the SbS terminal. If the safety devices give the enable signal, the gate
opens normally; otherwise, reattempt within 3 seconds and keep the control activated.

02. After approximately 2 seconds the gate will start moving in the “man present” mode, that is, so long as the control is kept activated the gate will
keep moving; as soon as the control is released the gate will stop.

If the safety devices are out of order, arrange to repair the automation as soon as possible.

10.2 - Manually o releasing and locking a the gearmotor

ARIA gearmotors (models 200M/400M) are equipped with a mechanical system that allows for opening and closing the gate manually.

Manual operation must be performed in the case of a power outage or in the event of anomalies affecting thesystem. In case of a power outage, a
back-up battery can be used (model PR100 - not supplied) (see Chapter 8 - Further information, or the relevant instruction manual).

In the event of a gearmotor fault, it is still possible to try release the motor to check whether the fault lies in‘the release mechanism.

10.3 - Maintenance operations

01. Disconnect the power supply.

02. Check for any deterioration in automation system components, paying special attention to erosion or oxidation of the structural parts. Replace any
parts which are below the required standard.

03. Check that all screw fasteners are properly tightened.

04. Check that the nut and worm screw are adequately greased.

05. Check the state of wear of all moving parts and replace any worn components.

06. Connect the power supplies up.again, and run all the tests and checks described in Chapter 4.

07. Cleaning of surfaces: use a slightly damp (not wet) cloth. Do not use substances containing alcohol, benzene, thinners or other flammable sub-
stances; the use of these substances may damage the devices and cause fires or electric shocks.

For all other equipment in the system, refer to the respective user manuals.

10.4 - Replacing the transmitter battery

If, when a key is pressed, the relevant led turns on then immediately fades and turns off, it means that the battery is completely flat and should be
immediately replaced.

If instead the led turns on only for a moment, it means that the battery is partially flat; the key must be kept pressed for at least half a second for the
transmitter to attempt to send the command.

A Batteries contain polluting substances: do not dispose of them together with common waste but adopt the methods envisaged by
the local regulations.




ANNEX 1

EC DECLARATION OF CONFORMITY

In conformity to Directive 2006/42/EC, ANNEX |, Part A (EC declaration of conformity for machinery)

The undersigned / company (name or company name of the subject who/that commissioned the motor-driven gate):

Hereby declares under its/his/her sole responsibility that:
- the automation: motor-driven swinging gate

Complies with the essential requirements of the following directives:
2006/42/EC “Machines” Directive

and as provided for in the following harmonised standards:
EN 12445 “Industrial, commercial and garage doors and gates. Safety in use of Power-operated doors and
gates — Test Methods”
EN 12453 “Industrial, commercial and garage doors and gates. Safety in use of Power-operated doors and
gates — Requirements”
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1 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

| dispositivi di questo kit ed altri accessori opzionali, fanno parte del sistema di automazione Nice Home e sono destinati all’automatizzazione di un
cancello battente per uso residenziale.

A ATTENZIONE! - Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto e in condizioni ambientali diverse da quelle riportate in questo manuale &
da considerarsi improprio e vietato

Il kit € costituito da due motoriduttori elettromeccanici in corrente continua a 24 V= ; sono dotati di sblocco meccanico con chiave che permette di
muovere manualmente il cancello in caso di mancanza di alimentazione elettrica.

E presente una centrale di comando che gestisce il funzionamento di tutta I'automazione. Il collegamento della centrale con le fotocellule avviene tra-
mite il sistema ECSbus (un cavo unico con due conduttori elettrici).

La centrale pud essere alimentata da rete elettrica fissa (230 V~) oppure dal sistema fotovoltaico SOLEKIT della linea Nice Home. Se alimentata da
rete elettrica, puod ospitare una batteria tampone (mod. PR100 - non in dotazione) che garantisce all’automatismo I'esecuzione di alcune manovre nelle
ore successive alla mancanza di energia.

2 INSTALLAZIONE sten A step B
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A Alcuni dispositivi e accessori citati in questo manuale sono opzionali e non presenti nel kit.
A I fermi di finecorsa, non sono presenti nel kit e non fanno parte dei prodotti della linea Nice Home.
Consultare il catalogo dei prodotti della linea Nice Home o visitare il sito www.niceforyou.com

2.1 - VERIFICARE L'IDONEITA DEL CANCELLO E DELL’AMBIENTE

e Accertarsi che la struttura meccanica del cancello sia idonea ad essere automatizzata e conforme alle norme vigenti sul territorio; vedere i dati tecnici
riportati sull’etichetta del cancello. Il presente prodotto non pud automatizzare un cancello che non sia gia efficiente e sicuro; inoltre, non puo risolvere
difetti causati da un’installazione errata del cancello 0 da una sua cattiva manutenzione.

e Muovere manualmente le ante del cancello nelle due direzioni (apertura/chiusura) e accertarsi-che-il movimento avvenga con un attrito costante in
ogni punto della corsa (non devono esserci punti che richiedono uno sforzo maggiore o minore).

e Se, su un'anta e presente un porta di passaggio, verificare che non intralci la normale corsa; eventualmente provvedere con un sistema di interbloc-
co.

e Portare manualmente I'anta del cancello in una posizione qualsiasi, poi lasciarla ferma e verificare che questa non si muova.

¢ \ferificare che nella zona di installazione dei motoriduttori, ci sia lo spazio sufficiente per éffettuare la manovra manuale di sblocco.

¢ \erificare che le superfici d’installazione dei vari dispositivi, siano solide per garantire un fissaggio stabile e che siano protette e al riparo da urti acci-
dentali. Per le fotocellule, scegliere una superficie piana che possa garantire un corretto allineamento della coppia (Tx € Rx).

2.2 - VERIFICARE | LIMITI D’IMPIEGO DEL PRODOTTO

Prima di procedere all’installazione effettuare le seguenti verifiche e controllare le “Caratteristiche tecniche del prodotto” (paragrafo 2.3):
e \erificare che la durabilita stimata sia compatibile con I'uso previsto (paragrafo 8.9.3).
e \erificare che sia possibile rispettare tutte le limitazioni, le condizioni e le'avwertenze e riportate nel presente manuale.

2.3 - CARATTERISTICHE TECNICHE DEL PRODOTTO

Modello tipo | ARIA200M | ARIA400M

Tipologia Motoriduttore elettromeccanico per automatismi di cancelli e portoni automatici

Tecnologia adottata Motore a 24 V==, riduttore con ingranaggi a denti elicoidali; sblocco meccanico

Coppia massima allo spunto 1230 Nm 1400 Nm

Coppia nominale 300 Nm 300 Nm

Velocita a vuoto 20 mm/s 16 mm/s

Velocita alla coppia nominale 17 mm/s 14 mm/s

Frequenza massima dei cicli 15 cicli’h 15 cicli/h

Tempo massimo funzionamento continuo 4 minuti 4 minuti

Limiti d’impiego Le caratteristiche strutturali lo rendono adatto | Le caratteristiche strutturali lo rendono
all'uso su cancelli con peso fino a 250 kg o |adatto all’'uso su cancelli con peso fino a
lunghezza dell'anta fino a 2,5 m. 450 kg o lunghezza dell’anta fino a 4,5 m.

Potenza massima assorbita 24 W 24 W

Temperatura ambientale di funzionamento |-20°C ... +50°C

Grado di protezione P44

Dimensioni / peso 846 x 98 h 90 mm / 5 kg

Modello tipo | cLB202 | cLB201

Tipologia Centrale di comando per 1 0 2 motori 24 V= per automatismi di cancelli 0 portoni automatici,
completa di ricevitore radio per trasmettitori ECCO5...

Tecnologia adottata Scheda elettronica governata da microcontrollore 32 Bit in tecnologia flash
Un trasformatore interno alla centrale ma separato dalla scheda riduce la tensione di rete alla
tensione nominale di 24V utilizzata in tutto I'impianto di automazione

Aliment. da rete 230 V~ (+10% -15%) 50/60Hz

Potenza nominale assorbita 100 W; allo spunto la potenza € 300 W per un tempo massimo di 2 s

Alimentazione d’emergenza Predisposizione per batterie tampone mod. PR100

Uscita Flash Per segnalatori luminosi a Led (mod. FL200)
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Uscita OGI Uscita programmabile, vedere paragrafo 8.1.1.2 (spia cancello aperto 24 V 4W, luce di cortesia
24V 4W, Elettroserratura 12V~ max 15VA)

Uscita ECSbus Una uscita con un carico massimo di 12 unita ECSbus (1 unita ECSbus equivale al consumo
di una coppia di fotocellule)
Ingresso Stop Per contatti normalmente aperti e/o per resistenza costante 8,2kQ, oppure contatti normalmente

chiusi con autoapprendimento dello stato “normale” (una variazione rispetto allo stato memoriz-
zato provoca il comando Stop)

Ingresso SbS Per contatti normalmente aperti (la chiusura del contatto provoca il comando "SbS")

Ingresso Open Per contatti normalmente aperti (la chiusura del contatto provoca il comando di apertura delle
due ante con sequenza apre - stop)

Ingresso Antenna radio 50Q per cavo tipo RG58 o simili

Lunghezza massima cavi Alimentazione da rete: 30 m; ingressi/uscite: 20 m con cavo d’antenna preferibilmente minore
di 5m (rispettare le avvertenze per la sezione minima ed il tipo di cavi)

Temperatura ambientale di funzionamento -20°C ... +55°C

Montaggio Verticale a parete

Grado di protezione P44

Dimensioni / peso 180 x 240 h 110 mm /2,8 kg

Possibilita di telecomando Con trasmettitori ECCOS5... la centrale e predisposta per ricevere uno opiu dei seguenti coman-
di: Passo Passo (SbS) - Apre Parziale - Solo Apre - Solo Chiude

Capacita della Memoria Fino a 100 trasmettitori, se memorizzati in Modo 1 - 100 tasti se memorizzati in Modo 2

Portata dei trasmettitori ECCO5... Da 50 a 100 m. Questa distanza pud variare in presenza di ostacoli‘e di disturbi ettromagnetici
eventualmente presenti ed & influenzata dalla posizione dell’antenna ricevente incorporata al
lampeggiante

Funzioni programmabili Funzionamento a “Ciclo” oppure “Ciclo completo” (chiusura automatica)

Velocita motori “lenta” o “ veloce”

Tempo di pausa nel “ciclo completo” selezionahile tra 10,.20, 40, 80 secondi
Tipo di apertura parziale selezionabile in 4 modalita

Forza motore del sistema di rilevazione degli ostacoli selezionabile in 4 livelli
Funzionamento del comando Passo Passo (SbS) selezionabile in 4 modi
Configurazione ingresso Open su centrale: apertura o apertura pedonale
Configurazione uscita OGl: selezionabile su 4 uscite

Scarico in chiude dei motori selezionabile su 8 livelli

Scarico in apre dei motori selezionabile su 8 livelli

Funzioni autoprogrammate Autorilevazione dei dispositivi collegati all’uscita ECSbus

Autorilevazione del tipo di dispositivo di Stop (contatto NA, NC o resistenza 8,2 kQ)
Autorilevazione degliiangoli di apertura di ogni anta

Autorilevazione automazione con 1 o 2 motori

Nota: allo scopo di migliorare i prodotti, NICE S.p.A. si riserva il difitto di'modificare le caratteristiche tecniche in qualsiasi momento e senza preawviso,
garantendo comunque funzionalita e destinazione d’uso previste. Nota: tutte le caratteristiche tecniche sono riferite alla temperatura di 20°C.

2.4 - LAVORI PRELIMINARI ALL'INSTALLAZIONE

Prendendo spunto dalla fig. 2, stabilire la posizione approssimativa d'installazione di ogni dispositivo previsto nell'impianto; i vari elementi sono posi-
zionati secondo uno schema standard ed usuale.

Procurare tutti gli attrezzi e i materiali indispensabili-per la realizzazione del lavoro; verificare che siano in buone condizioni e conformi a quanto previsto
dalle normative locali sulla sicurezza.

Preparazione dei cavi elettrici:

01. Osservare la fig. 2 per capire come devono essere collegati i vari dispositivi alla centrale di comando e i morsetti da utilizzare per ciascun collegamen-
to. A Al morsetto ECSbus; possono essere collegati solo i dispositivi che adottano la stessa tecnologia.

Il sistema ECSbus permette di‘collegare piu dispositivi tra loro utilizzando, tra

un dispositivo e I'altro, un cavo “bus” unico, con 2 conduttori elettrici interni.

Il collegamento tra i dispositivi pud.assumere una configurazione a “casca-

ta’, a “stella”’ o una ‘mista’ tra le prime due.

cascata stella misto

02. Osservare la fig. 2 per capire come posizionare i cavi elettrici nel’ambiente (si consiglia di disegnare su carta uno schema simile, adattandolo alle
proprie esigenze).
03. Leggere la Tabella 1 per determinare la tipologia dei cavi da utilizzare: A ciascun cavo non deve superare la lunghezza massima indicata.

TABELLA 1 - tipologia cavi elettrici (riferimento fig. 2)

Collegamento Tipologia cavo Lunghezza massima consentita
A | Alimentazione 230 Vac 50/60Hz 3 x 1,5 mm? (non in dotazione) 30m*
B | Uscita lampeggiante Flash 2 x0,5 mm? 20m
B | Antenna radio cavo schermato tipo RG58 20 m (consigliato < di 5 m)
C | Ingresso / Uscita ECSbus 2x 0,5 mm? 20m
- | Ingresso Stop 2x0,5 mm? 20m**
- | Ingresso SbS (Step by Step) 2 x 0,5 mm? 20 m **
D | Uscita motori M1 e M2 3x1mm? 10m
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- | Ingresso Open 2x0,5 mm? \ 20m

* E possibile usare un cavo di alimentazione pili lungo di 30 m purché abbia una sezione maggiore (ad esempio, 3 x 2,5 mm? e che venga previ-
sta, nei pressi dell’automazione, la messa a terra di sicurezza.

** Per i cavi degli ingressi Stop e SbS, € possibile utilizzare anche un singolo cavo con piu conduttori interni, per raggruppare piu collegamenti: ad
esempio, gli ingressi Stop e SbS possono essere collegati al selettore KS200 (accessorio) con un cavo da 4 x 0,5 mm2,

ATTENZIONE! - | cavi ECSbus devono essere posizionati in canaline diverse rispetto ai cavi dei motori.

ATTENZIONE! - | cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di ambiente in cui avviene 'installazione: ad esempio si consiglia un
cavo tipo HO3VV-F per la posa in ambiente interno, oppure tipo HO7RN-F per la posa in ambiente esterno.

2.5 - INSTALLAZIONE DEI MOTORIDUTTORI ARIA mod. 200M/400M e CENTRALE mod. CLB 202/201

A ¢ Tutte le operazioni di installazione devono essere eseguite in assenza di tensione elettrica al’impianto. Se & presente la batteria
tampone, & necessario scollegarla

¢ Un’installazione errata pud causare gravi ferite alla persona che esegue il lavoro e alle persone che utilizzeranno 'impianto.

¢ Prima di iniziare, effettuare le verifiche preliminari del paragrafo 2.1.

e Per il corretto funzionamento del sistema, & necessario prevedere dei fermi meccanici (non inclusi nel kit) a pavimento o a parete,
posizionati nei punti di massima apertura e chiusura dell’anta.

2.5.1 - INSTALLAZIONE MOTORIDUTTORI ARIA 200M/400M

01. Verificare I'ingombro del motoriduttore (fase 01 - fig. 3).

02. Scegliere I'orientamento della staffa da utilizzare in base alla quota “C” (fase 02 - fig. 3).
03. Scegliere la quota “A” nella Tabella 0 (fase 03 - fig. 3).

04. Scegliere la posizione d'installazione delle staffe anteriore e posteriore, poi fissare prowvisoriamente la staffa posteriore (04 - fig. 3). Verificare che
la superficie d'appoggio sia solida.

05. Se non e presente nessun fermo a terra (in chiusura), inserire il finecorsa di chiusura come mostrato nella fase 05 - fig. 3.

06. Fissare al motoriduttore la staffa anteriore (fase 06 - fig. 3).

07. Posizionare il motoriduttore sulla staffa posteriore bloccandolo con la rondella, dado e vite (fase 07 - fig. 3).

08. Spostare il motoriduttore fino a far appoggiare la staffa anteriore all'anta del cancello, poi bloccare /quest'ultima prowvisoriamente (fase 08 - fig. 3).
09. Effettuare lo sblocco manuale del motoriduttore (fase 09 - fig. 3).

10. Eseguire manualmente alcune manovre di apertura e chiusura dell’anta: controllare che la chiocciola scorra senza particolari attriti sulla vite rullata
del motoriduttore. Se necessario, regolare il finecorsa del motoriduttore allentandolo con I'apposita chiave a brugola e spostandolo nella posizione
desiderata (fase 10 - fig. 3).

13. Fissare le staffe in modo definitivo in base alla tipologia e materiale dell'anta/colonnar(fase 11 - fig. 3).

12. Effettuare il blocco manuale del motoriduttore (fase 12 - fig. 3).

14. Ripetere l'intera operazione per I’altro motoriduttore.

2.5.2 - INSTALLAZIONE CENTRALE CLB 202/201
01. Scegliere la posizione di installazione della centrale in una zona protetta da possibili urti ed in prossimita del cancello per poter cosi ridurre la lun-
ghezza dei cavi

02. Rimuovere il coperchio facendo leva con un cacciavite sull’apertura in basso; facendolo scorrere di qualche centimetro e poi sollevandolo dal
fondo (fase 01 - fig. 5)

03. Predisporre il tubo per il passaggio dei cavi elettrici affinche possano entrare dalla parte inferiore della centrale
04. Forare il lato inferiore della centrale ed usare.appositi raccordi per fissare i tubi per il passaggio dei cavi elettrici (fase 02 - fig. 5)

05. Sul fondo rompere i due fori in basso.con un cacciavite, tracciare i punti di foratura utilizzando il fondo come riferimento; poi forare il muro con un
trapano a percussione con una punta da 6 mm ed inserirvi i tasselli da 6 mm. Per finire, fissare il fondo con le relative viti (fase 03 - fig. 5)

06. Prima di chiudere la centrale, effettuare i collegamenti elettrici: vedere il capitolo 4 e la fig. 7
07. Per chiudere il coperchio vedere fig. 8.

A questo punto é possibile effettuare I'installazione degli accessori previsti nell'impianto: per fotocellule PH200 > paragr. 2.6 (fig. 6) - per
lampeggiante FL200 > paragr. 2.7 (fig. 7). Per altri accessori opzionali, vedere rispettivi manuali d'istruzione.

2.6 - INSTALLAZIONE FOTOCELLULE mod. PH200 (fig. 5) PH200

A ¢ posizionare ogni singola fotocellula a 40/60 cm da terra ¢ posizionarle sui lati opposti della zona da proteggere ¢ posizionarle il piu
vicino possibile al cancello (distanza massima = 15 cm) ¢ nel punto di fissaggio deve essere presente un tubo per il passaggio dei cavi ¢
puntare il trasmettitore TX verso la zona centrale del ricevitore RX (disallineamento tollerato: massimo 5°)

Per la procedura d'installazione vedere fig. 5.
2.7 - INSTALLAZIONE LAMPEGGIANTE mod. FL200 (fig. 6) ' FL200

A o |l lampeggiante deve essere posizionato in prossimita del cancello e deve essere facilmente visibile. E possibile fissarlo su una
superficie orizzontale o su una superficie verticale. ¢ Per il collegamento al morsetto Flash non € necessario rispettare alcuna polarita; invece per
il collegamento del cavo schermato dell’antenna & necessario collegare il cavo e la calza come indicato nella fig. 7.

Scegliere la posizione pil opportuna in cui installare il segnalatore lampeggiante: deve essere posizionato in prossimita del cancello e deve essere
faciimente visibile. E possibile fissarlo su una superficie orizzontale o su una superficie verticale.

Per la procedura d'installazione vedere fig. 6.
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3 COLLEGAMENTI ELETTRICI

3.1 - COLLEGAMENTO ELETTRICO ALLA CENTRALE (fig. 7)

01. Collegare i vari dispositivi del kit ed altri eventuali componenti previsti per I'impianto (opzionali e non presenti nella confezione), ai morsetti della
centrale (fig. 7): per tutti gli accessori non e necessario rispettare alcuna polarita, ad eccezione del cavo schermato dell’antenna che deve essere
collegato il cavo e la calza come indicato. Per il collegamento dei motoriduttori vedere il particolare di fig. 8.

3.2 - ALLACCIAMENTO DELL’ALIMENTAZIONE

¢ Per le prove di funzionamento e la programmazione dell’automazione, utilizzare il cavo in dotazione, inserendo la spina in una presa elettrica.
Se la presa ¢ collocata lontana dall’automazione, in questa fase pud essere utilizzata una prolunga.

¢ Per la fase di collaudo e di messa in servizio dell’automazione (collegamento definitivo) & necessario collegare la centrale in modo permanente
all'alimentazione di rete, sostituendo il cavo in dotazione con un cavo di lunghezza adeguata.

A\ ATTENZIONE! - Il collegamento definitivo dell'impianto alla rete elettrica o la sostituzione del cavo in dotazione DEVE essere ese-
guito esclusivamente da un elettricista qualificato, nel rispetto delle norme di sicurezza vigenti sul territorio e delle seguenti istruzioni.

- Per Iinstallazione all’esterno occorre proteggere I'intero cavo con un tubo di protezione; in alternativa, si pud sostituire il cavo con uno tipo HO7RN-F.
- Allinterno della linea elettrica di alimentazione, € necessario prevedere un dispositivo che assicuri la disconnessione completa dell’automazione dalla
rete. Il dispositivo di disconnessione deve avere i contatti con distanza di apertura tale da consentire la disconnessione completa, nelle condizioni
sancite dalla categoria di sovratensione lll, conformemente alle regole di installazione. In caso di necessita, questo dispositivo garantisce una veloce
e sicura sconnessione dell’alimentazione; pertanto deve essere posizionato in vista dell’automazione. Se invece e collocata in posizione non visibile,
deve avere un sistema che blocca un’eventuale riconnessione accidentale o non autorizzata dell’alimentazione, al fine di scongiurare qualsiasi pericolo.

4 PROGRAMMAZIONE

4.1 - TASTI DELLA CENTRALE DI COMANDO @ @ 2 8 2 — —
La centrale di comando presenta tre tasti di programmazione e rispettivi é i @ a

led: tasti P1, P2, P3, P4 ¢ led L1, L2, L3, L4 (fig. 9) @‘Xi el
P1 = memorizzazione trasmettitore radio f§§ 3 ﬁ ] ? [\
P2 = selezione velocita della manovra lenta / veloce (paragr. 4.7.1) - Lo o
P3 = selezione ciclo di funzionamento semiautomatico / automati- ‘ ) " - a0 Yilen
co (paragr. 4.7.2) O - n e
P4 = comando movimento automazione (SbS). \ \ - H— < ] <
- U2 I - O || & |a

I -0

”oooooooooooo,=| —

4.2 - VERIFICHE INIZIALI
Quando viene data alimentazione elettrica alla centrale si consiglia di eseguire alcune sempilici verifiche:
01. Sulla centrale (fig. 10) verificare che il led ECSbus lampeggi regolarmente (circa un lampeggio al sec.).

02. Sulle fotocellule Tx e Rx (fig. 11) verificare che il led SAFE lampeggi: il tipo di lampeggio non € importante in quanto dipende da altri fattori;
invece & importante che il Led non sia sempre spento o.sempre acceso.

03. Se tutte queste verifiche non sono conformi, togliere I’alimentazione alla centrale e verificare i collegamenti dei cavi gia eseguiti. Altre indicazioni utili
sono contenute nei capitoli 8.9 e 9.

10 B —= "
\/
led
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4.3 - MEMORIZZAZIONE DEI DISPOSITIVI COLLEGATI

Dopo le verifiche iniziali (paragr. 4.2) & necessario far riconoscere alla centrale i dispositivi che sono collegati sui morsetti ECSbus e Stop.

01. Sulla centrale (fig. 12) premere e mantenere premuto il tasto P2 per un minimo di 3 secondi e poi rilasciarlo.

02. Attendere alcuni secondi che la centrale finisca I'apprendimento dei dispositivi.

03. Sulla centrale (fig. 13), al termine dell’apprendimento, il led Stop deve restare acceso e il led L2 si deve accendere. |l led ECSbus deve lam-
peggiare una volta al secondo. Se il led L2 lampeggia = errore (vedere capitolo 9).

A Ogni volta che viene aggiunta o rimossa una fotocellula dall’impianto, la procedura di apprendimento dei dispositivi collegati deve

essere ripetuta.
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4.4 - SELEZIONE TIPO MOTORE

La centrale € dotata di un selettore (A - fig. 14) che permette di specificare il tipo di motore collegato alla centrale (vedere Tabella 2).

A\ ATTENZIONE:
1. Prestare la massima attenzione nell’impostare il selettore in funzione del tipo motore come stabilito nella Tabella 2.
2. Limpostazione del selettore motore deve essere fatta prima di attivare I'apprendimento delle posizioni degli arresti meccanici.
3. Qualsiasi configurazione che non sia riportata in “Tabella 2” non & ammessa.

4. Qualora si renda necessario cambiare la configurazione del selettore, a seguito di un cambio tipo motore, & necessario rifare la
memorizzazione degli angoli di apertura e chiusura delle ante del cancello (paragr. 4.5).

ABELL/ L=
Tipo motore | Selettore m d r; i
RIVA 200 o ‘ —
i ( i
ARIA 200 o
fwl e X - jan
ARIA 400 o 000000 o4
Ty 22238980 0088
MAESTROZ00 | g ) W By, ™ o A
e o hekide
MAESTRO 300 | o
THTE
IN100 o
T

4.5 - MEMORIZZAZIONE DEGLI ANGOLI DI APERTURA E CHIUSURA DELLE ANTE DEL CANCELLO

Dopo la selezione tipo motore (paragr. 4.4);& necessario far riconoscere alla centrale gli angoli di apertura delle ante. In questa fase viene rilevato I'an-

golo di apertura della ante dall’arresto meccanico di.chiusura fino all’arresto meccanico di apertura. E indispensabile la presenza di arresti meccanici

fissi e sufficientemente robusti.

01. Effettuare lo sblocco manuale dei motoriduttori (fig. 15) e portare le ante a meta corsa in modo che siano libere di muoversi in apertura e chiusura;
poi bloccare i motori (fig. 16).

m 0\\\/‘_;"

02. Sulla centrale (fig. 17) premere e mantenere premuto il tasto P3 per minimo di 3 secondi; rilasciare il tasto quando inizia il movimento del moto-
re. Attendere che la centrale esegua la fase di memorizzazione: chiusura del motore M1 fino all’arresto meccanico, chiusura del motore M2 fino
all’arreso meccanico, apertura del motore M2 e del motore M1 fino all’arresto meccanico in apertura; chiusura completa di M1 e M2.

A Se la prima manovra di una o di entrambi le ante non e una chiusura, premere e rilasciare il tasto P3 sulla centrale (fig. 17) per fermare la fase
di memorizzazione ed invertire la polarita del motore/i che ha eseguito I'apertura, invertendo tra loro i due fili di colore marrone e blu (fig. 18).
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A Se il primo motore a muovere in chiusura non & M1, premere e rilasciare il tasto P3 sulla centrale (fig. 17) per fermare la fase di memorizza-
zione ed invertire i morsetti dei motori sulla centrale (fig. 19).

A Se durante la fase di memorizzazione interviene un qualunque dispositivo (ingressi di comando, alt, fotocellule, pressione manuale sul tasto P3,
ecc.), tale fase verra immediatamente arrestata: sara necessario ripeterla per intero.

A Se al termine della memorizzazione degli angoli di apertura il led L3 lampeggia, significa che c¢'é un errore: vedere paragr. 8.10.3.
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4.6 - MEMORIZZAZIONE DEL 1° TRASMETTITORE

La centrale integra un ricevitore radio per trasmettitori ECCO5 (vari modelli): prima di procedere con il resto, € necessario memorizzare il 1° trasmetti-
tore in Modo 1, vedere procedura di seguito.

Per memorizzare ulteriori trasmettitori vedere paragr. 8.3.

A Prima di eseguire la procedura di memorizzazione, si consiglia di leggerla e di rispettare i tempi indicati.

Con questa procedura si memorizzano contemporaneamente tutti i tasti del trasmettitore, abbinandoli automaticamente ai comandi riportati nella
Tabella 3 di seguito.

Un trasmettitore memorizzato in Modo 1 pué comandare una sola automazione.

TABELLA 3

Tasti | Comando abbinato LED

T2
T4

T3 Solo apre T3

T Passo Passo (SbS) ,7—1‘,
T2 Apertura pedonale T Q Q T8

T4 Solo chiude > & =
T5 Luce di cortesia On-Off

Procedura di memorizzazione
01. Sulla centrale (fig. 20) premere e mantenere premuto il tasto P1 per 3 secondi; quando il led L1 si accende, rilasciare il tasto.

02. Entro 10 secondi dal rilascio, premere e mantenere premuto per 3 secondi un tasto qualsiasi del trasmettitore da memorizzare.
Se la memorizzazione € andata a buon fine il led P1 (sulla centrale) emette 3 lampeggi.

03. Per memorizzare altri trasmettitori, ripetere.il passo 02 entro 10 secondi, altrimenti la fase di memorizzazione termina automaticamente.

4.7 - REGOLAZIONI BASE

4.7.1 - Scegliere la velocitadi manovra delle ante del cancello

La velocita della manovra di apertura e chiusura delle ante puo essere di tipo “lenta” o “veloce” (il tipo di selezione scelta € visualizzata dall'accensione
o spegnimento del led L2 della.centrale - fig. 21):

led L2 spento = ¢ stata selezionata la velocita di manovra “lenta”.
led L2 acceso = ¢& stata selezionata la velocita di manovra “veloce”.

Procedura per selezionare la velocita desiderata
01. Premere e rilasciare il tasto P2 piu volte fino a quando il led L2 resta o acceso o spento (fig. 21).

4.7.2 - Scegliere il ciclo di funzionamento della manovra delle ante del cancello

Il ciclo di manovra “apertura-richiusura” delle ante puo essere di tipo “ciclo singolo (semiautomatico)” o “ciclo completo (automatico)” (il tipo di sele-
zione scelta e visualizzata dall'accensione o spegnimento del led L3 della centrale - fig. 22):

led L3 spento = ¢ stato selezionato il funzionamento “ciclo singolo (semiautomatico)” (con un primo comando il cancello si apre e rimane aperto fino
al successivo comando che provochera la chiusura).

led L3 acceso = ¢ stato selezionato il funzionamento “ciclo completo (automatico)” (con un singolo comando il cancello si apre e si richiude automa-
ticamente dopo un "tempo pausa" programmato - per regolarlo vedere paragr. 8.1.1).

Procedura per selezionare il ciclo desiderato

01. Premere e rilasciare il tasto P3 piu volte fino a quando il led L3 resta o acceso o spento (fig. 22).
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5 COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO -

A ATTENZIONE! - Il collaudo e la messa in servizio del’automazione deve essere eseguita da personale qualificato ed esperto che
dovra farsi carico di stabilire le prove previste in funzione dei rischi presenti e di verificare il rispetto di quanto previsto da leggi, norma-
tive e regolamenti, ed in particolare tutti i requisiti delle norme EN 13241-1 ed EN 12453 che stabilisce i metodi di prova per la verifica
degli automatismi per cancelli.

5.1 - COLLAUDO

01. Verificare che siano state rispettate rigorosamente le istruzioni e le avvertenze riportate a pagina IV.

02. Utilizzando il trasmettitore, effettuare delle prove di apertura e chiusura del cancello e verificare che il movimento delle ante corrisponda a quanto
previsto. Si consiglia eseguire diverse prove al fine di valutare la scorrevolezzadel cancello ed eventuali difetti di montaggio, regolazione o la presen-
za di particolari punti d’attrito.

03. Verificare uno ad uno il corretto funzionamento di tutti i dispositivi di sicurezza presenti nell’impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.): in particolare,
verificare che ad ogni intervento di un dispositivo, il led ECSbus (sulla’centrale) esegua un lampeggio pit lungo come conferma di riconoscimento
dell'evento da parte della centrale.

04. Per la verifica delle fotocellule ed in particolare che non vi siana interferenze con altri dispositivi, passare un cilindro di diametro 5 cm e lunghezza
30 cm sull'asse ottico prima vicino al TX, poi vicino al’RX e infine al centro tra i due e verificare che in tutti i casi il dispositivo intervenga passando
dallo stato di attivo a quello di allarme e viceversa; infine che provochi nella centrale I'azione prevista; esempio: nella manovra di chiusura provoca
I'inversione di movimento.

05. Eseguire la misura della forza d’'impatto secondo quanto previsto dalla norma EN 12453 ed eventualmente se il controllo della “forza motore” viene
usato come ausilio al sistema per la riduzione della forza di impatto, provare e trovare la regolazione che dia i migliori risultati.

5.2 - MESSA IN SERVIZIO
La messa in servizio puo avvenire solo dopo aver eseguito con esito positivo tutte le fasi di collaudo. Non é consentita la messa in ser-
vizio parziale o in situazioni “provvisorie”.

01. Realizzare il fascicolo tecnico dell’automazione che dovra comprendere aimeno: il disegno complessivo (ad esempio, come in fig. 2), o schema
dei collegamenti elettrici (ad esempio. fig. 7), I'analisi dei rischi e le relative soluzioni adottate, la dichiarazione di conformita del fabbricante di tutti i
dispositivi utilizzati.

02. Apporre sul cancello una-targhetta contenente almeno i seguenti dati: tipo di automazione, nome e indirizzo del costruttore (responsabile della
“messa in servizio”), numero di'matricola, anno di costruzione e marchio “CE”.

03. Fissare permanentemente sul cancello I'etichetta presente nella confezione, riguardante le operazioni di sblocco e blocco manuale del motoridut-
tore (fase 03 - fig. 12).

04. Compilare e consegnare al proprietario dell’automazione la dichiarazione di conformita (Allegato 1).
05. Realizzare e consegnare al proprietario dell’automazione la guida all’'uso (capitolo 10 - inserto staccabile).

06. Realizzare e consegnare al proprietario dell’automazione il piano di manutenzione che raccoglie le prescrizioni sulla manutenzione di tutti i disposi-
tivi dell’automazione.

07. Prima di mettere in servizio I'automazione informare adeguatamente il proprietario sui pericoli ed i rischi ancora presenti.

6 MANUTENZIONE

La manutenzione deve essere effettuata nel pieno rispetto delle prescrizioni sulla sicurezza del presente manuale e secondo quanto
previsto dalle leggi e normative vigenti.

| dispositivi presenti nell'impianto non necessitano di manutenzioni particolari; si consiglia di verificare periodicamente (almeno ogni sei mesi) la perfetta
efficienza di tutti i dispositivi.

A tale scopo, eseguire tutte le prove e le verifiche previste nel paragrafo 5.1 e vedere il piano manutenzione dei rispettivi manuali d'istruzione.
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7 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

Questo prodotto & parte integrante dell’automazione, e dunque, deve essere smaltito insieme con essa.

Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da
personale qualificato.

Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o
smaltimento previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

Attenzione! — alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero provocare
effetti dannosi sul’ambiente stesso e sulla salute umana.

Come indicato dal simbolo a lato, & vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento,
secondo i metodi previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare il prodotto al venditore nel momento dell’ac-
quisto di un nuovo prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di questo pro-
dotto.

8 APPROFONDIMENTI

8.1 - REGOLAZIONI AVANZATE

8.1.1 - Regolazione dei parametri (usando il trasmettitore memorizzato in Modo 1)

Con il trasmettitore e possibile regolare alcuni parametri di funzionamento della centrale:

e Tempo pausa: tempo nel quale le ante restano aperte prima di una richiusura automatica (se € impostata la funzione “ciclo completo”); vedere
paragr. 8.1.1.1

e Apertura pedonale: modalita di apertura parziale delle ante, per il passaggio di pedoni; vedere paragr. 8.1:1.1

¢ Forza motore: forza massima applicata dal motore per muovere le ante; il superamento di questo valore viene rilevato dalla centrale come presenza
di un ostacolo che frena le ante e, come conseguenza, inverte la direzione del movimento; vedere paragr. 8.1.1.1

¢ Funzione Step By Step (SbS): sequenza di movimenti delle ante associata ad ogni comando “Passo Passo” (SbS); vedere paragr. 8.1.1.1
e Configurazione ingresso Open: permette di programmare il funzionamento dell'ingresso Open come descritto in Tabella 5.
¢ Configurazione uscita OGI: |'uscita ha i seguenti comportamenti a seconda della configurazione impostata (vedere paragr. 8.1.1.2):

a) OGI: spenta: automazione chiusa; lampeggia lentamente: esecuzione manovra di apertura; lampeggia velocemente: esecuzione manovra di chiu-
sura; accesa fissa: in tutti gli altri casi

b) LUCE DI CORTESIA: I'uscita si attiva all’inizio della manovra e si spegne automaticamente trascorsi 60 secondi dal termine della manovra
c) ELETTROSERRATURA: 'uscita si attiva per qualche secondo all’inizio di una manovra di apertura da automazione chiusa
d) FUNZIONE PRESENZA: vedere paragrafo 8.1.2.

e Scaricamento Motore 1 e 2 in chiusura: regola la durata della “breve inversione” dei motori dopo I'esecuzione della manovra di chiusura, allo
scopo di ridurre la forza finale residua; vedere paragr. 8.1.1.2

e Scaricamento Motore 1 e 2 in apertura: regola ladurata della “breve inversione” dei motori dopo I'esecuzione della manovra di apertura, allo
scopo di ridurre la forza finale residua; vedere paragr. 8.1.1.2

La regolazione puo essere effettuata con un trasmettitore qualsiasi memorizzato in Modo 1 (come quelli in dotazione, vedere paragr. 8.3.1). Se non €
disponibile nessun trasmettitore memorizzato.in.Modo 1, & possibile memorizzarne uno solo per effettuare le programmazioni e poi cancellarlo (vedere
paragr. 8.4).

8.1.1.1 - Procedura di regolazione dei parametri: Tempo pausa - Apertura pedonale - Forza motori - Funzione Step By Step
Tutti i parametri possono essere regolati a piacere, a parte regolazione “forza motore” che richiede delle @

attenzioni particolari:

e Non utilizzare valori alti di forza, per compensare punti di attrito anomali del cancello: una forza ecces-
siva pud pregiudicare il funzionamento del sistema di sicurezza o danneggiare il cancello stesso.

e Se il controllo della “forza motore™ viene usato come ausilio al sistema per la riduzione della forza d’im-
patto, dopo ogni regolazione, ripetere la misura della forza come previsto dalla norma EN 12453.

¢ | e condizioni atmosferiche possono influire sul movimento del cancello, si consiglia di effettuare perio-

dicamente una-nuova regolazione.

A Prima di procedere, verificare nella Tabella 4 il parametro da modificare e |'azione da esequire:

01. Sul trasmettitore (fig. 23) premere e matenere premuti contemporaneamente i tasti T1 e T2 per 5
secondi e poi rilasciarli.

02. Entro 3 secondi dal rilascio, eseguire I'azione prevista nella Tabella 4 per modificare il parametro desiderato.

TABELLA 4
Parametri Valore N. lampeggi emessi dal lam- | Tasto del trasmettitore | Azione da eseguire
peggiante o del led EcsBus | da usare
Tempo pausa 10 sec 1 T Premere 1 volta T1
20 sec * 2 T1 Premere 2 volte T1
40 sec 3 T Premere 3 volte T1
80 sec 4 T1 Premere 4 volte T1
Apertura Apertura a meta corsa dell'anta 1 1 T2 Premere 1 volta T2
pedonale Apertura totale dell'anta 1 * 2 T2 Premere 2 volte T2
Apertura a 1/4 della corsa delle due ante |3 T2 Premere 3 volte T2
Apertura a meta corsa delle due ante 4 T2 Premere 4 volte T2
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TABELLA 4

Parametri Valore N. lampeggi emessi dal lam- | Tasto del trasmettitore | Azione da eseguire
peggiante o del led EcsBus | da usare

Forza motore Bassa 1 T3 Premere 1 volta T3
Medio bassa * 2 T3 Premere 2 volte T3
Medio alta 3 T3 Premere 3 volte T3
Alta 4 T3 Premere 4 volte T3

Funzione Apre - Stop - Chiude - Stop 1 T4 Premere 1 volta T4

Step by Step Apre - Stop - Chiude - Apre * 2 T4 Premere 2 volte T4

(SbS) Apre - Chiude - Apre - Chiude 3 T4 Premere 3 volte T4
Solo apertura 4 T4 Premere 4 volte T4

* Valore di fabbrica

8.1.1.2 - Procedura di regolazione dei parametri: Configurazione ingresso Open - Configurazio-
ne uscita OGI - Scaricamento Motore 1 e 2 in chiusura - Scaricamento Motore 1 e 2 in apertura

A\ Prima di procedere, verificare nella Tabella 5 il parametro da modificare e I'azione da eseguire:

01. Sul trasmettitore (fig. 24) premere e matenere premuti contemporaneamente i tasti T1 e T3 per 5
secondi e poi rilasciarli.

02. Entro 3 secondi dal rilascio, eseguire I'azione prevista nella Tabella 5 per modificare il parametro
desiderato.

TABELLA 5

Parametri Valore N. lampeggi emessi | Tasto del trasmettitore | Azione da eseguire
dal lampeggiante o da usare
del led EcsBus
Configurazione | Open * (con sequenza apre, stop) 1 T1 Premere 1 volta T1
ingresso Open [ Anertura pedonale (comando ti tipo passo passo) | 2 T1 Premere 2 volte T1
Configurazione | OGI * 1 T2 Premere 1 volta T2
uscita OGI Luce di cortesia 2 T2 Premere 2 volte T2
Elettroserratura 3 T2 Premere 3 volte T2
Funzione presenza 4 T2 Premere 4 volte T2
Scaricamento Nessun scarico * 1 T3 Premere 1 volta T3
Motore 1e 2in | 1 sec (minimo) 2 T3 Premere 2 volte T3
chiusura 0,2 sec 3 T3 Premere 3 volte T3
0,3 sec 4 T3 Premere 4 volte T3
0,4 sec (medio) 5 T3 Premere 5 volte T3
0,5 sec 6 T3 Premere 6 volte T3
0,6 sec 7 T3 Premere 7 volte T3
0,7 sec (massimo) 8 T3 Premere 8 volte T3
Scaricamento Nessun scarico * 1 T4 Premere 1 volta T4
Motore 1 e 2in |0 1 sec (minimo) 2 T4 Premere 2 volte T4
in apertura 0,2 sec 3 T4 Premere 3 volte T4
0,3 sec 4 T4 Premere 4 volte T4
0,4 sec (medio) 5 T4 Premere 5 volte T4
0,5 sec 6 T4 Premere 6 volte T4
0,6 sec 7 T4 Premere 7 volte T4
0,7 sec (massimo) 8 T4 Premere 8 volte T4
* Valore di fabbrica

8.1.2 - Funzione Presenza

Se a questa uscita vengono collegati i moduli luce LM100 (non in dotazione), il funzionamento di questa funzione ¢ il seguente:

- con cancello chiuso: quando un oggetto opaco interrompe la trasmissione (infrarosso) delle fotocellule, la luce di cortesia si accende per 5 secondi;
trascorsi i 5 secondi, se la trasmissione & ancora interrotta, la luce di cortesia si accende per altri 5 secondi; se invece la fotocellula non rileva presen-
ze la luce di cortesia si spegne.

- con cancello in movimento (manovra di apertura e chiusura): la luce di cortesia & sempre accesa.

Al termine della manovra di apertura o chiusura o a cancello fermo, la luce di cortesia resta accesa per ulteriori 5 secondi, poi si spegne e riprende il

comportamento del cancello quando € chiuso.

8.1.3 - Verifica dei valori impostati per ciascun parametro (usando il trasmettitore memorizzato in Modo 1)

La verifica pud essere effettuata con un trasmettitore qualsiasi memorizzato in Modo 1 (come quelli in dotazione, vedere paragr. 8.3.1). Se non &
disponibile nessun trasmettitore memorizzato in Modo 1, & possibile memorizzarne uno solo per effettuare le programmazioni e poi cancellarlo (vedere
paragr. 8.4).

8.1.3.1 - Procedura di verifica dei parametri: Tempo pausa - Apertura pedonale - Forza motori - Funzione Passo Passo (SbS)

A Prima di procedere, verificare nella Tabella 6 il parametro da modificare e |'azione da esequire:

01. Sul trasmettitore (fig. 25) premere e matenere premuti contemporaneamente i tasti T1 e T2 per 5 secondi e poi rilasciarli.

02. Entro 3 secondi dal rilascio, eseguire I'azione prevista nella Tabella 6 per verificare il parametro desiderato.

03. Rilasciare il tasto quando il lampeggiante o il led EcsBus inizia a emettere dei lampeggi: contare i lampeggi.
Verificare nella Tabella 4 il valore che corrisponde al numero di lampeggi.
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TABELLA 6

Parametri

Azione da eseguire

Tempo pausa

Premere e mantenere premuto il tasto T1

Apertura pedonale

Premere e mantenere premuto il tasto T2

Forza motore

Premere e mantenere premuto il tasto T3

Funzione Step By Step

Premere e mantenere premuto il tasto T4

8.1.3.2 - Procedura di verifica dei parametri: configurazione ingresso Open - configurazione uscita OGI - scaricamento Motore 1 e 2 in
chiusura - scaricamento Motore 1 e 2 in apertura

A\ Prima di procedere, verificare nella Tabella 7 il parametro da modificare e I'azione da eseguire:

01. Sul trasmettitore (fig. 26) premere e matenere premuti contemporaneamente i tasti T1 e T3 per 5 secondi e poi rilasciarli.

02. Entro 3 secondi dal rilascio, eseguire I'azione prevista nella Tabella 7 per verificare il parametro desiderato.

03. Rilasciare il tasto quando il lampeggiante inizia a emettere dei lampeggi: contare i lampeggi.
Verificare nella Tabella 5 il valore che corrisponde al numero di lampeggi.

TABELLA 7

Parametri

Azione da eseguire

Configurazione ingresso Open

Premere e mantenere premuto il tasto T1

Configurazione uscita OGI

Premere e mantenere premuto il tasto T2

Scaricamento Motore 1 e 2 in chiusura

Premere e mantenere premuto il tasto T3

Scaricamento Motore 1 e 2 in apertura

Premere e mantenere premuto il tasto T4

8.2 - AGGIUNTA O RIMOZIONE DEI DISPOSITIVI

Nell'impianto realizzato, € possibile aggiungere o rimuovere dispositivi in qualsiasi momento: nel caso.di aggiunta dispositivi, € importante verificare che
questi siano perfettamente compatibili con ARIA 200M/400M; per ulteriori dettagli consultare il:servizio assistenza Nice.

8.2.1 - Memorizzazione di ulteriori dispositivi

Normalmente I'operazione di apprendimento dei dispositivi collegati al’lECSbus e all’ingresso Stop viene
eseguita durante la fase d'installazione, ma se vengono aggiunti (o rimossi) dispositivi successivamente, &

necessario eseguire la procedura di seguito:

01. Sulla centrale premere e mantenere premuto il tasto P2 (fig. 27) per minimo 3 secondi e poi rilascia- ﬂ—j—
re il tasto. /NN
02. Attendere alcuni secondi che la centrale finisca I'apprendimento deidispositivi: il led L2 si spegne. Se
invece lampeggia significa che ¢’é qualche errore, eventualmente vedere capitolo 9. “ ]

03. Dopo aver aggiunto o rimosso dei dispositivi &€ necessario eseguire di-nuovo il collaudo dell’automa-

zione (paragr. 5.1).

8.2.2 - Aggiunta fotocellule opzionali
In qualsiasi momento & possibile installare ulteriori fotocellule oltre a quelle gia fornite di serie con ARIA 200M/400M. In un automatismo per cancelli a
2 ante & possibile porle secondo quanto rappresentato in fig. 28.

Per il corretto riconoscimento delle fotocellule da parte della centrale, & necessario eseguire I'indirizzamento delle stesse attraverso appositi ponticelli
elettrici. L’operazione di indirizzamento va eseguita sia su:TX che su RX (ponendo i ponticelli elettrici nello stesso modo) e verificando che non siano
presenti altre coppie di fotocellule con lo stesso indirizzo. L'indirizzamento delle fotocellule serve sia perché possano essere riconosciute correttamente
tra gli altri dispositivi del’ECSbus sia per assegnare la funzione svolta.

01. Aprire il guscio della fotocellula.

02. Individuare la posizione in cui sono installate in base alla figura 28 ed eseguire il ponticello secondo la Tabella 8.
| ponticelli non usati vanno riposti nel'vano a loro riservato per poter essere riutilizzati in futuro (fig. 29).

03. Eseguire la fase di apprendimento come indicato nel paragrafo 8.2.1 “Memorizzazione di ulteriori dispositivi”.

[
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TABELLA 8

Fotocellule |Ponticelli Fotocellule |Ponticelli
. Fotocellula interna h = 100 con interven-
Fotocellula esterna h = 50 con interven- to sia in chiusura (ferma e inverte il movi-
FOTO to in chiusura (ferma e inverte il movi- FOTO 11l ) ) %
mento) che in apertura (ferma e riparte °
mento) L
al disimpegno della fotocellula)
Fotocellula esterna h = 100 con inter- Fotocellula interna con intervento in
FOTO I vento in chiusura (ferma e inverte il FOTO 2 ) ) . %
: apertura (ferma e inverte il movimento) b
movimento)
Fotocellula interna h = 50 con intervento
FOTO 1 sia in chlusgra (ferma e inverte il movi- H % FOTO 21 Fotocellula |ntema con |nterlvento in %
mento) che in apertura (ferma e riparte apertura (ferma e inverte il movimento) °
al disimpegno della fotocellula)

8.3 - MEMORIZZAZIONE DI ULTERIORI TRASMETTITORI

La centrale integra un ricevitore radio per trasmettitori ECCO5 (vari modelli). | trasmettitori in dotazione non sono memorizzati, quindi & necessario prima
esequire la memorizzazione del 1° trasmettitore (paragr. 4.6); per memorizzare ulteriori trasmettitori & possibile scegliere una dellesprocedure (Modo 1
0 Modo 2) riportate di seguito. Complessivamente la capacita di memoria della centrale & di 100 unita: la memorizzazione in Modo 1 eccupa una unita
di memoria per ogni trasmettitore mentre, quella in Modo 2 occupa una unita di memoria per ogni tasto di trasmettitore.

A Prima di eseguire le procedure di memorizzazione, si consiglia di leggerle e di rispettare i tempi indicati.

8.3.1 - Procedura di memorizzazione in Modo 1

Con questa procedura si memorizzano contemporaneamente tutti i tasti del trasmettitore, abbinandoli automaticamente ai comandi riportati nella
Tabella 9.
Un trasmettitore memorizzato in Modo 1 pué comandare una sola automazione.

Tasti | Comando abbinato m

T Passo Passo T
T2 Apertura pedonale 3
T3 Solo apre (apre stop)

T4 Solo chiude (chiude stop)

T5 Luce di cortesia On-Off

Procedura di memorizzazione
01. Sulla centrale (fig. 31) premere e mantenere premuto il tasto P1 per almeno 3 secondi; quando il led L1 si accende, rilasciare il tasto.
02. Entro 10 secondi dal rilascio, premere e mantenere premuto per 3 secondi un tasto qualsiasi del trasmettitore da memorizzare.
Se la memorizzazione e andata a buon fine il led L1 (sulla centrale) emette 3 lampeggi.
03. Per memorizzare altri trasmettitori, ripetere il passo 02 entro 10 secondi, altrimenti la fase di memorizzazione termina automaticamente.

8.3.2 - Procedura di memorizzazione in Modo 2

Con questa procedura si memorizza un singolo tasto alla.volta, abbinandolo a scelta a uno dei comandi riportati nella Tabella 10.

Un trasmettitore memorizzato in Modo 2 pudé comandare piu automazioni (per esempio: automazione 1 comandata dal tasto 1; automazione
2 comandata dal tasto 2; e cosi via ...)

TABELLA 10 Procedura di memorizzazione

N° pressione | Comando abbinato N° lampeqai led L1 01. Prima di procedere, &€ necessario cancellare la memoria del
p pegg trasmettitore da memorizzare: vedere parag. 8.4.
tasto sulla centrale T i ) o
02. Nella Tabella 10, scegliere il comando e il numero di pressioni da
1 volta Passo passo 1 eseguire sul tasto desiderato del trasmettitore.
2 volte Apertura pedonale 2 03. Sulla centrale (fig. 31) premere e rilasciare il tasto P1 il numero
3 volte Solo apre 3 di volte pari al comando scelto (Tabella 7); il led L1 deve emettere
4 volte Solo chiude 4 dei lampeggi veloci pari al comando scelto.
5 volte Stop 5 04. Entro 10 secondi, premere e mantenere premuto per 2 secondi
6 volte Open condominiale 6 |] tasto del trasmgthtpre da memorizzare: se la memorizzazione
— € andata a buon fine il led L1 (sulla centrale) emette 3 lampeggi.
7 volte Open alta priorita 7 . ) Y .
05. Per memorizzare altri trasmettitori, con lo stesso comando, ripete-
8 volte Apertura pedonale 2 8 re il passo 03 entro 10 secondi, altrimenti la fase di memorizzazio-
9 volte Apertura pedonale 3 9 ne termina automaticamente.
10 volte Apre + blocca automazione 10 Nota: il tasto T5 non & predisposto per la memorizzazione in
11 volte Chiude + blocca automazione 11 Modo 2.
12 volte Blocca automazione 12
13 volte Sblocca automazione 13

8.3.3 - Procedura di memorizzazione in prossimita della centrale con due trasmettitori (senza usare i tasti della centrale)

Con questa procedura si memorizza un NUOVO trasmettitore usando un secondo trasmettitore (VECCHIO) gia memorizzato e funzionante senza usare
i tasti della centrale, ma solo posizionandosi in prossimita di quest'ultima.

Durante la procedura il trasmettitore NUOVO viene memorizzato come era stato memorizzato il trasmettitore VECCHIO (Modo 1 o Modo 2).
® Procedura con trasmettitore VECCHIO memorizzato in Modo 1:

01. Posizionarsi con i due trasmettitori in prossimita della centrale: A attendere 1 secondo tra un passaggio e I'altro.

02. Sul NUOVO trasmettitore premere e mantenere premuto un tasto qualsiasi per almeno 8 secondi € poi rilasciarlo.

03. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto un tasto qualsiasi da copiare per aimeno 2 secondi e poi rilasciarlo.
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04. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto un tasto qualsiasi da copiare per aimeno 2 secondi e poi rilasciarlo.
05. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto un tasto qualsiasi da copiare per aimeno 2 secondi e poi rilasciarlo.
06. Sul NUOVO trasmettitore premere e mantenere premuto un tasto qualsiasi da memorizzare per almeno 5 secondi e poi rilasciarlo.
Ripetere la procedura per ogni trasmettitore da memorizzare.

e Procedura con trasmettitore VECCHIO memorizzato in Modo 2:

01. Posizionarsi con i due trasmettitori in prossimita della centrale: A attendere 1 secondo tra un passaggio e I'altro.

02. Sul NUOVO trasmettitore premere e mantenere premuto il tasto da memorizzare per almeno 8 secondi e poi rilasciarlo.

03. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto il tasto da copiare per almeno 2 secondi e poi rilasciarlo.

04. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto il tasto da copiare per almeno 2 secondi e poi rilasciarlo.

05. Sul VECCHIO trasmettitore premere e mantenere premuto il tasto da copiare per almeno 2 secondi e poi rilasciarlo.

06. Sul NUOVO trasmettitore premere e mantenere premuto il tasto da memorizzare per almeno 5 secondi e poi rilasciarlo.
Ripetere la procedura per ogni trasmettitore da memorizzare.

8.4 - CANCELLAZIONE DEL SINGOLO TRASMETTITORE DALLA MEMORIA DELLA CENTRALE

Questa procedura permette di cancellare un singolo trasmettitore (memorizzato in Modo 1) o solo uno dei suoi tasti (memorizzato in Modo 2): € neces-
sario disporre del trasmettitore da cancellare e contemporaneamente avere accesso alla centrale.

e Procedura con trasmettitore memorizzato in Modo 1:
01. Sulla centrale (fig. 32) premere e mantenere premuto il tasto P1 fino al termine della procedura.

02. Quando il led L1 si accende, sempre mantenendo premuto il tasto P1, premere e mantenere premuto
anche un tasto qualsiasi del trasmettitore da cancellare, fino a quando il led L1 esegue 5 lampeggi
veloci, poi rilasciare entrambi i tasti.

Ripetere la procedura per ogni trasmettitore da cancellare.

® Procedura con trasmettitore memorizzato in Modo 2:
01. Sulla centrale (fig. 32) premere e mantenere premuto il tasto P1 fino al termine della procedura.

02. Quando il led L1 si accende, sempre mantenendo premuto il tasto P1, premere e mantenere premuto anche il tasto del trasmettitore da cancel-
lare, fino a quando il led L1 esegue 5 lampeggi veloci, poi rilasciare entrambi i tasti

Ripetere la procedura per ogni trasmettitore da cancellare.

8.5 - CANCELLAZIONE TOTALE DELLA MEMORIA RADIO
Questa procedura permette di cancellare TUTTI i trasmettitori memorizzati: procedura da.eseguire sulla centrale.

01. Sulla centrale (fig. 32) premere e mantenere premuto il tasto P1.

02. Verificare che il led L1 si accenda per 4/5 secondi, poi che si spenga e che poi‘esegua 3 lampeggi.
03. Esattamente al 3° lampeggio rilasciare il tasto P1.

04. Verificare che il led L1 esegua lampeggi molto veloci.

05. Verificare che il led L1 esegua 5 lampeggi lenti = cancellazione avvenuta:

8.6 - INSTALLAZIONE DELLA BATTERIA TAMPONE (mod. PR100)

A ATTENZIONE! - Il collegamento elettrico della batteria tampone alla centrale deve essere eseguito solo dopo aver concluso tutte le
fasi di installazione e programmazione, in quanto la batteria rappresenta un’alimentazione elettrica di emergenza.

Per installare la batteria tampone e collegarla alla centrale, vedere fig. 33 e vedere il rispettivo manuale d'istruzione.

Quando I'automazione € alimentata dalla batteria tampone, trascorsi 60 secondi dal termine di una manovra, la centrale spegne automaticamente
I'uscita ECSbus (e tutti i dispositivi collegati ad essa), I'uscita Flash e tutti i led (escluso il led ECSbus che lampeggera piu lentamente): questo spegni-
mento automatico ¢ la funzione “Standby”s

Successivamente, quando la centrale ricevera.un comando, viene rispristinato il normale funzionamento con un breve ritardo; questa funzione serve
per ridurre i consumi (Molto importante guando I'automazione & alimentata da una batteria)

8.7 - INSTALLAZIONE DEL KIT SISTEMA AD ENERGIA SOLARE mod. SOLEKIT

A ATTENZIONE! - Quando ’automazione viene alimentata esclusivamente dal sistema di alimentazione ad energia solare, NON DEVE
ESSERE ALIMENTATA contemporaneamente anche dalla rete elettrica.

Per collegare il sistema di alimentazione ad energia solare SOLEKIT alla centrale, vedere la fig. 34 e il rispettivo manuale d'istruzione.

E PR100

m SOLEKIT
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Led SAFE (fig. 35)

8.8 - DIAGNOSTICA E SEGNALAZIONI DEI DISPOSITIVI

Alcuni dispositivi sono predisposti per emettere delle segnalazioni con il quale riconoscere lo stato di
funzionamento oppure di eventuali anomalie.

8.8.1 - Segnalazioni delle fotocellule

Nelle fotocellule & presente il led SAFE (fig. 35) che permette di verificare in qualsiasi momento il loro stato
di funzionamento: vedere Tabella 11.

Stato

led
SAFE

TABELLA 11
Azione

Spento

La fotocellula non € alimentata o e
guasta

Verificare che sui morsetti della fotocellula sia presente una tensione di circa 8-12
V/dc; se la tensione & corretta € probabile che la fotocellula sia guasta

3 lampeggi veloci e 1
secondo di pausa

Dispositivo non appreso dalla cen-
trale

Ripetere la procedura di apprendimento sulla centrale. Verificare che tutte le cop-
pie di fotocellule su ECSbus abbiano indirizzi diversi (vedere manuale d'istruzione
delle fotocellule)

1 lampeggio molto
lento

L’RX riceve segnale ottimo

Funzionamento normale

1 lampeggio lento

L'RX riceve segnale buono

Funzionamento normale

1 lampeggio veloce

L’'RXriceve segnale scarso

Funzionamento normale ma ¢ il caso di verificare I'allineamento TX-RX e la corretta
pulizia dei vetrini

1 lampeggio
velocissimo

L’'RX riceve segnale pessimo

E al limite del funzionamento normale, occorre verificare I'allineamento TX-RX e la
corretta pulizia dei vetrini

Sempre acceso

L’RX non riceve nessun segnale

Verificare se ¢’é un ostacolo tra TX ed RX. Verificare che il Led sul TX esegua un
lampeggio lento. Verificare I'allineamento TX-RX

8.8.2 - Segnalazioni del lampeggiante
Il lampeggiante, durante la manovra emette 1 lampeggio al secondo; quando sono presenti delle anomalie, emette dei lampeggi veloci: vedere Tabella 12.

TABELLA 12

Lampeggi (veloci) Stato Azione

1 lampeggio Errore sul’ECSbus All'inizio della manovra.la verificadei dispositivi presenti non corrisponde a quelli

pausa di 1 secondo appresi; verificare ed eventualmente provare a eseguire I'apprendimento (paragr.

1 lampeggio 8.2.1). E possibile’che vi siano dispositivi guasti; verificare e sostituire

2 lampeggi Intervento di una fotocellula All'inizio dellaumanovra una o piu fotocellule non danno il consenso; verificare se

pausa di 1 secondo ci sono ostacol.

2 lampeggi Durante il movimento, 'se effettivamente & presente I'ostacolo non & richiesta alcu-
na azione

3 lampeggi Intervento del limitatore della “forza | Durante il movimento il cancello ha incontrato una maggiore attrito; verificare la

pausa di 1 secondo motore” causa

3 lampeggi

4 lampeggi Intervento dell’ingresso Stop AlFinizio della manovra o durante il movimento c¢’é stato un intervento dell’ingresso

pausa di 1 secondo Stop; verificare la causa

4 lampeggi

5 lampeggi Errore nei parametri_interni della | Attendere aimeno 30 secondi e poi riprovare a dare un comando; se lo stato rima-

pausa di 1 secondo centrale di comando ne, potrebbe esserci un guasto grave ed occorre sostituire la scheda elettronica.

5 lampeggi

6 lampeggi Superato il limite massimo di mano- | Attendere alcuni minuti in modo da far ritornare il limitatore di manovre sotto il

pausa di 1 secondo vre per ora limite massimo.

6 lampeggi

7 lampeggi Errore nei circuiti elettrici interni Scollegare per qualche secondo tutti i circuiti di alimentazione, poi riprovare a

pausa di 1 secondo inviare un comando; se lo stato rimane, potrebbe esserci un guasto grave sulla

7 lampeggi scheda oppure sui collegamenti del motore

8 lampeggi E gia presente un comando che non | Verificare la natura del comando sempre presente; ad esempio si potrebbe tratta-

pausa di 1 secondo consente di eseguire altri comandi | re del comando proveniente da un orologio sull'ingresso di "open"

8 lampeggi

9 lampeggi L'automazione & bloccata Sbloccare I'automazione fornendo alla centrale un comando di sblocca automa-

pausa di 1 secondo zione

9 lampeggi

10 lampeggi Configurazione selettore motore non | Verificare che I'impostazione del selettore tipo motore corrisponda a quando indi-

pausa di 1 secondo permessa cato in Tabella 2

10 lampeggi

8.8.3 - Segnalazioni della centrale di comando
Sulla centrale sono presenti dei led (fig. 9) che emettono segnalazioni sia durante il funzionamento normale sia in caso di anomalia: vedere Tabella 13.

TABELLA 13

Led ECSbus Stato Azione

Spento Anomalia Verificare se ¢’ alimentazione, che i fusibili non siano intervenuti; in questo caso,
verificare la causa del guasto e poi sostituirli con altri dello stesso valore

Acceso Anomalia grave C’e un’anomalia grave: provare a spegnere per qualche secondo la centrale; se lo

stato permane ¢’e un guasto e occorre sostituire la scheda elettronica

1 lampeggio al
secondo del led verde

Tutto OK

Funzionamento normale della centrale

1 lampeggio lungo del
led verde

E avvenuta una variazione dello sta-
to degli ingressi

E normale quando awiene un cambiamento di uno degli ingressi: SbS, Stop,
intervento delle fotocellule o viene usato il trasmettitore
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TABELLA 13

1 lampeggio verde ogni
5 secondi

Automazione in modalita "standby"

Tutto OK; quando la centrale riceve un comando ripristina il normale funziona-
mento (con un breve ritardo)

Serie di lampeggi del
led rosso

Stessa segnalazione del lampeg-
giante (vedere Tabella 12)

Vedere Tabella 12.

Lampeggio veloce del
led rosso

Corto circuito ECSbus

Per attivare |'alimentazione del'ECSbus e sufficiente dare un comando (per
esempio con il trasmettitore)

Led Stop Stato Azione

Spento * Intervento dell’ingresso Stop Verificare i dispositivi collegati all’ingresso Stop

Acceso Tutto OK Ingresso Stop attivo

Led SbS Stato Azione

Spento Tutto OK Ingresso SbS non attivo

Acceso Intervento dell'ingresso SbS E normale solo se & effettivamente attivo il dispositivo collegato all'ingresso SbS
Led OPEN Stato Azione

Spento Tutto OK Ingresso Open non attivo

Acceso Intervento ingresso Open E normale se & effettivamente attivo il dispositivo collegatéall'ingresso Open
Led L1 Stato Azione

Spento * Tutto OK Nessuna memorizzazione in corso

Acceso Memorizzazione in Modo 1 E normale durante la memorizzazione in Modo 1 che dura al massimo 10 s.

Serie di lampeggi
veloci (da1 a4)

Memorizzazione in Modo 2

E normale durante la memorizzazione in Modo 2 che dura al massimo 10 s.

5 lampeggi veloci

Cancellazione OK

Cancellazione di un trasmettitore a buon fine

3 lampeggi lenti

Memorizzazione OK

Memorizzazione a buon fine

5 lampeggi lenti

Cancellazione OK

Cancellazione di tutti i trasmettitori a buon fine

Led L2 Stato Azione
Spento * Tutto OK Selezionata velocita“lenta”
Acceso Tutto OK Selezionata velocita “veloce”

1 lampeggio al

Non ¢ stata eseguita la fase di

Eseguire nuovamente la fase di apprendimento delle posizioni (vedere paragr. 4.3)

secondo apprendimento oppure Ci sono er-
rori nei dati in memoria
2 lampeggi al Fase di apprendimento dispositivi | Indica che € in corso la fase di ricerca dei dispositivi collegati (dura al massimo
secondo in corso qualche secondo)
Led L3 Stato Azione
Spento * Tutto OK Funzionamento a ciclo
Acceso Tutto OK Funzionamento a ciclo completo

1 lampeggio al

Non & stato eseguito |'apprendi-

Eseguire la fase di apprendimento angoli di apertura e chiusura

secondo mento degli angoli di apertura e
chiusura
2 lampeggi al Fase di apprendimento angoli di | Attendere il termine della fase di apprendimento angoli
secondo apertura e chiusura in.corso
Led L4 Stato Azione
Spento Tutto OK Tasto SbS non premuto
Acceso Tutto OK Tasto SbS premuto

* oppure potrebbe essere in modalita “Standby”

8.9 - SPECIFICHE
8.9.1 - Sistema ECSbus

ECSbus & un sistema che permette di effettuare i collegamenti dei dispositivi ECSbus utilizzando solo due conduttori sui quali transita I'alimentazione
elettrica e i segnali di comunicazione. Tutti i dispositivi vengono collegati in parallelo sui due conduttori dell’ECSbus; ogni dispositivo viene riconosciuto
singolarmente dalla centrale, grazie a un indirizzo univoco assegnato ad ogni dispositivo durante l'installazione.

Ad ECSbus si possono collegare le fotocellule e altri dispositivi che adottano questo sistema come, ad esempio, i dispositivi di sicurezza, i pulsanti di
comando, le spie di segnalazione ecc. Per informazioni sui dispositivi ECSbus consultare il catalogo dei prodotti della linea Nice Home o il sito www.

niceforyou.com

Attraverso una procedura di apprendimento la centrale riconosce uno ad uno tutti i dispositivi collegati e questo le permettera di rilevare con estrema
sicurezza tutte le possibili anomalie durante il normale funzionamento dell'automazione. Per questo motivo, ogni volta che si aggiunge o si toglie un
dispositivo collegato a ECSbus € necessario ripetere la procedura di apprendimento di questi ulteriori dispositivi (paragr. 8.2.1).

8.9.2 - Ingresso Stop

L'ingresso Stop provoca I'arresto immediato della manovra e una breve inversione della manovra; a questo ingresso possono essere collegati sia i
dispositivi con uscita a contatti normalmente aperti NA, sia i dispositivi con contatti normalmente chiusi NC, sia i dispositivi con uscita a resistenza
costante 8,2kQ (ad esempio i bordi sensibili). Con opportuni accorgimenti & possibile collegare all'ingresso Stop piu di un dispositivo, anche di tipo

diverso (leggere la Tabella 14).
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TABELLA 14 Nota 1: la combinazione NA ed NC & possibile mettendo i 2 contatti in parallelo,
con 'avvertenza di mettere in serie al contatto NC una resistenza da 8,2k (& quindi

5 1° dispositivo tipo: possibile anche la combinazione di 3 dispositivi: NA, NC e 8,2kQ).

o Nota 2: piu dispositivi NA si possono collegare in parallelo tra di loro senza alcun

° NA NC 8,2KQ iimite di quantita.

% NA | In parallelo (Nota 2)| (Nota 1) In parallelo CI\jlota 3: piu dispositivi NC si possono collegare in serie tra di loro senza alcun limite

a - - i quantita.

2 NC | (Nota 1) In serie (Nota 3) In serie Nota 4: solo 2 dispositivi con uscita a resistenza costante 8,2kQ si possono collega-

& 8,2KQ | In parallelo In serie (Nota 4) re in parallelo; eventualmente piu dispositivi devono essere collegati “in cascata”, con
? una sola resistenza di terminazione da 8,2kQ.

ATTENZIONE! - Se l'ingresso Stop € usato per collegare dispositivi con funzioni di sicurezza, solo i dispositivi con uscita a resistenza
costante 8,2kQ garantiscono la categoria 3 di sicurezza ai guasti.

Come per 'ECSbus, la centrale riconosce il tipo di dispositivo collegato all’ingresso Stop quando viene eseguita la procedura di apprendimento. Suc-
cessivamente il sistema provoca uno STOP quando si verifica una qualsiasi variazione rispetto allo stato appreso.

8.9.3 - Durabilita del prodotto

La durabilita, & la vita economica media del prodotto. Il valore della durabilita & fortemente influenzato dall’indice di gravosita delle manovre: ciog, la

somma di tutti i fattori che contribuiscono all’'usura del prodotto (Tabella 15). Per eseguire la stima della durabilita del vostro automatismo, procedere

nel modo seguente:

01. Sommare tutti i valori delle voci presenti nella Tabella 15;

02. Nel Grafico 1, dal valore appena trovato, tracciare una linea verticale fino ad incrociare la curva; da questo punto tracciare una linea orizzontale
fino ad incrociare la linea dei “cicli di manovre”. Il valore determinato ¢ la durabilita stimata del vostro prodotto.

I valori di durabilita indicati nel grafico, si ottengono solo con il rispetto rigoroso del piano manutenzione (capitolo 6). La stima di durabilita viene effettuata
sulla base dei calcoli progettuali e dei risultati di prove effettuate su prototipi. Infatti, essendo una stima, non rappresentaalcuna garanzia sull’effettiva
durata del prodotto.

Esempio del calcolo di durabilita: automatizzazione di un cancello con anta lunga 1,5 m con peso pari a 220 kg,-ad esempio, collocato in zona ventosa.
Nella Tabella 15 si possono ricavare gli “indici di gravosita” per questo tipo di installazione: 10% (“Lunghezza dell’anta’), 20% (“Peso dell’anta”) e 15%
(“Installazione in zona ventosa”). Questi indici devono essere sommati fra loro per ricavare I'indice di gravosita complessivo, che in questo caso e 45%.
Con il valore trovato (45%), verificare nel Grafico 1, sull'asse orizzontale (“indice di gravosita”), il valore corrispondente dei “cicli di manovre” che il nostro
prodotto sara in grado di effettuare nella sua vita = 55.000 cicli circa.

CEN Indice di gravosita GRAFICO 1
ARIA200M ARIA400M 125.000
> 100 kg 10% 10%
Peso dell’anta > 200 kg 20% 20% o 100000 N
> 300 kg - 30% 5 N
> 400 kg - 40% g 75.000 q
1-1,5m 10% - € N
- N 5 50.000 <~
Lunghezza dell’anta 1,5-25m 20% = ™
25-35 - 20% 2
O 25.000
3,5-45 - 30%
Temperatura ambientale superiore a 40°C o infe- 20% 20%
riore a 0°C o umidita superiore all’80% ° ° 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Anta cieca 15% 15% Indice di gravosita (%)
Installazione in zona ventosa 15% 15%
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9 RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Nella Tabella 16 € possibile trovare indicazioni utili per affrontare gli eventuali casi di malfunzionamento in cui € possibile incorrere durante l'installazione
0 in caso di guasto.

TABELLA 16

Sintomi Probabile causa e possibile rimedio

Il trasmettitore non emette alcun | Verificare la carica delle pile: se sono scariche & necessario sostituirle (vedere manuale d'istruzione del
segnale e il suo led non si accende trasmettitore).

La manovra non parte e sulla centra- | ® Accertarsi che il cavo di alimentazione sia inserito cor-
le il led ECSBbus non lampeggia rettamente nella presa della rete elettrica.

e Verificare se sono intervenuti i fusibili; se sono interve-
nuti, accertare la causa del guasto e poi sostituirli con altri
dello stesso valore: vedere fig. 36.

La manovra non parte ed il lampeg- | Verificare se il comando viene effettivamente ricevuto. Se.il comando giunge all'ingresso SbS, il relativo
giante dell'automazione é spento led SbS si accende; se invece viene usato il trasmettitore, il led ECSbus deve fare 2 lampeggi lunghi.

La manovra non parte ed il lampeg- | ® Accertarsi che I'ingresso Stop sia attivo (cioe led Stop acceso). Se questo non avviene verificare il
giante dell'automazione emette alcu- | dispositivo collegato all’ingresso Stop.

ni lampeggi e || test delle fotocellule (che la centrale esegue'all’inizio di ogni manovra) non ha dato esito positivo:
controllare le fotocellule, verificando il loro stato nella Tabella 11.

La manovra ha inizio ma subito dopo | E programmata una “forza motore” troppobassa per muovere il cancello. Verificare se ci sono degli
la centrale comanda Pinversione del- | ostacoli che impediscono il movimento del cancello ed eventualmente selezionare una forza superiore
la manovra come descritto nel paragr. 8.1.1.

La manovra viene eseguita ma il lam- | Durante la manovra, verificare che sul morsetto Flash del lampeggiante ci sia tensione (essendo intermit-
peggiante non funziona tente, il valore di tensione non € significativo: circa 10-30 V==); se c’¢é tensione, il problema & dovuto alla
lampada che non funziona (vedere manuale d'istruzione del lampeggiante per sostituirla.

Dichiarazione di Conformita UE e dichiarazione di incorporazione di “quasi macchina”

Nota - Il contenuto di questa dichiarazione corrisponde a quanto dichiarato nel documento ufficiale depositato presso la sede di Nice S.p.a., e in particolare, alla sua ultima revisione disponibi-
le prima della stampa di questo manuale. Il testo qui presente é stato riadattato per motivi editoriali. Copia della dichiarazione originale pu¢ essere richiesta a Nice S.p.a. (TV) ltaly.

Numero: 580/ARIA Revisione: 5 Lingua: [T

Nome produttore: NICE S.p.A. - Indirizzo: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo (TV) ltaly - Persona autorizzata a costituire la documentazione tecnica: NICE
S.p.A. - Tipo di prodotto: Motoriduttore 24 Vdc per cancelli a battente - Modello / Tipo: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB201 - Accessori: Fare riferimento
a catalogo.

Il sottoscritto Roberto Griffa in qualita di:Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che i prodotti sopra indicati risulta conforme alle disposizioni
imposte dalle seguenti direttive: Direttiva 2011/65/UE (RoHS l).

I modello CLB202 e CLB201 risulta conforme alla Direttiva 2014/53/UE (RED), secondo le seguenti norme armonizzate:
- Protezione della salute (art=3(1)(a)) EN.62479:2010

- Sicurezza elettrica (art. 3(1)(a)) EN.60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Compatibilita elettromagnetica (art. 3(1)(b)) EN 301 489-1 V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

- Spettro radio (art. 3(2)) EN 300 220-2 V3.1.1:2017.

Inoltre il prodetto ARIA200M, ARIA400M, CLB202 e CLB201 risulta essere conforme alla seguente direttiva secondo i requisiti previsti per le “quasi macchina” (Alle-
gato Il, parte 1, sezione B):

Direttiva 2006/42/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 17 maggio 2006 relativa alle macchine e che modifica la direttiva 95/16/CE (rifusione).
- Si dichiara che la documentazione tecnica pertinente € stata compilata in conformita all’allegato VII B della direttiva 2006/42/CE e che sono stati rispettati i seguenti
requisiti essenziali: 1.1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.5.2- 1.5.5- 1.6.6- 1.56.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- Il produttore si impegna a trasmettere alle autorita nazionali, in risposta ad una motivata richiesta, le informazioni pertinenti sulla “quasi macchina”, mantenendo
impregiudicati i propri diritti di proprieta intellettuale.

- Qualora la “quasi macchina” sia messa in servizio in un paese europeo con lingua ufficiale diversa da quella usata nella presente dichiarazione, I'importatore ha
I'obbligo di associare alla presente dichiarazione la relativa traduzione.

- Si avverte che la “quasi macchina” non dovra essere messa in servizio finché la macchina finale in cui sara incorporata non sara a sua volta dichiarata conforme, se
del caso, alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE.

Inoltre il prodotto risulta conforme alle seguenti norme:

- EN 60335-1:2012+A11:2014 per i modelli ARIA200M, ARIA400M, CLB202 e CLB201

- EN 60335-2-103:2015, EN 62233:2008 per i modelli ARIA200M, ARIA400M, CLB202 e CLB201

- EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011 per i modelli ARIA200M, ARIA400M, CLB202 e CLB201

QOderzo, 10/09/2017 Ing. Roberto Griffa
(Amminjstratore.delegato)
. N\
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10 REQUISITI ESSENZIALI DI SICUREZZA

10.1 - AVVERTENZE

e Sorvegliare il cancello in movimento e tenersi a distanza di sicurezza finché non si sia completamente aperto o chiuso; non transitare
nel passaggio fino a che il cancello non sia completamente aperto e fermo.

¢ Non lasciare che i bambini giochino in prossimita del cancello o con i comandi dello stesso.

® Tenere i trasmettitori lontano dai bambini.

¢ Sospendere immediatamente 'uso dell’automatismo non appena notate un funzionamento anomalo (rumori o movimenti a scossoni);
il mancato rispetto di questa avvertenza pué comportare gravi pericoli e rischi di infortuni.

¢ Non toccare nessuna parte mentre & in movimento.

¢ Fate eseguire i controlli periodici secondo quanto previsto dal piano di manutenzione.

e Manutenzioni o riparazioni devono essere effettuate solo da personale tecnico qualificato.

¢ Inviare un comando con i dispositivi di sicurezza fuori uso:

Nel caso in cui le sicurezze non dovessero funzionare correttamente o dovessero essere fuori uso, & possibile comungue comandare il cancello.

01. Azionare il comando del cancello con il trasmettitore o i dispositivi collegati al morsetto SbS. Se le sicurezze danno il consenso, il cancello si aprira
normalmente, altrimenti entro 3 secondi si deve azionare nuovamente e tenere azionato il comando.

02. Dopo circa 2 s iniziera il movimento del cancello in modalita a “uomo presente”, ossia finché si mantiene il comando, il cancello.continuera a muo-
versi; appena il comando viene rilasciato, il cancello si ferma.

Con le sicurezze fuori uso € necessario far riparare quanto prima I'automatismo.

10.2 - Sbloccare | e bloccare i manualmente il motoriduttore

| motoriduttori ARIA (mod. 200M/400M) sono dotati di un sistema meccanico che consente di aprire e chiudere il cancello manualmente.
L’operazione manuale deve essere eseguita nel caso di mancanza di corrente o di anomalie dell'impianto. Nel caso di mancanza di corrente &€ anche
possibile utilizzare una batteria tampone (mod. PR100 non in dotazione) (vedere cap. 8 - Approfondimenti o.il rispettivarmanuale d'istruzione).

In caso di guasto al motoriduttore € comunque possibile provare ad utilizzare lo sblocco del motore per verificare se il guasto non risiede nel mecca-
nismo di sblocco.

10.3 - Interventi di manutenzione

01. Scollegare qualsiasi sorgente di alimentazione elettrica.

02. Verificare lo stato di deterioramento di tutti i materiali che compongono I'automazione con particolare attenzione a fenomeni di erosione o di
ossidazione delle parti strutturali;«sostituire le parti che non forniscono sufficienti garanzie.

03. Verificare che i collegamenti a vite siano_stretti adeguatamente.

04. Verificare che la chiocciola e'la vite senza fine siano ingrassate adeguatamente.

05. Verificare lo stato di usura delle parti in movimento ed eventualmente sostituire le parti usurate.

06. Ricollegare le sorgenti di alimentazione elettrica ed eseguire tutte le prove e le verifiche previste nel capitolo 4.

07. Pulizia superficiale: dtilizzare un panno leggermente umido (non bagnato). Non utilizzare sostanze contenenti alcool, benzene, diluenti o altre
sostanze infiammabili; 'uso di tali sostanze potrebbe danneggiare i dispositivi € generare incendi o scosse elettriche.

Per gli altri dispositivi presenti nell’'impianto fare riferimento ai rispettivi manuali d’istruzione.

10.4 - Sostituzione pila del trasmettitore

Se si preme un tasto il led presente si accende e subito si spegne affievolendosi, significa che la pila € completamente scarica e va subito sostituita.
Se invece il led si accende solo per un istante, significa che la pila & parzialmente scarica; occorre tener premuto il tasto per almeno mezzo secondo
perché il trasmettitore possa tentare di inviare il comando.

A Le pile contengono sostanze inquinanti: non gettarle nei rifiuti comuni ma utilizzare i metodi previsti dai regolamenti locali.




ALLEGATO |

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE

Secondo la direttiva 2006/42/CE ALLEGATO | parte A (dichiarazione CE di conformita per le macchine)

Dichiara sotto la propria responsabilita che:
- Pautomazione: cancello ad ante battenti motorizzato

Soddisfa i requisiti essenziali delle seguenti direttive:
2006/42/CE Direttiva “Macchine”

e quanto previsto dalle seguenti norme armonizzate:
EN 12445 “Porte e cancelli industriali, commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate -
Metodi di prova”
EN 12453 “Porte e cancelli industriali, commerciali e da autorimessa. Sicurezza in uso di porte motorizzate -
Requisiti”
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1 OPISURZADZENIA

Urzadzenia zawarte w niniejszym zestawie wraz z akcesoriami opcjonalnymi nalezg do systemu automatyki Nice Home i sg przeznaczone do automatyzacii
bramy skrzydtowej do uzytku prywatnego.

UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rézne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz te,
przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione

Zestaw sktada sig z dwoch motoreduktorow elektromechanicznych zasilanych pradem statym 24 V= ; sg one wyposazone w mechanizm odblokowujacy z
kluczem, ktéry umoZliwia reczne przesuwanie bramy w razie braku zasilania elektrycznego.

Czescia wyposazenia jest centrala sterujgca, zarzadzajaca praca catej automatyki. Potgczenie centrali z fotokomdrkami odbywa sie za pomoca systemu
ECSbus (pojedynczy kabel z dwoma przewodami elektrycznymi).

Centrala moze by¢ zasilana ze statej sieci elektrycznej (230 V~) lub przez system fotowoltaiczny SOLEKIT linii Nice Home. Jezeli urzadzenie jest zasilane z sieci
elektrycznej, moze zawiera¢ akumulator awaryjny (mod. PR100, nieznajdujgcy sie na wyposazeniu) ktory, w przypadku przerwy w dostawie pradu, gwarantuje
wykonywanie przez urzadzenie niektorych manewrdw.

D MONTAZ step A stepB
Sy W

A Niektore urzadzenia i wyposazenie wymienione w niniejszej instrukcji sa opcjonalne i moga nie by¢ zawarte w zestawie.
A Ograniczniki kranncowe nie sg zawarte w zestawie i nie naleza do produktéw linii Nice Home.
Zapoznac sie z katalogiem produktéw linii Nice Home lub odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com

2.1 - KONTROLA ODPOWIEDNIOSCI BRAMY DO ZAUTOMATYZOWANIA | OTOCZENIA

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednia do napedzania i zgodna z obowigzujgcymiprzepisami w kraju uzytkowania; nalezy sie
odnie$¢ do danych technicznych na tabliczce bramy. Niniejszy produkt nie moze automatyzowac bramy, ktéra nie jest sprawna i bezpieczna; ponadto, nie
moze naprawi¢ usterek spowodowanych przez nieprawidtowy montaz bramy lub jej nieprawidtowa konserwacie.

e Przesuwac recznie brame w obu kierunkach (otwieranie/zamykanie) i upewnic sie, ze ruch odbywa sie ze stata sitg. tarcia w kazdym punkcie przesuwu (nie
moga by¢ obecne punkty wymagajace wiekszego lub mnigjszego wysitku).

e Jesli w skrzydle bramy wykonano drzwi dla przejscia pieszych, nalezy sie upewnic, ze nie utrudniajg one normalnego przesuwu i ewentualnie zadbac o
odpowiedni system blokadly.

* Recznie przesung¢ skrzydto bramy na dowolng pozycje; nastepnie zatrzymad i upewnic sie, ze sig nie-porusza.

e UpewniC sie, ze w otoczeniu, w ktdrym majg zostac zainstalowane motoreduktory, jest wystarczajgca ilos¢ miejsca na wykonanie manewru recznego odblo-
kowania.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie montazowe réznych urzadzen sg wystarczajaco mocneyaby zapewnic stabilne mocowanie i, czy sg chronione i osfoniete przed
przypadkowymi uderzeniami. Dla fotokomarek, wybrac ptaska powierzchnie, ktdre moze zapewni¢ prawidtowe wyréwnanie pary (nadajnika i odbiornika).

2.2 - KONTROLA OGRANICZEN ZWIAZANYCH Z ZASTOSOWANIEM PRODUKTU

Przed przystapieniem do montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace kontrole i sprawdzi¢ ,Parametry techniczne urzadzenia® (punkt 2.3):
e Sprawdzi¢, czy szacowana trwatosé jest zgodna z przewidzianym uzyciem (punkt 8.9.3).
e Upewni€ sig, ze jest mozliwe przestrzeganie wszystkich ograniczen, warunkow i ostrzezen zamieszczonych w niniejszej instrukcii.

2.3 - PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

Model typ | ARIA200M | ARIA400M

Typologia Sitownik.mechaniczny do automatyzacji bram i drzwi automatycznych

Zastosowana technologia Silnik 24 V=, slimakowa przektadnia redukcyjna; odblokowanie mechaniczne.

Maksymalny moment startowy 1230 Nm 1400 Nm

Moment nominalny 300 Nm 300 Nm

Predkos¢ bez tadunku 20 mm/s 16 mm/s

Predkos¢ przy momencie nominalnym 17 mm/s 14 mm/s

Maksymalna czestotliwos¢ cykli 15 cykli/godz. 15 cykli/godz.

Maksymalny czas ciagtej pracy 4 minut 4 minut

Ograniczenia w uzytkowaniu Witasciwosci konstrukcyjne sprawiajg, ze nadaje | Wtasciwosci  konstrukcyjne sprawiaja, ze
sie do zastosowania w bramach o masie do 250 | nadaje sie do zastosowania w bramach o
kg i dtugosci skrzydta do 2,5 m. masie do 450 kg i dtugosci skrzydta do 4,5 m.

Maksymalny pobor mocy: 24 W 24 W

Temperatura otoczenia pracy -20°C ... +50°C

Stopien ochrony P44

Wymiary / masa 846 x 98 h 90 mm / 5 kg

Model typ | CLB202 | cLB201

Typologia Centrala sterujgca do 1 lub 2 silnikow 24 V= do automatyzacji bram lub drzwi automatycznych, z
odbiornikiem radiowym do nadajnikéw ECCO5...

Zastosowana technologia Karta elektroniczna zarzgdzana przez mikrosterownik 32 Bit w technologii flash.
Wbudowany do centrali, ale oddzielony od karty transformator, redukuje napigecie sieciowe do napie-
cia nominalnego 24 V stosowanego w catej automatyce

Zasilanie z sieci 230 V~ (+10% -15%) 50/60Hz

Nominalny pobér mocy 100 W; w momencie startowym moc wynosi 300 W przez maksymalny czas 2 s

Wyjscie Flash Miejsce na akumulator awaryjny mod. PR100

Wyjscie lampy ostrzegawczej Dla urzadzen sygnalizacji $wietlnej z diodg (mod. FL200)

Wyjscie OGI Wyjscie programowane, patrz punkt 8.1.1.2 (kontrolka otwartej bramy 24 V 4W, Swiatto
pomocnicze 24 V 4W, zamek elektryczny 12V~ maks. 15VA)
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Wyjscie ECSbus

Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 12 jednostek ECSbus (1 jednostka ECSbus
odpowiada poborowi pary fotokomorek)

Wejscie Stop Dla stykéw normalnie otwartych i/lub statego oporu 8,2kQ lub dla stykéw normalnie zamknietych z
rozpoznaniem stanu ,normalnego” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie Stop)

Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie "SbS")

Wejscie Open Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje polecenie otwarcia dwoch skrzydet w

sekwengji otwiera - stop)

Wejscie dla anteny radiowej

50Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Maksymalna dtugos¢ przewodow

Zasilanie sieciowe: 30 m; wejscia/wyjscia: 20 m, kabel antenowy, najlepiej krétszy niz 5m (z
uwzglednieniem zaleceri dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

Temperatura otoczenia pracy -20°C ... +65°C
Montaz Pionowe Scienne
Stopien ochrony P44

Wymiary / masa

180 x240h 110 mm /2,8 kg

Mozliwos¢ zdalnego sterowania

W przypadku nadajnikéw ECCOS5... do centrali moze zosta¢ wystane jedno lub wiecej nastepujacych
polecen: Krok po Kroku (SbS) - Otwiera Czesciowo - Tylko otworz - Tylko zamknij

Pojemnos¢ pamieci

Do 100 nadajnikéw, jezeli wezytywane sg w Trybie 1 - 100 przyciskow, jesliiwezytywane sa w
Trybie 2

Zasieg nadajnikow ECCO5...

Od 50 do 100 m. Zasieg zalezy od wystepowania przeszkdd i zaktocen elektromagnetycznych, jak
rowniez od potozenia anteny odbiorczej wbudowanej w lampeg ostrzegawcza

Funkcje programowane

Praca w trybie ,Cyklu pétautomatycznego*® lub ,,Cyklu automatycznego* (zamykanie automatyczne)
Predkosc silnikow ,wolno” lub ,szybko*

Czas pauzy w pracy ,Automatycznej“ do wyboru sposréd 10, 20, 40 1180 sekund

Typ otwarcia czgsciowego do wyboru sposrod 4 trybow

Sita silnika systemu odczytu przeszkdd do wyboru sposrod 4 poziomow

Funkcjonowanie polecenia Krok po Kroku (SbS) wybierane w 4 trybach

Konfiguracja wejscia Open na centrali: otwarcie lul otwarcie.dla pieszych

Konfiguracja wyjscia OGl: do wyboru na 8 poziomach

Roztadunek w pozycji zamkniecia silnikéw do wyboru na 8 poziomach

Roztadunek w pozycji otwarcia silnikow do'wyboru na 8 poziomach

Funkcje automatyczne

Automatyczne rozpoznawanie urzadzer-podtaczonych do wyjscia ECSbus
Automatyczne rozpoznawanie typuurzadzenia Stop (styk NO, NC lub o oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznawanie katéw otwarcia kazdego skrzydta

Automatyczne rozpoznawanie automatyki z 1 lub 2 silnikami

Uwaga: w celu poprawy wiasnych produktéw, firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametréw technicznych wtasnych produktow
w ktdrejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujac ich funkcjonalnosc i przewidziane zastosowanie. Uwaga: charakterystyka techniczna odnosi si¢ do

temperatury 20°C.

2.4 - KONTROLE WSTEPNE PRZED MONTAZEM
Na podstawie rys. 2, ustali¢ przyblizona pozycje montazowa kazdego urzadzenia wchodzacego w skiad instalacji; rézne elementy sg rozmieszczone zgodnie

ze standardowym.

Przygotowac wszystkie narzedzia i materiaty konieczne do wykonania prac; sprawdzi¢, czy sa one w dobrym stanie i, czy sa zgodne z lokalnymi przepisami

bezpieczenstwa.
Przygotowanie kabli elektrycznych:

01. Patrz rys. 2 w celu zrozumienia sposobu podtaczenia roznych urzadzen do centrali sterujacej i uzycia zaciskdéw odpowiednich do kazdego potaczenia. A
Do zacisku ECSbus moga zostaé poditgczone wytacznie urzadzenia dziatajace w tej samej technologii.

System ECSbus umozliwia potaczenie miedzy soba wielu urzadzen przy
uzyciu, pomiedzy jednym a drugim urzadzeniem, pojedynczego kabla .bus*”
Z 2 wewnetrznymi przewodami elektrycznymi.

Potaczenie miedzy urzadzeniami moze przyja¢ konfiguracje w formie

.kaskady", ,gwiazdy" lub ,mieszana".

kaskada gwiazda mieszana

02. Zapoznaé sig z rys. 2 w celu zrozumienia rozmieszczenia kabli elektrycznych (nalezy narysowac na papierze podobny schemat, dostosowujac go do

specyficznych potrzeb zaktadu).

03. Przeczyta¢ Tabele 1 aby okresli¢ typologie kabli do uzycia: A diugos¢ kazdego kabla nie moze przekracza¢ maksymalnej dtugosci.

TABELA 1 - rodzaje kabli elektrycznych (odnosnik rys. 2)

Potaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna dozwolona diugosé
A | Zasilanie 230 Vac 50/60Hz fvyxpgga?e?;)(”'ez”ajd‘“@ce sig na 30m*
B | Wyjscie lampy ostrzegawczej Flash 2x0,5 mm= 20m
B | Antena radiowa przewdd ekranowany typu RG58 20 m (zalecany < 5 m)
C | Wejscie / Wyjscie ECSbus 2 x 0,56 mm= 20m
- | Wejscie Stop 2 x0,5 mm= 20 m **
- | Wejscie SbS (Krok po Kroku) 2 x 0,56 mm= 20 m **
Wyjscie silnikow M1 i M2 3x1mm= 10m
- | Wejscie Open 2 x0,5 mm? 20m
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* Mozliwe jest uzycie kabla zasilajgcego dituzszego od 30 m, pod warunkiem, ze bedzie on posiadat wigkszy przekrdj (np. 3 x 2,5 mm?=) i, ze w poblizu
automatyki zostanie przewidziane uziemienie.
** W przypadku kabli dla wejs¢ Stop i SbS, mozliwe jest rowniez uzycie pojedynczego kabla z wieksza liczbg przewoddw wewnetrznych w celu zgrupo-

wania wigkszej liczby potgczen: na przykiad wejscia Stop i SbS mogg by¢ potaczone z przetacznikiem KS200 (urzadzenie dodatkowe) przy uzyciu kabla 4
x 0,5 mm=.

UWAGA! - Kable ECSbus musza zosta¢ pociagniete w innych kanatach niz kable silnikow.

UWAGA! - Zastosowane przewody powinny odpowiada¢ rodzajowi otoczenia, w ktérym nastepuje montaz: na przyktad, do montazu
w pomieszczeniach wewnetrznych zaleca sie uzycie kabla typu HO3VV-F, natomiast do montazu na zewnatrz zaleca si¢ uzycie kabla
HO7RN-F.

2.5 - MONTAZ MOTOREDUKTOROW ARIA mod. 200M/400M i CENTRALI mod. CLB 202/201

A ¢ Wszystkie prace instalacyjne musza by¢ wykonane przy odtaczonym zasilaniu elektrycznym. W razie obecnosci akumulatora awaryjnego
nalezy go odtaczyé
¢ Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia ciata os6b wykonujacych dziatania i uzytkujacych instalacje.
¢ Przed rozpoczeciem, dokonaé kontroli wstepnych punktu 2.1.
e W celu prawidtowego funkcjonowania systemu, nalezy zapewnic¢ blokady mechaniczne (niezataczone do zestawu) na podtodze lub na
Scianie, w punktach maksymalnego otwarcia i zamknigcia skrzydta.

2.5.1 - MONTAZ MOTOREDUKTOROW ARIA 200M/400M

01. Sprawdzi¢ wymiary gabarytowe motoreduktora (krok 01 - rys. 3).

02. Wybrac¢ sposéb ustawienia elementu mocujgcego w zaleznosci od wartosci ,C* (krok 02 - rys. 3).

03. Wybrac¢ wartos¢ ,A“ w Tabeli 0 (krok 03 - rys. 3).

04. Wybra¢ potozenie montazowe przedniego i tylnego elementu mocujacego, nastepnie przymocowac prowizorycznie tylny element mocujacy (04 - rys. 3).
Upewni¢ sie, ze podtoze jest solidne.

05. Jesli na ziemi nie ma zadnego ogranicznika ruchu (podczas zamykania), nalezy zalozy¢ wytacznik kraicowy w sposob przedstawiony w fazie 05 - rys. 3.

06. Przymocowac do motoreduktora przedni element mocujacy (faza 06 - rys. 3).

07. Zalozy¢ motoreduktor na tylny element mocujacy i zablokowac go przy uzyciu podktadki, nakretki i sruby (faza 07 - rys. 3).

08. Przesunac¢ motoreduktor tak, aby przedni element mocujacy opart sie o skrzydfo bramy, nastepnie.zamocowac go prowizorycznie (faza 08 - rys. 3).

09. Odblokowac recznie motoreduktor (faza 09 - rys. 3).

10. Wykonac recznie kilka manewréw otwierania i zamykania skrzydfa: upewnic sig, ze slimacznica przesuwa sie bez zbytniego tarcia na $rubie walcowane;
motoreduktora. W razie koniecznosci, wyregulowac wytacznik kraricowy sitownika, poluzowujac go przy uzyciu odpowiedniego klucza imbusowego (faza
10 - rys. 3).

13. Zamocowac elementy mocujgcy w sposob definitywny, odpowiednio do roedzaju i materiatu, z ktdrego wykonano skrzydto/stupek (faza 11 - rys. 3).

12. Odblokowac recznie motoreduktor (faza 12 - rys. 3).

14. Powtorzy¢ cata operacje dla drugiego motoreduktora.

2.5.2 - MONTAZ CENTRALI CLB 202/201

01. Wybrac potozenie montazu centrali w miejscu chronionym przed ewentualnymi uderzeniami i w poblizu bramy, co pozwoli zmniejszy¢ diugosci kabli

02. Zdja¢ pokrywe, podwazajac ja przy uzyciu wkretaka,/przy wykorzystaniu otworu w dolnej czesci; przesungc pokrywe o kilka centymetrow i nastepnie
unies¢ ja od strony dna (faza 01 - rys. 5)

03. Przygotowad rure na kable elektryczne, co umozliwi ich wejscie w dolnej czesci centrali

04. Wykona¢ otwory w dolnej czesci centrali i uzy¢ odpowiednich przytaczy w celu przymocowania rur na kable elektryczne (faza 02 - rys. 5)

05. Wytama¢ dwa dolne otwory w denku przy uzyciu Srubokreta, wyznaczy¢ miejsca wykonania otwordw, przy uzyciu denka jako wzornika. Wywierci¢ otwory
w $cianie przy pomocy wiertarki udarowej iwiertta.o rozmiarze 6 mm. Wprowadzi¢ kotki o srednicy 6 mm. Na koniec przymocowac¢ denko centrali Srubami
(faza 03 - rys. 5)

06. Przed zamknigciem centrali, wykona¢ potaczenia elektryczne: zob. rozdziat 4 i rys. 7

07. Sposdb zamkniecia pokrywy przedstawiono na rys. 8.

W tej chwili mozna przystapié do instalacji akcesoridow przewidzianych w instalaciji: dla fotokomdrek PH200 > punkt 2.6 (rys. 6) - dla lampy ostrze-

gawczej FL200 > punkt. 2.7 (rys. 7). Zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi w celu uzyskania informacji na temat innych urzadzen dodatkowych.

2.6 - MONTAZ FOTOKOMOREK mod. PH200 (rys. 5) PH200

A ¢ umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomorke na wysokosci 40-60 cm od podtoza ¢ umiescic je po przeciwnych stronach chronionej strefy ¢
umiescic¢ je jak najblizej bramy (maksymalna odlegto$¢ = 15 cm) ¢ w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przetozenia kabli ¢ skiero-
wac nadajnik TX w kierunku centralnej strefy nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 5.
2.7 - MONTAZ LAMP OSTRZEGAWCZYCH mod. FL200 (rys. 6) ' FL200

A ¢ Lampa musi by¢ przymocowana w poblizu bramy i musi by¢ widoczna. Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lamp!
wej lub poziomej. ® W celu podtaczenia do zacisku Flash nie nalezy przestrzegac zadnej biegunowosci; przeciwnie, w celu podtaczenia przewodu ekranowa-
nego anteny nalezy podtaczy¢ kabel i oplot w sposob wskazany na rys. 7.

Wybra¢ najbardziej odpowiednia pozycje, w ktdrej zamontowac lampe ostrzegawcza: nalezy ja umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona tatwo dostrzegalna.
Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lampy na powierzchni pionowej lub poziome;j.
W celu uzyskania informacji na temat procedury montazu, patrz rys. 6.

4 — Polski



3 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

3.1 - PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DO CENTRALI (rys. 7)

01. Podtaczy¢ poszczegdine urzadzenia zestawu i ewentualne inne komponenty, ktdre majg by¢ czescig instalacji (opcjonalne, niezawarte w opako-
waniu) do zaciskéw centrali (rys. 7): nie jest konieczne przestrzeganie zadnej biegunowosci w przypadku wszystkich akcesoriow z wyjatkiem kabla
ekranowanego anteny, gdzie kabel i oplot nalezy potaczy¢ w przedstawiony sposéb. Sposéb podtaczenia motoreduktordw przestawiono na rys. 8.

3.2 - PODLACZANIE ZASILANIA

e Do prob funkcjonowania i programowania urzadzenia nalezy uzywac¢ dostarczonego kabla, umieszczajgc wtyczke w gniezdzie elektrycznym.
Jezeli gniazdo znajduje sie daleko od automatyki, w tej fazie mozliwe jest uzycie przedtuzacza.

¢ Do fazy odbioru i przekazania automatyki do eksploatacji (podtaczenie definitywne), nalezy podtaczy¢ centrale na state do zasilania sieciowego,
wymieniajgc dostarczony kabel na kabel o odpowiedniej dtugosci.

A UWAGA! - Ostateczne podtaczenie urzadzenia do sieci elektrycznej lub wymiana kabla MUSZA by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanego i doswiadczonego elektryka, w poszanowaniu niniejszej instrukcji oraz norm bezpieczenstwa obowiazujacych w
kraju uzytkownika.

- Przy montazu na zewnatrz nalezy zabezpieczy¢ caty kabel przy uzyciu rury ochronnej; alternatywnie, mozna wymieni¢ kabel na kabel typu HO7RN-F.
- Na elektrycznej linii zasilajacej nalezy zainstalowac urzadzenie zapewniajgce catkowite odtaczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odtgczajgcym
powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na taka odlegtosc, ktdra umozliwi catkowite odtaczenie w.warunkach okreslonych
przez lll kategorie przepigeciowa, zgodnie z zasadami montazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odtgczenie zasilania,
dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym z miejsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umieszczone jest'w niewidocznym
miejscu, nalezy wyposazy¢ je w system blokujgcy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne podtaczenie zasilania, w celu wyeliminowania
wszelkich zagrozen.

4 PROGRAMOWANIE

4.1 - PRZYCISKI CENTRALI STERUJACEJ g — —
Na centrali sterujgcej znajduja sie trzy przyciski programowania wraz z | @ 2

diodami: przyciski P1, P2, P3, P4 i diody L1, L2, L3, L4 (rys. 9) Sl
P1 = wczytywanie nadajnika radiowego ﬁ ] ? o
P2 = wybdr predkosci manewru powoli/szybko (punkt 4.7.1) Lo e
P3 = wybdr cyklu funkcjonowania poétautomatyczny / automatycz- - s U ™
ny (punkt 4.7.2) - [l &

P4 = polecenie ruchu automatyki (SbS). ]
< l: & <
- -l @ || Q.

4.2 - KONTROLE POCZATKOWE 000000000000 [—7 e

Natychmiast po doprowadzeniu zasilania elektrycznego do centralizaleca
sie wykonanie kilku prostych kontroli:

01. Na centrali (rys. 10) sprawdzi¢, czy dioda ECSbus miga w sposob prawidtowy (jedno migniecie na sekunde).

02. Na fotokomodrkach Tx i Rx (rys. 11) sprawdzi¢, czy miga dioda SAFE: nie jest wazny rodzaj migania, ktdry zalezy od innych czynnikdw; wazne,
by dioda nie byta zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona.

03. Jezeli te kontrole nie dadza pozytywnego wyniku, zalecassie odtaczy¢ zasilanie od centrali i sprawdzi¢ podtaczenie kabli. Inne uzyteczne informacije
zostaty zamieszczone w rozdziale 8.9 i 9.

m o\ N\

led
SAFE

4.3 - WCZYTYWANIE PODLACZONYCH URZADZEN

Po zakonczeniu kontroli wstepnej (punkt 4.2) nalezy umozliwi¢ centrali rozpoznanie podtaczonych do niej urzadzen na zaciskach ECSbus i Stop.

01. Na centrali (rys. 12) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P2 przez przynajmniej 3 sekundy i nastepnie go zwolnic.

02. Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen.

03. Na centrali (rys. 13), po zakoniczeniu wczytywania, dioda Stop musi pozosta¢ zaswiecona i dioda L2 musi swieci¢. Dioda ECSbus musi migac
jeden raz na sekunde. Jesli dioda L2 miga = btad (patrz rozdziat 9).

A Po kazdorazowym dodaniu lub usunieciu fotokomérki z instalaciji, nalezy powtérzy¢ procedure wczytywania podtaczonych urzadzen.
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4.4 - WYBOR TYPU SILNIKA
Centralka jest wyposazona w przetacznik (A - rys. 14), ktory umozliwia okreslenie typu silnika podtaczonego do centralki (patrz Tabela 2).

A UWAGA:
1. Zachowac szczegolna ostroznosé podczas ustawiania przetacznika w zaleznosci od typu silnika, jak okreslono w Tabeli 2.
2. Ustawienie przetacznika silnika nalezy wykonac przed aktywacja wczytywania pozycji ogranicznikéw mechanicznych.
3. Jakakolwiek konfiguracja, ktéra nie jest wymieniona w ,, Tabeli 2” nie jest dozwolona.

4. W razie koniecznosci zmiany konfiguracji przetacznika, po zmianie silnika, nalezy ponownie wczytac¢ katy otwierania i zamykania
skrzydet bramy (punkt 4.5).

Typ silnika Przetacznik m

RIVA 200 @) :
LTI

ARIA 200 @)
THIT :

OOOOOOOOOOOO‘;\

T Ewales s
|}

MAESTRO 2001 = 998599000000 A
T il B S el

MAESTRO 300 o
TIITE

IN100 @)
inluiul 1

4.5 - WCZYTYWANIE KATOW OTWARCIA | ZAMKNIECIA SKRZYDEL BRAMY

Po wyborze typu silnika (punkt 4.4), nalezy umozliwi¢ centrali wczytanie katéw otwarcia skrzydet. W tej fazie zostaje odczytany kat otwarcia skrzydta od

zatrzymania mechanicznego podczas zamykania do zatrzymania mechanicznego podczas otwierania. Konieczna jest obecnos¢ statych, odpowiednio

solidnych blokad mechanicznych.

01. Odblokowac recznie motoreduktory (rys. 15) i przenies¢ skrzydta w potozenie potowy skoku tak, aby mogty sie swobodnie poruszac¢ w kierunku
otwierania, jak i zamykania; nastepnie zablokowac silniki (rys. 16).

02. Na centrali (rys. 17) nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P3 przez minimum 3 sekundy; zwolni¢ przycisk po rozpoczeciu ruchu silnika.
Odczekac az centrala wykona wczytywanie: zamykanie silnika M1 do zatrzymania mechanicznego, zamykanie silnika M2 do zatrzymania mecha-
nicznego, otwieranie silnika M2 i silnika M1 do zatrzymania mechanicznego podczas otwierania; catkowite zamkniecie M1 i M2
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A Jezeli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie jest zamykanie, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3 na centrali (fig. 17), aby zatrzymac
faze wezytywania i odwrdci¢ biegunowoscé silnika/-ow, ktdry/-e przeprowadzat/-y otwieranie, zamieniajgc miejscami przewdd brazowy i granatowy
(rys. 18).

A Jezeli pierwszym silnikiem poruszajacym sie podczas zamykania nie jest M1, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3 na centrali (rys. 17), aby zatrzy-
mac faze wczytywania i zmieni¢ miejscami zaciski na centrali (rys. 19).

A Jezeli podczas wezytywania zainterweniuje jedno z urzadzen zabezpieczajacych (wejscia sterowania, alt, fotokomorki, nacisniecie reczne
przycisku P3, itp.), wczytywanie zostanie natychmiast przerwane: konieczne bedzie powtdrzenie go od poczatku.

A Jezeli, po zakoriczeniu wezytywania katow otwarcia, dioda L3 miga, oznacza to, ze doszio do btedu: patrz punkt 8.10.3.
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4.6 - WCZYTYWANIE 1 NADAJNIKA

W centrali jest wbudowany odbiornik radiowy dla nadajnikéw ECCOS5 (rézne modele): przed przystapieniem do dalszych dziatan nalezy wczytac 1
nadajnik w Trybie 1, patrz ponizsza procedura.

W celu wezytania dodatkowych nadajnikéw, patrz punkt 8.3.

APrzed wykonaniem procedury wczytywania, nalezy sie z nia zapoznac oraz przestrzegac¢ podanych w niej czaséw.

Za pomoca tej procedury nastepuje rownoczesne wczytanie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen
zamieszczonych w Tabeli 3.

Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowac tylko jedna automatyka.

TABELA 3 LED
Przyciski | Polecenie przypisane .:l—
T Krok Po Kroku (SbS) M O Q +—Ts
T2 Otwarcie dla pieszych T2
T3 Tylko otwiera L Q e T4

T4 Tylko zamyka
T5 Swiatfo pomocnicze On-Off

Procedura wczytywania
01. Na centrali (rys. 20) nacisna¢ i przytrzymac waisniety przycisk P1 przez 3 sekundy; gdy dioda L1 zapali sie, zwolni¢ przycisk.

02. W ciagu 10 sekund od zwolnienia, wcisngé na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomyslinie, dioda P1 (na centrali) wykona 3 migniecia.

03. Jezeli konieczne jest wezytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciagu kolejnych 10 s powtdrzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczyty-
wania zakonczy sie automatycznie.

4.7 - REGULACJE PODSTAWOWE

4.7.1 - Wybér predkosci.manewru skrzydet bramy

Predkos¢ manewru otwierania i zamykania bramy moze by¢ ,wolna“ lub ,szybka“ (wybdr jest sygnalizowany zapaleniem sie lub zgasnieciem diody
L2 centrali - rys. 21):

dioda L2 zgaszona = wybrano predkos¢ manewrowa ,wolna"“.
dioda L2 zaswiecona = wybrano predko$¢ manewrowa ,szybka“.

Procedura wyboru zadanej predkosci
01. Nacisnac¢ i zwolni¢ przycisk P2 kilka razy, az dioda L2 pozostanie zapalona lub zgaszona (rys. 21).

4.7.2 - Wybor trybu roboczego skrzydet bramy

Tryb, w jakim przeprowadzany jest manewr ,otwierania-zamykania“ skrzydet bramy moze byc¢ typu ,cykl pojedynczy (pétautomatyczny)” lub ,cykl
petny (automatyczny)“ (wybodr jest sygnalizowany zapaleniem sie lub zgasnieciem diody L3 na centrali - rys. 22):

dioda L3 zgaszona = wybrano tryb ,cyklu pojedynczego (pdtautomatycznego)” (po wydaniu pierwszego polecenia nastgpi otwarcie bramy, ktdra
pozostanie otwarta do momentu wydania kolejnego polecenia powodujgcego zamkniecie).

dioda L3 zapalona = wybrano tryb ,,cyklu petnego (automatycznego)“ (po wydaniu jednego polecenia nastepuje otwarcie bramy, a po uptywie zapro-
gramowanego ,czasu pauzy” - jej automatyczne zamknigcie; regulacja czasu pauzy, zob. punkt 8.1.1).

Procedura wyboru zadanego cyklu

01. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3 kilka razy, az dioda L3 pozostanie zapalona lub zgaszona (rys. 22).

Polski — 7



ciclo singolo

......

00 ©o
000000000

0 Orereler@® 00
000000000

5 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

A UWAGA! - Préba odbiorcza i przekazanie automatyki do eksploatacji powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktory powinien wykonac¢ przewidziane testy w zaleznosci od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢ przestrzeganie prze-
piséw, norm i rozporzadzen i, w szczegdlnosci, spetnienie wymagan norm EN 13241-1i EN 12453, ktdore okreslaja metody testéow do
kontroli automatyki bram.

5.1 - ODBIOR

01. Upewnic sie, ze sa Scisle przestrzegane zalecenia i ostrzezenia na stronie V.

02. Przy uzyciu nadajnika radiowego, wykonac¢ proby zamkniecia i otworzenia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch skrzydet jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sig kilkakrotne wykonanie prob, sprawdzajac ptynnos¢ przesuwu bramy, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu lub regulacji oraz
obecnosci ewentualnych punktéw tarcia.

03. Sprawdzi¢ kolejno dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajacych.obecnych w instalacji (fotokomorki, listwy krawedziowe, itp.). W szczegdl-
nosci, za kazdym razem, gdy zadziata ktdre$ urzadzenie, dioda ECSbus (na centrali) wykona dtuzsze migniecie, jako potwierdzenie, ze centrala
rozpoznata zdarzenie.

04. W celu kontroli fotokomorek i w szczegdlnosci sprawdzenia’czy nie-ma interferencji z innymi urzadzeniami, przesunac¢ cylinder (o0 wymiarach:
Srednica - 5 cm, diugosc¢ - 30cm) przecinajac 0s$ optycznags Zrobic to w poblizu TX, pdzZniej przy RX i nastepnie po srodku: sprawdzi¢, czy w tych
przypadkach urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrot, czy wywota przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas
zamykania powoduje odwrdcenie ruchu.

05. Dokonac¢ pomiaru sity uderzenia zgodnie z normg EN 12453 i w razie koniecznosci, jezeli kontrola ,sity silnika“ jest uzywana jako pomoc dla syste-
mu w celu ograniczenia sity uderzenia, wykonag regulacje dajaca najlepsze wyniki.

5.2 - PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz préb odbiorczych.

Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploataciji lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych*.

01. Nalezy opracowac¢ dokumentacjg techniczna zawierajgca przynajmniej: rysunek catosciowy (na przykiad rysunek 2), schemat potgczen elektrycz-
nych (na przyktad rysunek 7), analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych
urzadzen.

02. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,prze-
kazanie do eksploataciji“), numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE".

03. Przymocowac na state na bramie tabliczke znajdujaca sie w opakowaniu, dotyczaca dziatan recznego odblokowania i zablokowania motoreduktora
(fase 03 - fig. 12).

04. Wypetnic¢ i przekazac wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci (Zatacznik 1).

05. Wykonac i‘przekazac wiascicielowi automatyki instrukcje uzytkownika (rozdziat 10 - zatacznik do wyciecia).

06. Wykonac i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram konserwaciji (zawierajacy wytyczne do konserwacji wszystkich urzadzen wchodza-
cych w sktad automatyki).

07. Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowaé odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen i wystepujacych ryzyk.

G KONSERWACJA

Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane scisle wedlug zasad bezpieczenistwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz w zgo-
dzie z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia stanowigce czes¢ instalacji nie wymagaja specjalnych czynnosci konserwacyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo (przynajmniej co
szes¢ miesiecy) doskonatg sprawnosé wszystkich urzadzen.

W tym celu nalezy wykona¢ wszystkie proby i kontrole przewidziane w punkcie 5.1 i zapoznac sie z planem konserwacji w poszczegdlnych instrukcjach
obstugi.
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7 UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalaciji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywac wykwalifikowany
personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektore z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizaciji. Nale-
zy we wiasnym zakresie zapoznac sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej
kategorii produktu.

Uwaga! - niektdre elementy produktu moga zawiera¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktdre pozostawione w srodowisku mogtyby zaszkodzi¢

Srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu nalezy zatem
przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,zbidrke selektywng” lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zaku-
pu nowego, rownowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne sankcje w przypadku samodzielnej likwidacji tego produktu.

8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - REGULACJE ZAAWANSOWANE

8.1.1 - Regulacja parametréw (przy uzyciu nadajnika wczytanego w Trybie 1)
Nadajnik radiowy umozliwia ustawienie niektorych parametrow funkcjonowania centrali:

e Czas pauzy: czas, podczas ktdrego skrzydta pozostajg otwarte przed ich automatycznym zamknieciem (jesli jest ustawiona funkcja ,cykl automatyczny®);
zob. punkt. 8.1.1.1

e Otwarcie dla pieszych: tryb czesciowego otwarcia skrzydet bramy, umozliwiajacy przejscie pieszych;zob. punkt 8.1.1.1

¢ Sita silnika: maksymalna sita silnika zuzywana do przesuniecia bramy; przekroczenie tejwartosci jest odczytywane przez centrale jako obecnosc¢ przeszko-
dy, ktéra hamuje skrzydta i, w konsekwenciji, powoduje zmiane kierunku ruchu; zob. punkt 8.1.1.1

¢ Funkcja Step By Step (SbS): sekwencja ruchow skrzydet przypisana do kazdego polecenia ,Krok po kroku® (SbS); zob. punkt 8.1.1.1
¢ Konfiguracja wej$cia Open: umozliwia zaprogramowanie funkcjonowania wejscia Open w sposob wskazany w Tabeli 5.
¢ Konfiguracja wyjscia OGI: wyjscie zachowuje sie w nastepujacy sposdb; w zaleznosci od ustawionej konfiguracji (patrz punkt 8.1.1.2):

a) OGI: wytgczone: automatyka zamknieta; wolne miganie: wykonanie manewru otwarcia; szybkie miganie: wykonanie manewru zamkniecia; Swieci Swia-
ttem statym: we wszystkich innych przypadkach

b) Funkcjonowanie swiatta pomocniczego: aktywacja wyjscia nastepuje na poczatku manewru i jego wytaczenie nastepuje automatycznie po uptywie 60
sekund po zakoriczeniu manewru

¢) Zamek elektryczny: aktywacja wyjscia nastepuje na kilka sekund na poczatku manewru otwierania zamknietej automatyki
d) funkcja obecnosci: patrz punkt 8.1.2.

¢ Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu* silnika po wykonaniu manewru podczas
zamykania, w celu zmniejszenia koncowe;j sity resztkowej; zob. punkt 8.1.1.2

¢ Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu® silnika po wykonaniu manewru podczas
otwierania, w celu zmniejszenia koricowejsity resztkowej; zob. punkt 8.1.1.2

Regulacja moze sie odbywac za pomotg kazdego nadajnika wezytanego w Trybie 1 (jak dotaczone nadajniki, patrz punkt 8.3.1). Jesli nie jest dostepny zaden
nadajnik wczytany w Trybie 1, moznarwczytaé-jeden nadajnik wytacznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac (patrz punkt 8.4).

8.1.1.1 - Procedura regulacji parametréw: Czas pauzy - Otwarcie dla pieszych - Sita silnikow- Funkcja Step by Step

Wszystkie parametry moznaustawia¢ wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,sity silnikow*

moze wymagac szczegolnej uwagi:

¢ Nie stosowac wysokich wartosci sity w celu kompensacji ewentualnych tar¢ bramy: nadmierna sita moze
zakioci¢ dziatanie systemu bezpieczenstwa lub uszkodzi¢ brame.

o Jezeli kontrola ,Sity Silnika” jest stosowana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regu-
lacji, nalezy powtdrzy¢ pomiar sity, tak jak przewidziano w norma EN 12453.

e \Warunki atmosferyczne moga wptywa¢ na zmiane ruchéw bramy, dlatego konieczne jest okresowe wyko-

nywanie regulacii.

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 4 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:

01. Na nadajniku (rys. 23) nacisnac i przytrzymac wcisnigte rownoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5 sekund
i nastepnie je zwolnic.

02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykonac dziatanie przewidziane w Tabeli 4 w celu zmiany zadanego parametru.

TABELA 4

Parametry Wartosé Liczba mignie¢ lampy ostrze- | Przycisk nadajnika, Dziatanie do
gawczej lub diody EcsBus jakiego nalezy uzy¢ wykonania
Czas pauzy 10 sek. 1 T1 Nacisna¢ 1 raz T1
20 sek. * 2 T1 Nacisnac¢ 2 razy T1
40 sek. 3 T1 Nacisnac 3 razy T1
80 sek. 4 T1 Nacisnac¢ 4 razy T1
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TABELA 4

Parametry Wartos¢ Liczba mignie¢ lampy ostrze- | Przycisk nadajnika, Dziatanie do
gawczej lub diody EcsBus jakiego nalezy uzy¢ wykonania
Otwarcie Otwarcie do potowy skoku skrzydta 1 1 T2 Nacisng¢ 1 raz T2
dla pieszych Otwarcie catkowite skrzydta 1 * 2 T2 Nacisnaé 2 razy T2
Otwarcie na 1/4 skoku obu skrzydet 3 T2 Nacisng¢ 3 razy T2
Otwarcie do potowy skoku obu skrzydet 4 T2 Nacisna¢ 4 razy T2
Sita silnika Niska 1 T3 Nacisng¢ 1 raz T3
Srednio-niska* 2 T3 Nacisna¢ 2 razy T3
Srednio-wysoka 3 T3 Nacisna¢ 3 razy T3
Wysoka 4 T3 Nacisnac¢ 4 razy T3
Funkcja Otwiera - Stop - Zamyka - Stop 1 T4 Nacisna¢ 1 raz T4
Krok po Kroku | otwiera - Stop - Zamyka - Otwiera * 2 T4 Nacisngé 2 razy T4
(SbS) Otwiera - Zamyka - Otwiera - Zamyka 3 T4 Nacisna¢ 3 razy T4
Tylko otwieranie 4 T4 Nacisnac 4 razy T4
* Wartos¢ fabryczna
8.1.1.2 - Procedura regulacji parametrow: Konfiguracja wejscia Open - Konfiguracja wyjscia OGI
- Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania - Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania ’ g
A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 5 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac: - /g\ W
: r =S
. o o . o N _ @ >
01. Na nadajniku (rys. 24) nacisna¢ i przytrzymac wcisnigte rownoczesnie przyciski T1 i T3 przez 5 \ @ &£
sekund, a nastepnie zwolnic je. \ g/
02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 5 w celu zmiany zada- ¢ JI
nego parametru. \
Parametry Wartosé Liczba migniec lampy._{Przycisk nadajnika, | Dziatanie do
ostrzegawczej lub diody | jakiego nalezy uzy¢ | wykonania
EcsBus
Konfiguracja|Open * (z sekwencja otwiera, stop) 1 T1 Nacisna¢ 1 raz T1
wejscia Open Otwarcie dla pieszych (polecenie typu Krok po Kroku) 2 T1 Nacisngé 2 razy T1
Konfiguracja|OGI* 1 T2 Nacisng¢ 1 raz T2
wejscia OGI Swiatetko nocne 2 T2 Nacisna¢ 2 razy T2
Zamek elektryczny 3 T2 Nacisna¢ 3 razy T2
Funkcja obecnosci 4 T2 Nacisnac 4 razy T2
Roztadowanie Brak roztadowania * 1 T3 Nacisna¢ 1 raz T3
silnika 112 pod- [0 1 5 (minimalny) 2 T3 Nacisngé 2 razy T3
‘z::;sykania 02s 3 T3 Nacisna¢ 3 razy T3
0,3s 4 T3 Nacisna¢ 4 razy T3
0,4 s (Sredni) 5 T3 Nacisnac 5 razy T3
05s 6 T3 Nacisna¢ 6 razy T3
0,6s 7 T3 Nacisnac 7 razy T3
0,7 s (maksymalny) 8 T3 Nacisnag¢ 8 razy T3
Roztadowanie Brak roztadowania * 1 T4 Nacisna¢ 1 raz T4
silnika 112 pod- |0 1 5 (minimalny) 2 T4 Nacisna¢ 2 razy T4
gf;iseraniu 02s 3 T4 Nacisnaé 3 razy T4
0,3s 4 T4 Nacisnac 4 razy T4
0,4 s (Sredni) 5 T4 Nacisna¢ 5 razy T4
05s 6 T4 Nacisnac 6 razy T4
0,6s 7 T4 Nacisna¢ 7 razy T4
0,7 s (maksymalny) 8 T4 Nacisnac¢ 8 razy T4
* Wartos¢ fabryczna

8.1.2 - Funkcja obecnosci

Jesli do tego wyjscia zostana podtaczone moduty swiatta LM100 (nieznajdujace sie na wyposazeniu), zadanie tej funkciji jest nastepujace:

- z zamknigtg brama: gdy matowy przedmiot przerwie transmisje (podczerwien) fotokomaorek, swiatto pomocnicze zaswieci sig na 5 sekund; jesli transmisja
jest jeszcze przerwana, $wiatto pomocnicze bedzie Swiecic przez kolejne 5 sekund; jesli natomiast fotokomadrka nie wykrywa obecnosci $wiatta pomocnicze-
go, nastgpi jej zgaszenie.

- z brama w ruchu (manewr otwierania i zamykania): Swiatto pomocnicze jest zawsze zaswiecone.

Po zakonczeniu manewru otwierania lub zamykania lub z zatrzymang brama, $wiatfo pomocnicze pozostanie zaswiecone przez 5 sekund, nastepnie zgasnie i

przejmie zachowanie bramy, gdy jest ona zamknieta.

8.1.3 - Kontrola wartosci ustawionych dla kazdego parametru (przy uzyciu nadajnika wczytanego w Trybie 1)

Kontrola moze sie odbywac za pomoca kazdego nadajnika wezytanego w Trybie 1 (jak dotgczone nadajniki, patrz punkt 8.3.1). Jesli nie jest dostepny zaden
nadajnik wezytany w Trybie 1, mozna wczyta¢ jeden nadajnik wytacznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac (patrz punkt 8.4).

8.1.3.1 - Procedura regulacji parametréw: Czas pauzy - Otwarcie dla pieszych - Sifa silnikow- Funkcja Step by Step (SbS)

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 6 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:
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01. Na nadajniku (rys. 25) nacisnac i przytrzymac wcisnigte réwnoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5 sekund
i nastepnie je zwolnic.

02. W ciggu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 6 aby zweryfikowac
zgdany parametr.

03. Zwolni¢ przycisk, gdy lampa ostrzegawcza lub dioda EcsBus zaczyna migac¢: policzy¢ migniecia.
Sprawdzi¢ w Tabeli 4 wartos$¢ odpowiadajaca liczbie migniec.

TABELA 6

Parametry Dziatanie do wykonania

Czas pauzy Nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk T1
Otwarcie dla pieszych Nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk T2
Sita silnika Nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk T3
Funkcja Krok po kroku Nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk T4

8.1.3.2 - Procedura regulacji parametréw: konfiguracja wejscia Open - konfiguracja wyjscia OGI - roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania
- roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 7 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:

01. Na nadajniku (rys. 26) nacisnac i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T3 przez 5 sekund, a nastepnie zwolnic.je.

02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykonac dziatanie przewidziane w Tabeli 7 aby zweryfikowac zad

03. Zwolni¢ przycisk, gdy lampa ostrzegawcza zaczyna migac: policzy¢ migniecia.
Sprawdzi¢ w Tabeli 5 warto$¢ odpowiadajaca liczbie migniec.

TABELA 7

Parametry Dziatanie do wykonania

Konfiguracja wejscia Open Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T1
Konfiguracja wyjscia OGI Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T2
Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania Nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk T3
Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T4

8.2 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

W zrealizowanej instalacji mozna w dowolnej chwili dodac lub usuna¢ urzadzenia: w przypadku dodawania urzadzen, nalezy sie upewnic, ze sa one w petni
kompatybilne z ARIA 200M/400M; w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie skontaktowac z serwisem technicznym Nice.

8.2.1 - Wczytywanie kolejnych nadajnikow —
Zazwyczaj, czynnos¢ wezytywania urzadzen podtaczonych do ECSbus i do.wejscia Stop jest wykonywana - =
podczas fazy montazowej; jednak po kazdym dodaniu (lub usunieciu) urzadzen nalezy powtdrzy¢ procedure E E] a
opisang ponizej:
01. Na centrali nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P2 (rys. 27) przez przynajmniej 3 sekundy i nastep- \ / A E
nie zwolni¢ przycisk. N-CF |3 (i
02. Odczekac kilka sekund, az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen: zgasnie dioda L2. Jesli dioda miga, /N ° [
oznacza to jakis btad, patrz rozdziat 9. o
03. Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie odbioru automatyki (punkt 5.1). 9 ] RS g
|

8.2.2 - Dodawanie opcjonalnych fotokomoérek
W dowolnym momencie, mozliwe jest zainstalowanie dodatkowych fotokomarek, oprocz fotokomarek dostarczonych w serii z ARIA 200M/400M. W automa-
tyce do bram przesuwnych 2-skrzydiowych mozliwe jest zainstalowanie fotokomadrek w sposdb przedstawiony na rys. 28.
W celu prawidtowego rozpoznania fotokomorek przez centrale, nalezy wykona¢ nadanie adreséw przy uzyciu odpowiednich mostkow elektrycznych. Nadanie
adreséw powinno sie odby¢ na TX i RX{wykonujac mostki elektryczne w ten sam sposob) i po upewnieniu sig, czy inne pary fotokomorek nie posiadaja tego
samego adresu. Nadawanie adresu fotokomdrkom stuzy zaréwno do ich prawidtowego rozpoznania wsrdd innych urzadzert ECSbus, jak rowniez do przypi-
sania spetnianej funkcji.
01. Otworzy¢ pokrywe fotokomarki.
02. Odnalez¢ pozycje, w ktdrej sg zainstalowane na podstawie Rysunku 28 i wykona¢ mostek, zgodnie z Tabela 8.

Nieuzywane mostki powinnyby¢ umieszczone w odpowiednim gniezdzie w celu ich przysztego uzycia (rys. 29).
03. Wykonac faze wezytywania w sposob wskazany w punkcie 8.2.1 “Wczytywanie kolejnych nadajnikow”.
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TABELA 8
Fotokomorka | Pozycja mostkéw Fotokomorka | Pozycja mostkéw
Fotokomodrka wewnetrzna h = 100 z
Fotokomdrka zewnetrzna h = 50 dziata- dz"’?”a’?'em .pOldCZZ-}S zamykania (zatrzy-
. . S muje i zmienia Kierunek ruchu) oraz )
FOTO jaca przy zamykaniu (zatrzymuije i zmie- FOTO 11l : . L I
I podczas otwierania (zatrzymuije i rusza °
nia kierunek ruchu) . : o
ponownie z chwilg. zwolnienia fotoko-
morki)
Fotokomodrka zewngtrzna h = 100 dzia- Fotokomarka wewnetrzna z dziataniem
FOTO Il fajaca przy zamykaniu (zatrzymuje i zmie- | ey % FOTO 2 padczas otwierania (zatrzymuje i zmienia %
nia kierunek ruchu) kierunek ruchu)
Fotokomdrka wewnetrzna h = 50 z dzia-
taniem podczas zamykania (zatrzymuje Fotokomdrka wewnetrzna z dziataniem
FOTO 1 i zmienia kierunek ruchu) oraz podczas H % FOTO 2 I podczas otwierania (zatrzymuije i zmienia %
otwierania (zatrzymuije i rusza ponownie kierunek ruchu)
z chwilg zwolnienia fotokomarki)

8.3 - WCZYTYWANIE KOLEJNYCH NADAJNIKOW

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspdtpracujgcy z nadajnikami ECCOS5 (rézne modele). Dostarczone nadajniki nie sa wezytane, wiec nalezy najpierw doko-
nac¢ wczytania 1 nadajnika (punkt 4.6); w celu wczytania kolejnychinadajnikow mozna wybrac jedna z procedur (Tryb 1 lub Tryb 2) opisanych ponizej.Odbiornik
radiowy w centrali zawiera 100 jednostek pamieci; wczytywanie-w Trybie 1 zajmuje jedna jednostke dla kazdego nadajnika, natomiast w Trybie 2 — jedng
jednostke dla kazdego wczytanego przycisku nadajnika.

Przed wykonaniem procedur wczytywania, nalezy je doktadnie przeczytac i przestrzega¢ podanych w nich czaséw.

8.3.1 - Procedura wczytywania w Trybie 1

Za pomoca tej procedury nast
w Tabeli 9.
Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowa¢ tylko jedna automatyka.

uje rownoczesne Wez:

nie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen zamieszczonych

Przyciski | Polecenie przypisane m B

T1 Krok po kroku T —T5
T2 Otwarcie dla pieszych O Q T2
T3 Tylko otwiera (otwiera stop) T O Q ™
T4 Tylko zamyka (zamyka stop) —

T5 Swiatto pomocnicze On-Off

Procedura wczytywania
01. Na centrali (rys. 31) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P1 przez ok. 3 sekundy; gdy dioda L1 zapali sie, zwolni¢ przycisk.
02. W ciggu 10 sekund od zwolnienia, wcisng¢ na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego.

Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L1 (na centrali) zamiga 3 razy.

Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciagu kolejnych 10 s powtérzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczytywania
zakonczy sie automatycznie.

03.

8.3.2 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Procedura ta umozliwia wczytanie jednego przycisku za kazdym razem, taczac go, wedtug uznania, z jednym z poleceri zamieszczonych w Tabeli 10.
Nadajnik wczytany w Trybie 2 moze sterowac¢ wieksza liczbg automatyk (na przyktad: automatyka 1 sterowana przez przycisk 1; automatyka 2
sterowana przez przycisk 2; i tak dalej ...)
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TABELA 10 Procedura wczytywania

L. naci$nie¢ | Polecenie przypisane Liczba mignieé diody| 01- Przed kontynuacja dziatari nalezy skasowa¢ pamie¢ nadajnika,
przycisku L1 na centrali ktory pragnie si¢ wczytac: patrz punkt 8.4.
1 raz Krok po kroku 1 02. W Tabeli 10, wybrac polecenie i liczbe naci$nigc, jaka trzeba wyko-
2 razy Otwarcie dla pieszych 2 hac na przym(sku nad)ajnlka.
: 03. Na centrali (rys. 31) nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P1 tyle razy, ile

3 razy Tylko otwiera S wymaga tego wybrane polecenie (Tabela 7); dioda L1 musi szybko
4 razy Tylko zamyka 4 zamigad, a liczba mignie¢ musi odpowiadaé wybranemu poleceniu.
5 razy Stop 5 04. W ciagu 10 sekund, nacisnaé i przytrzymad weisniety przez 2 sekundy
6 razy Otworz zespot mieszkalny 6 przycisk nadajnika, ktory ma zosta¢ wczytany: jesli wezytywanie sie
7 razy Otwdrz Wysoki priorytet 7 udato, dioda L1 (na centrali) zamiga 3 razy.
8 razy Otwarcie dla pieszych 2 8 05. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikow nalezy, za
9 razy Otwarcie dla pieszych 3 9 pomoca tego samego polecenia, w ciagu kolejnych 10 s powtdrzyd

- - Krok 03, w przeciwnym razie procedura wczytywania zakoriczy sig
10 razy Otwiera + blokuje automatyke 10 automatycznie.
11 razy Zamyka + blokuje automatyke 11 Uwaga: przycisk T5 nie jest przeznaczony do wczytywania w
12 razy Blokuje automatyke 12 Trybie 2.
13 razy Odblokowuije automatyke 13

8.3.3 - Procedura wczytywania w poblizu centrali z dwoma nadajnikami (bez uzycia przyciskdw centrali)

Za pomoca tej procedury wezytuje sie NOWY nadajnik przy uzyciu drugiego nadajnika (STAREGO), juz wczytanego i funkcjontjacego bez uzycia przyciskow
centrali, ale wytacznie ustawiajac sie w jej poblizu.

Podczas procedury NOWY nadajnik jest wczytywany tak, jak byt wezytywany STARY nadajnik (Tryb 1 lub Tryb 2).

¢ Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 1:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekaé 1 sekunde miedzy kolejnymi krokami.

02. Na NOWYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk przez co najmniej 8 sekund, a nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
04. Na STARYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk do skopiowania przez co.najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
05. Na STARYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
06. Na NOWYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk do wczytania przez co najmniej 5 sekund, a nastepnie go zwolnic.
Powtdérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.

¢ Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 2:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekac 1 sekunde miedzy kolejnymi krokami.

02. Na NOWYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do wczytania przez co najmniej 8 sekund, a nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk do-skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
04. Na STARYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
05. Na STARYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
06. Na NOWYM nadajniku nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do wczytania przez co najmniej 5 sekund, a nastepnie go zwolnic.
Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.

8.4 - KASOWANIE PAMIECI POJEDYNCZEGO NADAJNIKA Z PAMIECI CENTRALI
Ta procedura umozliwia wykasowanie pojedynczego nadajnika (wczytanego w Trybie 1) lub tylko jednego z jego przyciskéw (wczytanego w Trybie 2): nalezy
dysponowacé nadajnikiem do wykasowania i réwnoczesnie mie¢ dostep do centrali.

* Procedura z nadajnikiem wczytanym w Trybie 1: E ‘/1
01. Na centrali (rys. 32) nacisna¢ i przytrzymaé wcisnigty przycisk P1 az do zakoriczenia procedury.

02. Gdy dioda L1 zapali sie, przytrzymujac nadal wcisniety przycisk P1, wcisnaé i przytrzymac takze dowol- iy
ny przycisk nadajnika do wykasowania, az dioda L1 zamiga szybko 5 razy, nastepnie zwolni¢ oba
przyciski.

Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania. S

¢ Procedura z nadajnikiem wezytanym w Trybie 2:
01. Na centrali (rys. 32) nacisnac i przytrzymaé wcisnigty przycisk P1 az do zakoriczenia procedury.

02. Gdy dioda L1 zapali sie, przytrzymujac nadal wcisniety przycisk P1, wcisnaé i przytrzymaé takze przycisk nadajnika do wykasowania, az dioda L1
zamiga szybko 5 razy, nastepnie zwolnié¢ oba przyciski

Powtdérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania.

8.5 - KASOWANIE CALKOWITE PAMIECI RADIOWEJ
Ta procedura umoZzliwia skasowanie WSZYSTKICH wczytanych nadajnikéw: procedura do wykonania na centrali.

01. Na centrali (rys. 32) nacisnaé i przytrzymaé wcisniety przycisk P1.

02. Sprawdzi¢, czy dioda L1 zzapala sie na 4-5 sekund, gasnie, a nastepnie miga 3 razy.
03. Doktadnie w chwili, gdy dioda miga po raz 3, nalezy zwolni¢ przycisk P1.

04. Sprawdzi¢, czy dioda L1 miga bardzo szybko.

05. Sprawdzi¢, czy dioda L1 miga 5 razy powoli = kasowanie powiodto sie.

8.6 - MONTAZ AKUMULATORA AWARYJNEGO (mod. PR100)

A UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatora awaryjnego do centrali nalezy wykonac¢ dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw mon-
tazu i programowania, gdyz stanowi on awaryjny modut zasilania.

Aby zainstalowac i podtaczy¢ do centrali akumulator awaryjny, nalezy sie zapoznac z rys. 33 i odniesc sie do odpowiedniej instrukcji obstugi.

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora awaryjnego, po 60 s od zakoriczenia manewru, centrala automatycznie wytaczy wyjscie ECSbus (i wszystkie
poditaczone do niego urzadzenia), wyjscie Flash i wszystkie diody (z wyjatkiem diody ECSbus , ktdra bedzie migac¢ wolniej): to automatyczne wytaczanie jest
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funkcja ,Standby*.

Nastepnie, gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie z niewielkim opdznieniem; ta funkcja stuzy do ograniczenia zuzycia (bardzo wazne,
gdy automatyka jest zasilana z akumulatora)

8.7 - MONTAZ ZESTAWU SYSTEMU NA ENERGIE SLONECZNA mod. SOLEKIT
A UWAGA! - Gdy automatyka jest zasilana wytacznie z systemu zasilania energia stoneczna, NIE MOZE BYC ROWNOCZESNIE ZASILANA

réwniez z sieci elektryczne;j.
W celu podigczenia systemu zasilania energig stoneczng SOLEKIT do centrali, nalezy sie zapoznac rys. 34 i odpowiednig instrukcjg obstugi.

m SOLEKIT

8.8 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJA URZADZEN

Niektdre urzadzenia sa w stanie wydawac sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych usterkach.

8.8.1 - Sygnalizacje fotokomérek

W fotokomorkach znajduje sie dioda SAFE (rys. 35) umozliwiajaca sprawdzenie, w kazdejchwili, stanu funkcjo-

nowania: patrz Tabela 11.

Dioda SAFE (rys. 35)

Stan

led
SAFE

AR

B A

Dziatanie

Zgaszona

Fotokomdrka nie jest zasilana lub jest
uszkodzona

Sprawdzi¢, czy w zaciskach fotokomarki jest obecne napiecie okoto 8-12 Vdc; jezeli
napigcie jest prawidtowe, prawdopodobnie fotokomorka jest uszkodzona

3 szybkie mignieciai 1
sekunda przerwy

Urzadzenie nie zostato rozpoznane
przez centralg

Powtdrzy¢ procedure wezytywania centrali. Sprawdzié, czy wszystkie pary fotokomo-
rek na ECSbus majg rézne adresy (patrz instrukcja obstugi fotokomarek)

1 bardzo powolne
mignigcie

Odbiornik odbiera optymalny sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 powolne migniecie

Odbiornik odbiera prawidtowy sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 szybkie migniecie

Odbiornik odbierasstaby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii nadajnika i odbior-
nika i czystosc¢ szybek

1 bardzo szybkie
mignigcie

Odbiornik odbiera bardzo staby sygnat

Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii
nadajnika i odbiornika i czystos¢ szybek

Swieci

Odbiornik nie odbiera zadnego sygna-
tu

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem. Sprawdzic,
czy dioda LED na nadajniku miga powoli. Sprawdzi¢ wyrdwnanie migdzy nadajnikiem
i odbiornikiem

8.8.2 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej
Lampa ostrzegawczapodczas manewru emituje 1 mignigcie na sekunde; w razie obecnosci anomalii emituje szybkie mignigcia: patrz Tabela 12.

TABELA 12

Miganie (w szybkim Stan Dziatanie

tempie)

1 migniecie Btad na ECSbus Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpowiada wczytanym urza-
jednosekundowa dzeniom: nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie powtorzy¢ wezytywanie (punkt 8.2.1). Mozli-
przerwa 1 migniecie we, ze niektdre z urzadzen sa uszkodzone, nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic¢

2 mignieé Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub wigcej fotokomadrek nie daje zgody. Sprawdzi¢, czy
jednosekundowa nie wystepuja przeszkody.

przerwa 2 mignieé Podczas ruchu, w razie obecnosci przeszkody, nie jest wymagane zadne dziatanie

3 mignieé Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika“ | Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opdr; sprawdzi¢ jego przyczyne
jednosekundowa

przerwa 3 mignieé

4 mignieé Zadziatanie wejscia Stop Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie Stop; sprawdzi¢ przy-
jednosekundowa czyne

przerwa 4 mignie¢

5 mignieé Btad parametréw wewnetrznych cen- | Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest taki sam
jednosekundowa trali sterujacej to moze sie okazag, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany ptyty uktadu elek-
przerwa 5 mignieé tronicznego.
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TABELA 12

Miganie (w szybkim Stan Dziatanie

tempie)

6 mignieé Przekroczono maksymalny limit liczby | Odczekac kilka minut, aby ogranicznik manewréw powrdcit do stanu przed maksy-
jednosekundowa manewrow na godzine malnym limitem.

przerwa 6 mignieé

7 mignieé Btad w wewnetrznych obwodach | Odfaczy¢ na kilka sekund wszystkie obwody zasilajace, nastepnie sprobowac wydac
jednosekundowa elektrycznych jakies polecenie; jesli stan pozostaje taki sam, mozliwe, ze doszto do powaznej usterki
przerwa 7 mignie¢ karty lub w potaczeniach silnika

8 mignieé Wydano juz polecenie, ktdére uniemoz- | Sprawdzi¢ rodzaj zawsze obecnego polecenia, na przyktad moze to by¢ polecenie
jednosekundowa liwia wykonanie innych polecen wydane przez zegar na wejsciu ,open”

przerwa 8 mignie¢

9 mignieé Automatyka jest zablokowana Odblokowa¢ automatyke, wydajac centrali polecenie odblokowania automatyki
jednosekundowa

przerwa 9 mignieé

10 mignieé Konfiguracja przetacznika silnika nie- | Sprawdzi¢, czy ustawienia przefacznika typu silnika odpowiada informacjom w Tabeli
jednosekundowa dozwolona 2

przerwa 10 mignigé

8.8.3 - Sygnalizacja centrali sterujacej
Na centrali sterujacej sa obecne diody (rys. 9) emitujace sygnalizacje zaréwno podczas normalnego funkcjonowania jak i w razie anomalii; patrz Tabela 13.

TABELA 13

Dioda ECSbus Stan Dziatanie

Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy wystepuje zasilanie. Sprawdzi€, czy nie zadziataty bezpieczniki topiko-
we; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a nastepnie wymienic je na
nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach

Zaswiecona Powazna anomalia Obecnos¢ powaznej anomalii; wytgezy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan sie utrzy-

ma, oznacza to, ze wystapita usterka i nalezy wymienic¢ ptyte elektroniczng

1 migniecie na sekunde
zielonej diody

Wszystko OK

Normalne dziatanie centrali

1 dtugie migniecie zielo-
nej diody

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie;-gdy nastapi zmiana stanu ktdregos z wejsé: SbS,
Stop, zadziatanie fotokomarek lub uzycie nadajnika

1 mignigcie zielonej
diody co 5 sekund

Automatyka w trybie ,standby*

Wszystko OK; gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie (z nie-
wielkim opdZnieniem)

Seria mignie¢ czerwonej
diody

Ta sama sygnalizacja lampy ostrze-
gawczej (patrz Tabela 12)

Patrz Tabela 12.

Szybkie mignigecia czer-

Zwarcie w obwodzie ECSbus

W celu wigczenia zasilania ECSbus, wystarczy wydac polecenie (na przyktad za po-

(od 1do4)

wonej diody moca nadajnika radiowego)

Dioda Stop Stan Dziatanie

Zgaszona * Zadziatanie wejscia Stop Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia Stop

Zaswiecona Wszystko OK Aktywne wejscie Stop

Dioda SbS Stan Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie SbS nieaktywne

Zaswiecona Zadziatanie wejscia SbS Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podtaczone do
wejscia SbS

Dioda OPEN Status Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie Open nieaktywne

Zaswiecona Interwencja wejscia Open Jest normalne, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtaczone do wejscia Open jest aktywne

Dioda L1 Stan Dziatanie

Zgaszona * Wszystko OK Brak wczytywania w toku

Zaswiecona Wczytywanie w Trybie 1 Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktory trwa maksymalnie 10s.

Seria szybkich mignie¢ | Wezytywanie w Trybie 2 Jest to normalne podczas wezytywania w Trybie 2, ktéry trwa maksymalnie 10s.

5 szybkich migniec

Kasowanie OK

Pomysine skasowanie nadajnika

1 powolne mignigcie

“| Nieprawidtowe polecenie

Otrzymano polecenie od nadajnika, ktdry nie zostat wczytany

3 powolnych mignieé Wezytywanie OK Pomysine wczytywanie

5 powolnych mignieé Kasowanie OK Pomysine skasowanie wszystkich nadajnikow
Dioda L2 Stan Dziatanie

Zgaszona * Wszystko OK Wybrana predkosc ,wolno”

Zaswiecona Wszystko OK Wybrana predkos¢ ,,szybko”

1 mignigcie na sekunde

Nie zostala wykonana procedura
wczytywania urzadzen lub wystepuja
btedy w danych w pamieci

Wykonaé ponownie procedure wczytywania pozycji (patrz punkt 4.3)

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania urzadzen w toku

Wskazuje procedure wyszukiwania podtgczonych urzadzen w toku (ktdra trwa mak-
symalnie kilka sekund)

Dioda L3 Stan Dziatanie
Zgaszona * Wszystko OK Praca ,Pétautomatyczna®
Zaswiecona Wszystko OK Praca ,Automatyczna“

* lub moze si¢ znajdowac w trybie ,Standby“
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8.9 - SPECYFIKACJA
8.9.1 - System ECSbus

ECSbus jest systemem, ktdry pozwala na wykonanie podtaczen urzadzen ECSbus za pomoca jedynie dwdch przewoddw, ktérymi jest przesytane zasilanie
elektryczne jak i zwrotne sygnaty komunikatow. Wszystkie urzgdzenia sg podtgczane rownolegle do tych samych dwdch przewoddw ECSbus; kazde urzadze-
nie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas instalowania jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Do ECSbus mozna podtaczy¢ zardwno fotokomorki, jak i inne urzadzenia stosujace ten system, na przyktad urzadzenia bezpieczenstwa, przyciski sterowania,
diody sygnalizacyjne itp. Informacje na temat urzadzern ECSbus sg dostepne w katalogu produktéw linii Nice Home lub na stronie www.niceforyou.com

Za pomocag procedury wczytywania centrala rozpoznaje jedno za drugim wszystkie podtaczone urzadzenia i umozliwi jej to odczyt wszystkich moZliwych ano-
malii podczas normalnego funkcjonowania automatyki. Z tego powodu, po kazdorazowym dotozeniu lub wyjeciu urzadzenia podtaczonego do ECSbus nalezy
powtdrzy¢ procedure wezytywania tych ostatnich urzadzen (punkt 8.2.1).

8.9.2 - Wejscie Stop

Wejscie Stop powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru i krotkie odwrécenie kierunku ruchu. Do tego wejscia mozna podtaczy¢ urzadzenia ze stykami
normalnie otwartymi ,NO*, ze stykami normalnie zamknietymi ,NC*, oraz urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ (na przykiad listwy krawedziowe). Za
pomoca odpowiednich sposobdw, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do wejscia Stop wiecej niz jednego urzadzenia, nawet roznych rodzajow: (patrz Tabela 14).

TABELA 14

1 urzadzenie typu: Uwaga 1: kombinacjg NO i NC otrzymamy taczac te 2 pary stykéw.réwnolegle i dotacza-

. jac szeregowo ze stykiem NC opdr 8,2kQ (mozliwa jest zatem kombinacja 3 urzadzen:
5 NO NC 8,2KQ NO, NC i 8,2 kQ).
© NO | Réwnolegle (Uwa- | (Uwaga 1) Roéwnolegle Uwaga 2: réwnolegle migdzy sobg moze by¢ polaczona dowolna liczba urzadzen typu
c
9] ga2) NO.
‘§, Uwaga 3: réwnolegle migdzy soba moze by¢ pofaczona dowolna liczba urzadzen typu
N NC | (Uwaga1) Szeregowo (Uwa- | Szeregowo NO.
S5
N ga3) Uwaga 4: MoZliwe jest réwnolegte podigczenie tylko 2 urzadzen z wyjsciem o stalym

8,2KQ | Réwnolegle Szeregowo (Uwaga 4) oporze 8,2k§“2. W razie potrlzeby podtqozenialwiekszej liczby urzadzen, mozna je potaczy¢

Jkaskadowo* z jednym koncowym urzadzeniem o oporze 8,2kQ.

UWAGA! - Jezeli do wejscia Stop sa podtaczone urzadzenia zabezpieczajace, tylko urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ zapewniaja 3
kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

Jak w ECSbus, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia dofgczonego do wejscia Stop podczas fazy-wezytywania. ZATRZYMANIE zostanie uaktywnione w
wypadku zaistnienia jakiejkolwiek niezgodnosci wzgledem zapamietanego statusu.

8.9.3 - Trwatos¢ produktu

Trwatos$¢ to Sredni czas uzytkowania produktu. Trwalos¢ urzadzenia zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manewrdéw, czyli sumy

wszystkich czynnikéw wptywajgcych na zuzycie produktu (Tabela 15). Aby oszacowac trwalos¢ automatyki, nalezy postapic w opisany ponizej sposob:

01. Zsumowac wszystkie wartosci wskaznikow z Tabeli 15;

02. Na Wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej wartosci az doprzecigciaz krzywa. W tym punkcie wykreslic linie pozioma az do przecigcia
z linig ,liczba cykli“. Okreslona wartos¢ to szacowana trwatos¢ Paristwa produktu.

Trwatos¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli jest skrupulatnie realizowany plan konserwacji (rozdziat 6). Trwato$¢ produktu oszacowywa-
na jest na podstawie obliczen projektowych i wynikdw testow wykonanych na prototypach. W zwiazku z tym, Ze jest to wartosé szacunkowa, nie jest jedno-
znaczng gwarancja rzeczywistej trwatosci produktu.

Przyktad obliczania trwatosci: automatyzacja bramy ze skrzydtem a'alugosci 1,5 m i wadze 220 kg, zainstalowanej, na przyklad, w wietrznej strefie: W Tabeli 15
widoczne sg nastepujace ,wskazniki trudnosci” dla tego typu instalacji: 10%:(,Dtugosc skrzydia*), 20% (,Masa skrzydfa“) i 15% (,Instalacja w wietrznej strefie”).
WskazZniki te nalezy zsumowac, aby odczytac catkowity wskaznik trudnosci, ktory w tym przypadku wynosi 45%.

Na podstawie odnalezionej wartosci (45%) nalezy odszukac na pionowej osi Wykresu 1 (,wskaznik intensywnosci uzytkowania®) wartos¢ odpowiadajaca ,liczbie
cykli*, jakg nasz produkt bedzie w stanie wykonac podczas swojego cyklu zycia. Wartos¢ ta wynosi okoto 55 000 cykli.

TABELA 15 Wskaznik trudnosci WYKRES 1
ARIA200M ARIA400M 125.000

> 100 kg 10% 10%
Masa skrzydta >200 kg 20% 20% . 100.000 N

> 300 kg - 30% °

> 400 kg - 40% S 75.000

2 N
1-1,5m 10% - s N
- o, - € 50.000 L

Dilugosé skrzydta 5,5-25m 20% o ~—

25-3,5 - 20% :;

35-45 N 30% 3 25.000
Temperatura otoczenia wyzsza niz 40°C lub nizsza 20% 20%
niz 0°C albo wilgotno$¢ wyzsza niz 80% ° ° L R R A s S A s St A
Slepe skrzydto 15% 15% Wskaznik trudnosci (%)
Montaz w strefie wietrznej 15% 15%
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9 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W Tabeli 16 mozna znalez¢ przydatne wskazowki na temat rozwigzania problemoéw, jakie moga sie pojawi¢ w czasie instalowania lub w przypadku
uszkodzenia.

TABELA 16

Oznaki Prawdopodobna przyczyna i mozliwe srodki zaradcze

Nadajnik nie wysyta zadnych sygnatoéw | Sprawdzi¢, czy baterie nie sg roztadowane. W razie potrzeby wymieni¢ baterie (odnies¢ sie do odpowiedniej
i jego dioda sig nie swieci instrukcji obstugi nadajnika).

Manewr sie¢ nie rozpoczyna i dioda | ® Sprawdzic¢, czy kabel zasilajgcy jest prawidtowo podtaczo-
ECSBbus na centrali nie miga ny do gniazdka elektrycznego.

e Sprawdzi¢, czy zadziataty bezpieczniki; jesli bezpieczniki
zadziafaly, nalezy sprawdzi¢ przyczyne usterki i nastepnie
wymieni¢ bezpieczniki na inne o tej samej wartosci: patrz
rys. 36.

Manewr nie rozpoczyna sie i dioda | Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jezeli'polecenie dociera do wejscia SbS, odpowiednia
automatyki jest zgaszona dioda SbS musi sie zaswiecic; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik, dioda ECSbus musi wykona¢ 2 dtugie
migniecia.

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda | ® Sprawdzi¢, czy jest aktywne wejscie Stop (czy Swieci sie dioda Stop). Jezeli nie, sprawdzi¢ urzadzenie
automatyki emituje kilka mignig¢ podtaczone do wejscia Stop.

o Test fotokomorek (wykonywany przez centrale na poczatku kazdego manewru) nie powiodt sie. Sprawdzi¢
fotokomorki, postugujac sie réwniez Tabelg 11.

Manewr rozpoczyna sig, ale zaraz po | Wybrana ,sita silnika“ jest zbyt mata, @by porusza¢ brama. Sprawdzic, czy wystepuja jakies przeszkody unie-
tym nastepuje odwrécenie ruchu bra- | moZliwiajgce ruch i ewentualnie wybra¢ wieksza site, zgodnie z opisem w punkcie 8.1.1.
my

Manewr jest wykonywany, ale nie dzia- | Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku Flash lampy ostrzegawczej (poniewaz jest
ta lampa ostrzegawcza to sygnat przerywany, wartos¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30 V===); jesli napiecie wystepuje, przyczy-
na bedzie uszkodzona zarowka (zob. instrukcja obstugi lampy ostrzegawczej w celu jej wymiany).

Deklaracja zgodnosci WE i deklaracja wiaczenia ,maszyny nieukonczonej”

Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE),2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, czes¢ B

Uwaga - tresc niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w szczegdlnosci
jego ostatnigj wersji dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Ninigjszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji
mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.a. (TV) ltaly.

Numer: 580/ARIA Aktualizacja: 5 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A. - Adres: Via Callalta n°1, 31046 Oderzo - Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji technicznej: NICE S.p.A. -
Typ produktu: Motoreduktor 24 Vdc do bram skrzydtowych - Model / Typ: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB201 - Akcesoria: Odniesc¢ sie do katalogu.

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialno$¢, ze wyzej wymienione produkty sa zgodne z nastepujacymi dyrek-
tywami: Dyrektywa 2011/65/UE (RoHS ).

Modele CLB202 i CLB201 sg zgodne z Dyrektywg PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzgdzen radiowych
i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(@)): EN.62479:2010

- Bezpieczenstwo elektryczne: (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna: (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

- Widmo radiowe: (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

Modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB201 sg zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizaciji ustawodawstw panstw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona), zgodnie z nastepujacymi normami zharmo-
nizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB201 sag zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2014/35/UE z dnia 26 lutego 2014 roku
w sprawie harmonizacji ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w
okreslonych granicach napigcia (wersja przeksztatcona), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009, EN 62233:2008

Ponadto, produkty ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB201 sa zgodne z nastgpujaca dyrektywa w zakresie wymagar dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie)
- Odwiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaly naste-
pujace wymagania podstawowe: 1.1- 1.1.2-1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.56.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

- Producent zobowiazuje si¢ do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych maszyny nieukoriczonej, zacho-
wujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualnej.

- Jezeli maszyna nieukonczona oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaraciji, importer ma
obowiazek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

- Przypominamy, ze ,maszyny nieukonczonej“ nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wigczona, nie uzyska deklaraciji
zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB201 sg zgodne z nastgpujacymi normami (w zakresie majacych zastosowanie czeSCI)
EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003+A1:2009 :

Oderzo, 24 sierpnia 2016

2z Roberto Griffa
cutive Officer)
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10 ZASADNICZE WYMOGI BEZPIECZENSTWA

10.1 - OSTRZEZENIA

¢ Nadzorowa¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowa¢é bezpieczna odlegtos¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowicie otwarta lub
zamknieta; nie przechodzi¢ przez brame dopdki nie otworzy sie catkowicie i nie zatrzyma.

¢ Nie pozwala¢ dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

¢ Przechowywac nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

¢ W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwtocznie przerwac uzytkowanie urzadzenia. Zlek-
cewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotykac zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwacji.

¢ Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

e Przestac polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania bramg nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajace nie dziataja prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wydac polecenie bramie za pomoca nadajnika urzadzen podtaczonych do zacisku SbS. Jezeli urzadzenia zabezpieczajgce zezwola na otwarcie, brama
otworzy sie normalnie. W przeciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowad i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym*, to znaczy brama sie przesuwa dopoki wciskamy przycisk, a po jego zwolnieniu
natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajgcych, nalezy jak najszybciej naprawic elementy automatyki.

10.2 - Reczne odblokowanie i i zablokowanie i motoreduktora

Motoreduktory ARIA (mod. 200M/400M) sa wyposazone w system mechaniczny, umozliwiajacy reczne otwieranie i zamykanie bramy:

Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki instalacji. W razie braku pradu mozna réwniez uzywaé akumulatora awaryjnego (mod.
PR100 niebedacego czescia wyposazenia) (zob. rozdz. 8 - Informacje dodatkowe lub odpowiednia instrukcja obstugi):

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu odblokowujacego.

10.3 - Konserwacja

01. Odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego.

02. Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw-wchodzaeych w sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska korozji lub oksydacji elemen-
téw konstrukeyjnych; wymieni¢ elementy; ktére nie daja wystarczajacych gwarancji.

03. Sprawdzi¢, czy potaczenia srubowe sg odpowiednio dokrecone.

04. Sprawdzi¢, czy Slimacznica i Slimak'sg odpowiednio nasmarowane.

05. Sprawdzi¢ stopien zuzycia czesci ruchomyeh i, w razie koniecznosci, wymieni¢ zuzyte czesci.

06. Ponownie podtaczy¢ zrodia zasilania elektrycznego i wykonac proby i kontrole przewidziane w rozdziale 4.

07. Czyszczenie powierzchni: stosowac lekko zwilzong Sciereczke (nie mokra). Nie uzywaé substanciji zawierajacych alkohol, benzen, rozciefnczalniki lub inne
substancje tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i spowodowaé pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

Informacje na temat innych urzadzen bedacych czescia instalacji zawarto w dedykowanych im instrukcjach obstugi.
10.4 - Wymiana baterii w pilocie

Jezeli, po nacisnieciu przycisku, dioda zapala sie i zaraz gasnie stabnac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nalezy ja natychmiast wymienic.
Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisna¢ przycisk na co
najmniej pot sekundy, aby nadajnik mogt wystac polecenie.

A Baterie zawierajg substancje niebezpieczne: nie wolno ich wyrzucaé¢ razem z odpadami komunalnymi; nalezy podda¢ je utylizacji zgodnie
z lokalnymi przepisami.
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ZAXACZNIK |

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE, ZALACZNIK |, czes¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wtasna odpowiedzialnos$¢, ze urzadzenie:
- automatyka: napedzana brama skrzydtowa

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE Dyrektywa Maszynowa

Jest rowniez zgodna z nastepujacymi‘normami zharmonizowanymi:
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— metody badan“
EN 12453 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
- wymagania“
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